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Informacje o niniejszej instrukcji

Prawa autorskie do niniejszej instrukcji ma Vacon Plc. Wszelkie prawa zastrzezone.

Niniejsza instrukcja zawiera opis funkcji i obstugi napedu Vacon® 100 FLOW. Instrukcja
zostata sporzadzona zgodnie ze strukturg menu napedu (rozdz. 1i 3-7):

* Rozdziat 1 Skrocona instrukcja uruchamiania obejmuje nastepujace kwestie:
- Jak rozpocza¢ korzystanie z panelu sterujgcego
- Jak wybra¢ konfiguracje aplikaciji
- Jak szybko skonfigurowaé¢ wybrang aplikacje
- Aplikacje wraz z przyktadami

* Rozdziat 2 Interfejsy uzytkownika obejmuje nastepujace kwestie:
- Szczegotowy opis panelu sterujgcego, widokdw, typdw panelu sterujacego itp.
- Vacon Live
- Funkcjonalnos¢ wbudowanej magistrali

* Rozdziat 3 Menu monitorowania zawiera szczegétowe informacje o monitorowaniu
wartosci.

¢ Rozdziat 4 Menu parametréw zawiera liste wszystkich parametréw napedu.
¢ Rozdziat 5 dotyczy menu Diagnostyka.
¢ Rozdziat 6 dotyczy menu WE/WY i sprzet.

¢ Rozdziat 7 dotyczy ustawien uzytkownika, ulubionych i menu poziomu
uzytkownika.

¢ Rozdziat 8 Opis parametrow zawiera dodatkowe informacje na nastepujace tematy:
- Parametry i ich zastosowanie
- Programowanie wejs¢ cyfrowych i analogowych
- Funkcje poszczegdlnych aplikacji

» Rozdziat 9 Sledzenie usterek obejmuje nastepujace kwestie:
- Usterki i ich przyczyny
- Kasowanie usterek

* Rozdziat 10 Dodatek zawiera informacje na temat réoznych wartosci domysinych
aplikaciji.

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com
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UWAGA! W niniejszej instrukcji znajduje sie wiele tabel z parametrami. Ponizej przedstawiono
nazwy kolumn oraz objasnienia:

Wskaznik lokalizacji na Minimalna Maksymalna Numer Skrécony opis
panelu sterujacym, Nazwa wartos¢ wartos¢ identyfikacyjny wartosci parametru
pokazujacy operatorowi parametru parametru parametru parametru illub jego funkcji

numer parametru
(pdeks)| (Parametr ) [(Min. Jftiaks) (ooiis)

Dostepnych jest wigcej Jednostka wartosci \yaosé
informacji na temat_tego' ) parametru (jesli ustawiona 9304.emf
parametru w dalszej czesci dostepna) fabrycznie
instrukcji. ry
Rys. 1.

Tel.: +358 (0) 201 2121 » Faks: +358 (0)201 212 205
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Szczegoétowa lista funkcji napedu pradu przemiennego
Vacon® 100 FLOW

Funkcje

+ Zaawansowane kreatory umozliwiajgce skonfigurowanie rozruchu, aplikaciji
standardowej, aplikacji HVAC, regulacji PID, sterowania wielopompowego (jeden naped
lub wiele napedéw), trybu pozarowego, a takze utatwiajgce uruchomienie napedu.

* Przycisk FUNCT umozliwia fatwe przetgczanie miedzy lokalnym (panel sterujacy)
a zdalnym miejscem sterowania. Zdalne miejsce sterowania (WE/WY lub magistrale)
mozna wybra¢ za pomocg parametru konfiguracyjnego.

* 8 statych czestotliwosci.

* Funkcje potencjometru silnika

* Funkcja przeptukiwania

* 2 programowalne czasy rampy, 2 monitorowania i 3 zakresy czestotliwosci
zabronionych.

* Szybkie zatrzymanie

+ Strona sterowania zapewnia prostg obstuge i monitorowanie najwazniejszych
wartosci.

* Mapowanie danych magistrali.

* Automatyczne wznowienie pracy.

* Ro6zne tryby wstepnego podgrzewania pozwalajgce unikng¢ probleméw
ze skraplaniem.

* Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa 320 Hz.

» Dostepne s3g funkcje zegara czasu rzeczywistego i sterowania czasowego
(wymagana jest opcjonalna bateria). Istnieje mozliwo$¢ zaprogramowania 3 kanatow
czasowych w celu uzyskania mozliwosci sterowania roznymi funkcjami napedu
(np. czestotliwosci rozruchu/zatrzymania i predkosci statej).

* Dostepny zewnetrzny regulator PID. Moze stuzyé np. do sterowania zaworem
za pomocg WE/WY napedu pradu przemiennego.

* Funkcja trybu uspienia automatycznie wigcza lub wytgcza naped pracujacy na
poziomach zdefiniowanych przez uzytkownika w celu oszczedzania energii.

+ 2-strefowy regulator PID (2 r6zne sygnaty sprzezenia zwrotnego; sterowanie
minimalne i maksymalne).

+ Dwa zrédta zadawania wartosci regulatora PID. Wybierane za pomocg wejscia
cyfrowego.

* Funkcja wzmocnienia wartosci zadanej regulatora PID.

* Funkcja sprzezenia wyprzedzajacego zapewnia szybsze reagowanie na zmiany
W procesie.

* Monitorowanie wartosci procesu.

+ Sterowanie wielopompowe w systemach z jednym napedem i wieloma napedami.

* Tryby z wieloma pompami uzupetniajagcymi i wieloma pompami gtéwnymi
w systemie wielonapedowym.

* Zmiana kolejnosci pracy wielu pomp na podstawie zegara czasu rzeczywistego.

* Liczniki czasu konserwacji.

* Funkcje sterowania pompa: Automatyczna zmiana kolejnosci, sterowanie pompg
zalewania, sterowanie pompg jockey, automatyczne czyszczenie wirnika pompy,
przeciwdziatanie blokowaniu, monitorowanie cisnienia wejsciowego pompy i funkcja
zabezpieczenia przed zamarzaniem.

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




VACON ® 7 Vacon®100 FLOW — skrécona instrukcja uruchamiania

1. VACON®100 FLOW — SKROCONA INSTRUKCJA
URUCHAMIANIA

1.1 Panel sterujacy napedu Vacon®100 FLOW

Panel sterujacy to interfejs uzytkownika napedu pradu przemiennego Vacon® 100. Umozliwia
on regulowanie predkosci silnika, nadzorowanie stanu sprzetu i ustawienie parametréw
napedu pradu przemiennego.

Istniejg dwa rodzaje paneli sterujgcych, ktére mozna wybrac jako interfejs uzytkownika:
panel z wyswietlaczem graficznym i panel tekstowy.

Szczegdbtowy opis obstugi panelu sterujgcego podano w rozdz. 2.

111 Przyciski panelu

Przyciski sg takie same na obu typach paneli:
Cofnigcie si¢ w strukturze menu Przewijanie menu w gére . . .
Wyjscie z trybu edycji Zwiekszanie wartosci Zmiana miejsca sterowania

Kasowanie usterek poprzez

? = Uzyskiwanie dostepu
dtugie nacisniecie

do strony sterowania
Zmiana kierunku
Patrz rozdziat
2.2.1.3, aby uzyskaé¢
wigcej informaciji

Przesuwanie

kursora w lewo Przesuwanie kursora

W prawo
Uruchomienie trybu edyc;ji
Strona pominigcia
wiasciwosci

Przycisk

. Przewijanie menu w dot Przycisk uruchomienia
zatrzymania

Zmniejszanie wartosci

s . . 9086.emf
Wejscie do aktywnego poziomu/pozycji
Potwierdzenie wyboru

Rys. 2.

1.1.2 Wyswietlacz

Wysdwietlacz panelu sterujgcego wskazuje stan silnika i napedu, a takze wszelkie
nieprawidtowosci w ich dziataniu. Na wyswietlaczu wida¢ informacje o napedzie,
aktualnym miejscu w strukturze menu oraz o biezagcym elemencie menu.
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Wyswietlacz graficzny:

Pole statusu Pole statusu
READY/NOT READY/FAULT
STOP/RUN , ALARM Miejsce sterowania:
\_ Kerunek /AL PC/IO/KEYPAD/FIELDBUS
3 1 7 / //
stop ‘(j READY ‘ ‘ 1/0 Pole potozenia
Main Menu (Numer identyfikatora
GD s 7 parametru i biezacej
o i lokalizacji menu

= Quick Setup

ST | (17 ) Wybrana grupa/element:
N Nacisnij OK, aby otworzy¢.

Monitor
(5)
= Parameters \ Liczba elementow
(12 ) w grupie

9159.emf

Rys. 3.

Jesli tekst w wierszu jest zbyt dtugi i nie miesci sie na wyswietlaczu, zostanie przewiniety
ze strony lewej do prawej w celu wyswietlenia catego ciggu tekstowego:

Wyswietlacz tekstowy:
Wskazniki: Wskazniki:
Stan Alarm, Fault
READY RUN 5TOP ALARM/ FAULT
a a
—_ — —_—— Nazwa grupy
Fibir ey CEETEHIT—
UL’ J ,-,\ —,,- Ji ,-’ lub parametru
M | Miejsce w menu
1 g
S
>
. 4
FWD REV /o KEYPAD BUS
W\s}éiki: Wskazniki:
Kierunek Miejsce sterowania
Rys. 4.
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1.2

Pierwszy rozruch

Po wigczeniu zasilania napedu zostanie uruchomiony kreator rozruchu.

W kreatorze rozruchu uzytkownik jest proszony o podanie istotnych informacji wymaganych
przez naped do rozpoczecia sterowania procesem.

1 Wybodr jezyka (P6.1) Zalezy od pakietu jezykowego

Rosja
> USA

2 [Czasletni’ (P5.5.5) OB
WYL.

3 Czas* (P5.5.2) gg:mm:ss

4 |Rok* (P5.5.4) rrrr

Data* (P5.5.3) dd.mm.

*

Oznac

za pytania wyswietlane tylko wtedy, gdy jest zainstalowana bateria

Uruchomi¢ kreatora rozruchu?

6

Tak
Nie

Wybierz ,Tak” i nacisnij OK. Jesli wybierzesz ,Nie”, naped zakonczy dziatanie kreatora.

UWAGA! Jesli wybierzesz ,Nie”, a nastepnie nacisniesz OK, konieczne bedzie reczne
ustawienie wszystkich wartosci parametrow.

Wybierz ustawiong
fabrycznie konfiguracje aplikaciji
(P1.2 Aplikacja (ID 212))

Standard

HVAC

Regulacja PID

Wiele pomp (jeden naped)

Wiele pomp (wiele napedow)

UWAGA! Jesli pdzniej zmienisz wartos¢ P1.2 Aplikacja (ID 212) na graficznym panelu
sterujacym, kreator poprowadzi Cie przez kroki od 8 do 17, a nastepnie przejdzie do

wybranego

kreatora aplikaciji.

8

Wybierz parametr
P3.1.2.2 Typ silnika
(zgodnie z tabliczkg znamionowa)

Silnik PM
Silnik indukcyjny

Ustaw wartos¢ parametru
P3.1.1.1 Napiecie znamionowe
silnika (zgodnie z tabliczkg
znamionowa)

Zakres: Zmienny

10

Ustaw wartos¢ parametru
P3.1.1.2 Czestotliwos¢
znamionowa silnika (zgodnie

z tabliczkg znamionowa)

Zakres: 8,00-320,00 Hz
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Ustaw warto$¢ parametru

1 1 P3.1.1.3 Znamionowa predkos¢
obrotowa silnika (zgodnie

z tabliczkg znamionowa)

1 2 Ustaw warto$¢ parametru
P3.1.1.4 Prad znamionowy silnika

1 3 Ustaw warto$¢ parametru
P3.1.1.5 Znamionowy cos fi silnika

Zakres: 24-19200

Zakres: Zmienny

Zakres: 0,30-1,00

Jesli w kroku 8 wybrano opcje ,Silnik indukcyjny’, wyswietlg sie kroki 9—13. Jesli wybrano
opcje ,Silnik PM’, wyswietlg sie kroki 9—12, a po ich wykonaniu kreator przejdzie do kroku 14.

Ustaw wartos¢ parametru
14 | r3.3.1.1 Minimaina czestotiwosé | Zakres: 0,00-P3.3.1.2 Hz
zadawana

Ustaw wartos¢ parametru Zakres: P3.3.1.1-320,00 Hz
1 5 P3.3.1.2 Maksymalna czestotliwosé
zadawana

1 6 Ustaw warto$¢ parametru Zakres: 0,1-300,0 s
P3.4.1.2 Czas przyspieszania 1

1 7 Ustaw warto$¢ parametru Zakres: 0,1-300,0 s
P3.4.1.3 Czas hamowania 1

1 8 Uruchomi¢ kreator aplikac;ji? Tak
Nie

Jesli wybierzesz opcje ,, Tak” i nacisniesz przycisk OK, przejdziesz do kreatora aplikacji
zaleznego od wyboru dokonanego w kroku 7.

Jesli wybierzesz ,Nie”, a nastepnie nacisniesz OK, kreator zakonczy prace i konieczne
bedzie reczne ustawienie wszystkich wartosci parametrow.

Praca kreatora rozruchu zostata zakonczona.

Kreator rozruchu moze by¢ ponownie uruchomiony poprzez aktywacje parametru
P6.5.1 Przywrd¢ domysine ustawienia fabryczne LUB wybranie opcji Uaktywnij dla
parametru B1.1.2 Kreator rozruchu.

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com
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1.3 Kreator trybu pozarowego

UWAGA! AKTYWACJA FUNKCJI TRYBU POZAROWEGO POWODUJE UNIEWAZNIENIE
GWARANCJLI.

Aby sprawdzi¢ dziatanie trybu pozarowego bez uniewazniania gwaranciji, nalezy uzyc
trybu Test. Przed kontynuowaniem nalezy zapoznac sie z waznymi informacjami dotyczgacymi
hasta i kwestiami dotyczacymi gwarancji zamieszczonymi w rozdziale 8.13.

Kreator trybu pozarowego umozliwia tatwe uruchomienie funkcji trybu pozarowego. Kreator
trybu pozarowego mozna zainicjowac, wybierajgc opcje Uaktywnij dla parametru 1.1.2
w menu Szybka konfiguracja.

1 Zrédto zadawania czestotliwoéci |Kilka opcji do wyboru,
trybu pozarowego (P3.17.2) patrz rozdziat 4.17

Jesli wybrano jakiekolwiek zrédto inne niz ,Czestotliwos$¢ trybu pozarowego”, kreator przejdzie
bezposrednio do pytania 3.

2 Czestotliwosé trybu pozarowego

(P3.17.3) 8,00 Hz—MaxFreqRef (P3.3.1.2)

Czy sygnat powinien by¢
uaktywniany otwarciem
3 Sygnat aktywac;ji? czy zamknieciem styku?
0 = styk rozwierny

1 = styk zwierny

Aktywacja trybu pozarowego

przy OTWARCIU (P3.17.4)/ Wybierz wejscie cyfrowe do

4 Aktywacja trybu pozarowego uaktywnienia trybu pozarowego.
przy ZAMKNIECIU Patrz takze rozdziat 8.13.
(P3.17.5)

Wybierz wejscie cyfrowe
do uaktywnienia kierunku

5 Wstecz w trybie pozarowym wstecznego w trybie pozarowym.
(P3.17.6) Digln Slot0.1 = zawsze DO
PRZODU

DigIn Slot0.2 = zawsze WSTECZ

Wybierz hasto, ktére uaktywni
funkcje trybu pozarowego.

1234 = wigczenie trybu testowego
1002 = wigczenie trybu
pozarowego

6 Hasto trybu pozarowego
(P3.17.1)
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1.4 Kreatory aplikaciji

Kreatory aplikacji zaprojektowano tak, aby utatwi¢ uruchomienie i parametryzacje napedu
pradu przemiennego. Pozwalajg one dostosowac ustawienia zgodnie z wymaganiami
uzytkowania zwigzanymi z funkcjonalnoscia i potaczeniami WE/WY. Kreatory sg dobrze
dostosowane do typowych, realnych zastosowan. Mozna wybrac¢ konfiguracje aplikacji
najlepiej odpowiadajgca zamierzonemu sposobowi korzystania z przemiennika czestotliwosci.
Konfiguracje aplikacji mozna wybra¢ w kreatorze rozruchu podczas uruchamiania (patrz
rozdziat 1.2, krok 7) lub w dowolnym momencie przy uzyciu parametru P1.2 Aplikacja (ID 212)
(patrz rozdziat 8).

Po dokonaniu wyboru przy uzyciu parametru P1.2 wartosci domysine parametréw zostang
ustawione zgodnie z wybrang aplikacjg. Menu szybkiej konfiguracji ukazuje najwazniejsze
parametry danej aplikacji. Wszystkie parametry mozna tez edytowaé i zmienia¢ w dowolnym
czasie w menu Parametry (M3). Dzieki temu uzytkownik moze dowolnie wprowadza¢ zmiany
niezaleznie od wybranej konfiguracji aplikaciji.

Szczegobtowe opisy aplikacji mozna znalez¢ w rozdz. 1.5.

Po wybraniu jednej z aplikacji przy uzyciu parametru P1.2 Aplikacja (ID 212) kreator zawsze
w pierwszej kolejnosci wyswietla nastepujgce kroki, ktore nalezy wykonac:

Wybierz parametr P3.1.2.2 Silnik PM
1 Typ silnika (zgodnie z tabliczkag o )
Znamionowa) Silnik indukcyjny

Ustaw wartos¢ parametru

2 P3.1.1.1 Napiecie znamionowe
silnika (zgodnie z tabliczkg

znamionowa)

Ustaw wartos¢ parametru

3 P3.1.1.2 Czestotliwos¢
znamionowa silnika (zgodnie

z tabliczkg znamionowa)

Ustaw wartos¢ parametru

4 P3.1.1.3 Znamionowa predkosé
obrotowa silnika (zgodnie

z tabliczkg znamionowa)

Zakres: Zmienny

Zakres: 8,00-320,00 Hz

Zakres: 24—-19200

5 Ustaw warto$¢ parametru Zakres: Zmienn
P3.1.1.4 Prad znamionowy silnika ' y
6 Ustaw wartos¢ parametru Zakres: 0,30-1,00

P3.1.1.5 Znamionowy cos fi silnika

Krok 6 jest wyswietlany wytacznie, jesli w kroku 1 wybrano opcje ,Silnik indukcyjny’.

7 Ustaw wartos¢ parametru P3.3.1.1
Minimalna czestotliwos¢ zadawana

Ustaw wartos¢ parametru Zakres: P3.3.1.1-320,00 Hz
8 P3.3.1.2 Maksymalna
czestotliwos¢ zadawana

Zakres: 0,00-P3.3.1.2 Hz

9 Ustaw warto$¢ parametru Zakres: 0,1-300,0 s
P3.4.1.2 Czas przyspieszania 1
1 0 Ustaw warto$¢ parametru Zakres: 0,1-300,0 s

P3.4.1.3 Czas hamowania 1
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Nastepnie kreator przejdzie do krokéw zaleznych od aplikacji. Sg one omdwione
w nastepujacych rozdziatach:

1.41 Kreator aplikacji standardowej i kreator aplikacji HVAC

Jesli wybierzesz aplikacje standardowa lub HVAC przy uzyciu parametru P1.2 Aplikacja
(ID 212), zostang wyswietlone opisane powyzej kroki 1-10 (rozdz. 1.4).

Jednak w razie wybrania aplikacji standardowej lub aplikacji HVAC w kroku 7 kreatora
rozruchu (patrz rozdz. 1.2), zostanie wyswietlony wylgcznie nastepujacy krok:

Wybierz migjsce sterowania (zrodta |WE/WY sterujace
1 polecen startu/zatrzymania i warto$ci | Magistrala
zadanej czestotliwosci napedu) Panel sterujacy

Praca kreatora aplikacji standardowej lub kreatora aplikacji HVAC zostata zakonczona.

1.4.2 Kreator aplikacji regulacji PID
Jesli wybierzesz aplikacje regulacji PID przy uzyciu parametru P1.2 Aplikacja (ID 212),
zostang wyswietlone opisane powyzej kroki 1-10 (rozdz. 1.4).

Jednak w razie wybrania aplikacji regulacji PID w kroku 7 kreatora rozruchu, po wykonaniu
kroku 18 (patrz rozdz. 1.2) kreatora rozruchu zostang wyswietlone nastepujgce kroki:

Wybierz miejsce sterowania (zrodta |WE/WY sterujace

1 polecen startu/zatrzymania i warto$ci || Magistrala
zadanej czestotliwosci napedu) Panel sterujacy

2 Wybor jednostki procesowej Kilka mozliwosci do wyboru
(P3.13.1.4)

W razie wybrania % jako jednostki procesowej, kreator przejdzie bezposrednio do kroku 6.
Jesli zostanie wybrana jednostka inna niz %, zostang wyswietlone nastepujace kroki:

Jednostka procesowa min. Ustaw wartos¢ zgodnie
3 (P3.13.1.5) z zakresem sygnatu sprzezenia
zwrotnego PID, np. 0-20 mA
odpowiada 0-10 barow.
4 Jednostka procesowa maks. Jak powyze;j.
(P3.13.1.6)
5 Miejsca dziesietne jednostki Zakres: 0—4
procesowej (P3.13.1.7)
6 Wybor zrédta sprzezenia Aby zapoznac¢ sie z opcjami
zwrotnego 1 (P3.13.3.3) do wyboru, patrz tab. 61.

W przypadku wybrania jednego z sygnatow wejscia analogowego w kroku 6 zostanie
wyswietlony krok 7. W przeciwnym razie kreator przejdzie bezposrednio do kroku 8.
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7 Zakres sygnatu wejscia 0=0-10V/0-20 mA
analogowego 1=2-10V/4-20 mA
8 Inwersja uchybu (P3.13.1.8) 0 = normalny
1 = odwrdcony
9 Wybor zrodta wielkosci zadanej | Aby zapoznac sie z opcjami
(P3.13.2.6) do wyboru, patrz tab. 60.

W przypadku wybrania jednego z sygnatow wejscia analogowego w kroku 9 zostanie
wyswietlony krok 10, a nastepnie krok 12. W razie dokonania wyboru innego niz Al1-AI6
kreator przejdzie do kroku 11.

W przypadku wybrania w kroku 9 opcji ,Warto$¢ zadana z panelu 1” lub ,Wartos¢ zadana
Z panelu 2” kreator przejdzie bezposrednio do kroku 12.

1 0 Zakres sygnatu wejscia 0=0-10V/0-20 mA
analogowego 1=2-10V/4-20 mA
1 1 Wartos¢ zadana z panelu Zalezy od wyboru dokonanego
(P3.13.2.1 lub P3.13.2.2) w kroku 9.
1 2 Funkcja uspienia? 0 = nie
1 =tak

Po wybraniu opciji ,Tak” zostang wys$wietlone nastepujace kroki. W przeciwnym razie kreator
przejdzie bezposrednio do konca.

1 3 Czestotliwosé¢ uspienia Zakres: 0,00-320,00 Hz
(P3.13.5.1)

1 4 Opoznienie uspienia 1 (P3.13.5.2) | Zakres: 0-3000 s

1 5 Poziom budzenia (P3.13.5.3) Zakres zalezy od wybranej
jednostki procesowe;j.

Praca kreatora aplikacji regulacji PID zostata zakohczona.
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143 Kreator aplikacji Wiele pomp (jeden naped)

Jesli wybierzesz aplikacje Wiele pomp (jeden naped) przy uzyciu parametru P1.2 Aplikacja
(ID 212), zostang wyswietlone opisane powyzej kroki 1-10 (rozdz. 1.4).

Jednak w razie wybrania aplikacji Wiele pomp (jeden naped) w kroku 7 kreatora
rozruchu, po wykonaniu kroku 18 (patrz rozdz. 1.2) kreatora rozruchu zostang wyswietlone
nastepujace kroki:

Wybierz miejsce sterowania (zrodta |WE/WY sterujace

1 polecen startu/zatrzymania i warto$ci | Magistrala
zadanej czestotliwosci napedu) Panel sterujacy

2 Wybor jednostki procesowej Kilka mozliwosci do wyboru
(P3.13.1.4)

W razie wybrania % jako jednostki procesowej, kreator przejdzie bezposrednio do kroku 6.
Jesli zostanie wybrana jednostka inna niz %, zostang wyswietlone nastepujace kroki:

Jednostka procesowa min. Ustaw wartos¢ zgodnie
(P3.13.1.5) z zakresem sygnatu
3 sprzezenia zwrotnego PID,
np. 0—20 mA odpowiada
0-10 baréw.
4 Jednostka procesowa maks. Jak powyze;j.
(P3.13.1.6)
5 Miejsca dziesietne jednostki Zakres: 04
procesowej (P3.13.1.7)
6 Wybor zrédta sprzezenia Aby zapoznac¢ sie z opcjami
zwrotnego 1 (P3.13.3.3) do wyboru, patrz tab. 61.

W przypadku wybrania jednego z sygnatow wejscia analogowego w kroku 6 zostanie
wyswietlony krok 7. W przeciwnym razie kreator przejdzie bezposrednio do kroku 8.

7 Zakres sygnatu wejscia 0=0-10V/0-20 mA
analogowego 1=2-10V/4-20 mA
8 Inwersja uchybu (P3.13.1.8) 0 = normalny
1 = odwrdcony
9 Wybor zrodta wielkosci zadanej | Aby zapoznac sie z opcjami
(P3.13.2.6) do wyboru, patrz tab. 60.

W przypadku wybrania jednego z sygnatow wejscia analogowego w kroku 9 zostanie
wyswietlony krok 10, a nastepnie krok 12. W razie dokonania wyboru innego niz Al1-Al6
kreator przejdzie do kroku 11.
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W przypadku wybrania w kroku 9 opcji ,Warto$¢ zadana z panelu 1” lub ,Warto$¢ zadana
Z panelu 2” kreator przejdzie bezposrednio do kroku 12.

1 0 Zakres sygnatu wejscia 0=0-10V/0-20 mA
analogowego 1=2-10V/4-20 mA
1 1 Wartos¢ zadana z panelu Zalezy od wyboru dokonanego
(P3.13.2.2) w kroku 9.
1 2 Funkcja uspienia? 0 = nie
1 =tak

Po wybraniu opcji ,Tak” zostang wyswietlone kroki 13—15. W przeciwnym razie kreator
przejdzie bezposrednio do kroku 16.

1 3 Czestotliwos¢ uspienia Zakres: 0,00-320,00 Hz
(P3.13.5.1)

1 4 Opo6znienie uspienia 1 (P3.13.5.2) | Zakres: 0-3000 s

1 5 Poziom budzenia (P3.13.5.3) Zakres zalezy od wybranej
jednostki procesowe;j.

1 6 Liczba pomp (P3.15.2) Zakres: 1-8

1 7 Blokowanie pompy (P3.15.5) 0 = nieuzywany
1 = wigczony

Automatyczna zmiana kolejnosci |0 = wylaczony
1 8 silnikow (P3.15.6) 1 = wigczona (odstep czasu)
2 = wigczona (czas rzeczywisty)

Jesli wigczono funkcje automatycznej zmiany kolejnosci, zostang wyswietlone kroki 19-24.
Jesli funkcja automatycznej zmiany kolejnosci jest wylgczona, kreator przejdzie bezposrednio
do kroku 25.

1 9 Pompy zmienione automatycznie |0 = pompy dodatkowe
(P3.15.7) 1 = wszystkie pompy

Krok 20 jest wyswietlany wytacznie, jesli w kroku 18 wybrano opcje ,Wigczona
(odstep czasu)”.

20 Przedziat czasu automatycznej

zmiany (P3.15.8) Zakres: 0—-3000 s

Kroki 21-22 sg wysSwietlane wylgcznie, jesli w kroku 18 wybrano opcje ,Wiaczona
(czas rzeczywisty)”.

21 Dni automatycznej zmiany
(P3.15.9)

2 2 Godzina automatycznej zmiany
(P3.15.10)

23 Limit czestotliwosci automatyc-
znej zmiany (P3.15.11)

Zakres: poniedziatek—niedziela

Zakres: 00:00:00-23:59:59

Zakres: P3.3.1.1-P3.3.1.2 Hz
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2 4 Limit automatycznej zmiany
pomp (P3.15.12)

25 Szerokos¢ pasma (P3.15.13) 0-100%

Zakres: 1-8

26 Opoznienie szerokosci pasma |5 4x00 o

(P3.15.14)
Praca kreatora aplikacji Wiele pomp (jeden naped) zostata zakonczona.

144 Kreator aplikacji Wiele pomp (wiele napedéw)

Jesli wybierzesz aplikacje Wiele pomp (wiele napeddw) przy uzyciu parametru P1.2 Aplikacja
(ID 212), zostang wyswietlone opisane powyzej kroki 1-10 (rozdz. 1.4).

Jednak w razie wybrania aplikacji Wiele pomp (wiele napedéw) w kroku 7 kreatora
rozruchu, po wykonaniu kroku 18 (patrz rozdz. 1.2) kreatora rozruchu zostang wyswietlone
nastepujace kroki:

Wybierz miejsce sterowania (zrodta |WE/WY sterujace

1 polecen startu/zatrzymania i warto$ci | Magistrala
zadanej czestotliwosci napedu). Panel sterujacy

2 Wybor jednostki procesowej Kilka mozliwosci do wyboru
(P3.13.1.4)

W razie wybrania % jako jednostki procesowej, kreator przejdzie bezposrednio do kroku 6.
Jesli zostanie wybrana jednostka inna niz %, zostang wyswietlone nastepujace kroki:

Jednostka procesowa min. Ustaw wartos¢ zgodnie
(P3.13.1.5) z zakresem sygnatu
3 sprzezenia zwrotnego PID,
np. 0—20 mA odpowiada
0-10 baréw.
4 Jednostka procesowa maks. Jak powyzej.
(P3.13.1.6)
5 Miejsca dziesietne jednostki Zakres: 04
procesowej (P3.13.1.7)
6 Wybor zrédta sprzezenia Aby zapoznac sie z opcjami do
zwrotnego 1 (P3.13.3.3) wyboru, patrz tab. 61.

W przypadku wybrania jednego z sygnatow wejscia analogowego w kroku 6 zostanie
wyswietlony krok 7. W przeciwnym razie kreator przejdzie bezposrednio do kroku 8.

7 Zakres sygnatu wejscia 0=0-10V/0-20 mA
analogowego 1=2-10V/4-20 mA
8 Inwersja uchybu (P3.13.1.8) 0 = normalny
1 = odwrdcony
9 Wybor zrodta wielkosci zadanej | Aby zapoznaé sie z opcjami do
(P3.13.2.6) wyboru, patrz tab. 60.

W przypadku wybrania jednego z sygnatow wejscia analogowego w kroku 9 zostanie
wyswietlony krok 10, a nastepnie krok 12. W razie dokonania wyboru innego niz Al1-Al6
kreator przejdzie do kroku 11.
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W przypadku wybrania w kroku 9 opcji ,Warto$¢ zadana z panelu 1” lub ,Warto$¢ zadana
Z panelu 2” kreator przejdzie bezposrednio do kroku 12.

1 0 Zakres sygnatu wejscia 0=0-10V/0-20 mA
analogowego 1=2-10V/4-20 mA
1 1 Wartos¢ zadana z panelu Zalezy od wyboru dokonanego
(P3.13.2.2) w kroku 9.
1 2 Funkcja uspienia? 0 = nie
1 =tak

Po wybraniu opcji ,Tak” zostang wyswietlone kroki 13—15. W przeciwnym razie kreator
przejdzie bezposrednio do kroku 16.

1 3 Czestotliwos¢ uspienia Zakres: 0,00-320,00 Hz
(P3.13.5.1)

1 4 Opo6znienie uspienia 1 (P3.13.5.2) | Zakres: 0-3000 s

1 5 Poziom budzenia (P3.13.5.3) Zakres zalezy od wybranej
jednostki procesowe;j.

1 6 Tryb wielu pomp (P3.15.1) 1 = wiele uzupetniajacych
2 = wiele gtéwnych

1 7 Numer ID pompy (P3.15.3) Zakres: 1-8

1 8 Tryb pracy napedu (P3.15.4) 0 = naped dodatkowy
1 = naped prowadzacy

1 9 Liczba pomp (P3.15.2) Zakres: 1-8

20 Blokowanie pompy (P3.15.5) 0 = nieuzywany
1 = wigczony

Automatyczna zmiana kolejnosci |0 = wylgczony
21 silnikow (P3.15.6) 1 = wigczona (odstep czasu)
2 = wigczona (dni tygodnia)

Jedli jest witgczona opcja automatycznej zmiany kolejnosci: odstep czasu, zostanie
wyswietlony krok 23, a nastepnie kreator przejdzie do kroku 26. Jesli jest wtgczona opcja
automatycznej zmiany kolejnosci: dni tygodnia, kreator przejdzie bezposrednio do kroku 24.
Jesli funkcja automatycznej zmiany kolejnosci jest wylgczona, kreator przejdzie bezposrednio
do kroku 26.

22 Pompy zmienione automatycznie |0 = pompy dodatkowe
(P3.15.7) 1 = wszystkie pompy

Krok 23 jest wyswietlany wytacznie, jesli w kroku 18 wybrano opcje ,Wigczona
(odstep czasu)”.

23 Przedziat czasu automatycznej

zmiany (P3.15.8) Zakres: 0-3000 s
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Kroki 24-25 sg wyswietlane wylgcznie, jesli w kroku 18 wybrano opcje ,Wiaczona
(dni tygodnia)”.

24 Dni automatycznej zmiany
(P3.15.9)

2 5 Godzina automatycznej zmiany
(P3.15.10)

206 | Szerokosé pasma (P3.15.13)  [0-100%

27 Opébznienie szerokosci pasma
(P3.15.14)

Zakres: poniedziatek—niedziela

Zakres: 00:00:00-23:59:59

0-3600 s

Praca kreatora aplikacji Wiele pomp (wiele napedéw) zostata zakohczona.
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1.5 Opis aplikaciji

1.5.1 Aplikacje standardowa i HVAC

Aplikacje standardowa i HYAC sg uzywane zwykle do prostego sterowania predkoscig
(np. w przypadku pomp i wentylatorow), w ktérej nie sg wymagane specjalne funkcje.

Naped moze by¢ kontrolowany z poziomu panelu sterujgcego, magistrali lub WE/WY
sterujacych.

Przy sterowaniu poprzez WE/WY sterujace wartos¢ zadang czestotliwosci napedu mozna
podiaczy¢ do modutu Al1 (0-10 V) lub modutu Al2 (4—20 mA) w zaleznosci od typu sygnatu
wartoéci zadanej. Dostepne sg takze trzy wstepnie zdefiniowane (state) wartoéci zadane
czestotliwosci. Wstepnie zdefiniowane wartosci zadane mozna uaktywnia¢ na wejsciach
DI4 i DI5. Sygnaty uruchomienia/zatrzymania napedu sg podtagczone do wejscia DI1

(start do przodu) i DI2 (start do tytu).

Wszystkie wyjscia napedu mozna swobodnie konfigurowaé. Jedno wyjscie analogowe
(Czestotliwos¢ wyjsciowa) oraz trzy wyjscia przekaznikowe (Praca, Usterka, Gotowos¢)
sg dostepne na podstawowej karcie WE/WY.

Doktadny opis parametrow aplikacji mozna znalez¢ w rozdz. 8.
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1.5.11 DomysIne podtgczenia sterowania aplikacji standardowej i HVAC
‘ Standardowa karta WE/WY ‘
N Zacisk | Sygnat | Opis |
r { : ] ‘{ 1 ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘ Wyjsciowe napigcie odniesieni4 ‘ ‘
|
| \
Sterowanie [ iSci s
potencjometrem 1-10 kQ 3 2 Al Wejscie analogowe 1+ C:g:toatlr;v;osc
zadaw:
| P
s 3 All— Wejscie analogowe 1 - (domysinie 0-10'V)
4 Al2+ Wejscie analogowe 2 + Cestotliwost
zadawg-mg-l
5 Al2— Wejscie analogowe 2 -| | (domysinie 4-20 mA)
Pttty 6 ‘ 24Vout @ ‘ ‘ Napigcie pomocnicze 24 V ‘ ‘ ‘
| [7 ][ oD o | [Masadlawemy || \
R {8 ][ obn | [ Weiscie cyfr. 1 |[ Startdoprzodu |
R T {9 ][ b | [ weiscie cyfr. 2 |[ Startdotyn |
:L A { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘ Wejscie cyfr. 3 ‘ \ Usterka zewnetrzna \
1 ‘ 11 ‘ ‘ CM ® ‘ ‘ Wspdine dia zaciskow DI1—DI6‘ ‘ ‘*)
3 ‘ 12 ‘ ‘ 24\Vout © ‘ ‘ Napigcie pomocnicze 24 V ‘ ‘ ‘
} r---1 13 ][ oND ® | [MasadaWEWY || |
beee” eeqeo--{ 14 ][ DM | [ Wejscie cyfr. 4 | [Pl forDEcassit sadame
1 ' I Zamknigty Otwarty Czest 1
b o5 | [ D5 | [ Wejscie cyfr. 5 | |gome, |y | o
I { 16 ‘ ‘ DI6 ‘ ‘ Wejscie cyfr. 6 ‘ [ Zerowanie usterki |
| : ‘ 17 ‘ ‘ CM o ‘ ‘ Wspdlne dla zaciskéw DI1-DI6 ‘ ‘ ‘*)
! |
' |
A N iy 18 AO1+ Wyjscie analogowe 1+
o mA Czestotliwosé
N ) wyjsciowa
! sooe--F--- 419 AO1- [ ] Wyjscie analogowe 1- (domysinie: 0-20 mA)
} l
! | ) Wyjscie napiecia
1 } 30 *24 Vin pomocniczego 24V
| : ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Magistrala szeregowa, ujemna ‘
| ! - - Modbus RTU
! | ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Magistrala szeregowa, dodatm%
! |
! | 21 RO1/1 NC Wyjscie przek 1
. PRACA |22 | [ Rot2eM -/ PRACA
- — - - —— b -
| ® : 23 RO1/3 NO —
I
! ! 24 RO2/1 NC Wyij$cie przek 2
| I
| USTERKA ____[55 | [RozzoMm -/ USTERKA
L- @ ———————— 26 | | RO2/3NO —
32 RO3/2 CM " Wyj$cie przek 3 .
GOTOWOSC
33 RO3/3 NO [
9301.emf
Rys. 5.

*) Wejscia cyfrowe mogq zosta¢ odizolowane od uziemienia za pomocg przetacznika DIP,
patrz rysunek ponizej:

\!
\(‘

Wejscia cyfrowe
Nieuziemione
Potaczono z GND (Domysinie!)

9109.emf

Rys. 6.

Tel.: +358 (0) 201 2121 » Faks: +358 (0)201 212 205




Vacon®100 FLOW — skrécona instrukcja uruchamiania

VACON ® 22

1.5.1.2

Parametry szybkiej konfiguracji aplikacji standardowej i HYAC

M1.1 Kreatory

znamionowa silnika

Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
0 = nieaktywne
1 = aktywne
1.11 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 Y\{ypqr opcji Aktywne
inicjuje kreatora rozruchu
(patrz rozdziat 1.2 ,Pierwszy
rozruch”).
Wybor opcji Aktywne inicjuje
. kreatora trybu pozarowego
11.2 Kreator trybu pozar 0 1 0 1672 (patrz rozdziat 1.3 Kreator
trybu pozarowego”).
M1 Szybka konfiguracja:
Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
0 = standardowa
1=HVAC
. 2 = regulacja PID

1.2 Aplikacja 0 4 1 212 3 = wiele pomp (jeden naped)
4 = wiele pomp
(wiele napedoéw)

Minimalna wartosé Minimalna dozwolona
1.3 zadana 0,00 P1.4 Hz 0,0 101 |wartos$¢ zadana
czestotliwosci czestotliwosci.
Maksymalna Maksymalna dozwolona
1.4 wartos¢ zadana P1.3 320,0 Hz 50,0/60,0 | 102 |warto$¢ zadana
czestotliwosci czestotliwosci.
Okresla czas wymagany do
15 Qzas . 0.1 3000,0 s 5.0 103 zw!?klszenlla czestotliwosci
przyspieszania 1 wyjsciowej od zera do
wartosci maksymalnej.
Okresla czas wymagany do

16 |Czashamowania1| 0,1 | 3000,0 s 5,0 103 |Zmniejszenia czgstotliwosci
wyjsciowej od wartosci
maksymalnej do zera.

1.7 | Limit pradu silnika | 14%0,1 Is A Zmienny | 107 |Maksymalny prad silnika
z napedu pradu przemiennego.

- 0 = silnik indukcyjny

18 Typ silnika 0 L 0 650 1 = silnik magneto-elektryczny
Wartos¢ U, mozna znalez¢
na tabliczce znamionowej

Napiecie . . . silnika.

1.9 snamionowe silnika Zmienny | Zmienny \% Zmienny | 110 UWAGA! Nalezy zwréci
tez uwage na uzywane
potaczenie (trojkat/gwiazda).

110 Czestotliwosc 8.0 3200 Hz 50,0/60.0 | 111 Wartos¢ f,, mozna znalez¢ na

tabliczce znamionowej silnika.
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analogowego

Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
Znamionowa s . L.
Wart I
1.1 predkos¢ obrotowa 24 19.200 | obr./min | Zmienny | 112 a. 0S¢ Mn mo.zna zna. e.zc.na
. tabliczce znamionowej silnika.
silnika
112 Prad zr.1arnionowy 10,1 ls A Zmienny | 113 War?tosc In moz.na znalle;c .na
silnika tabliczce znamionowej silnika.
Znamionowa Warto$¢ mozna znalez¢ na
1.13 wartos¢ cos @ 0,3 1,00 Zmienny 120 ) . AP
o tabliczce znamionowej silnika.
silnika
Naped ustala minimalny
wystarczajacy prad silnika,
aby oszczedzaé energie
. i zapewni¢ cichszg prace.
1.14 Optymalizacja 0 1 0 666 |Funkcja przydaje sie
zuzycia energii : ;
m.in. przy sterowaniu
wentylatorami i pompami.
0 = wyltgczony
1 = wiaczony
Funkcja automatycznej
identyfikaciji silnika oblicza
lub mierzy parametry silnika,
ktére sg wymagane do
optymalnego sterowania
silnikiem i jego predkoscia.
1.15 Identyfikacja 0 2 0 g31 |0 = brak reakcji
1 = na postoju
2 =z obrotem
UWAGA! Tabliczka
znamionowa silnika
parametry nalezy ustawi¢
przed uruchomieniem
funkcji identyfikaciji.
1.16 Funkcja startu 0 1 0 505 |0 = narastanie
1 = start ,w biegu
117 Funkcja stopu 0 1 0 506 |0 Wybleg .
1 = zmniejszanie predkosci
118 Automat.yczne 0 1 0 731 0 f wytgczony
wznowienie pracy 1 = wigczony
0 = brak reakcji
1 =alarm
119 Odpowiedz na 0 3 2 701 2= usfterka (zatrzymaj
usterke zewnetrzng zgodnie z trybem stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscia)
0 = brak reakgciji
1 =alarm
2 = alarm + stata czestotliwosc
Odpowiedz na usterki (parametr P3.9.1.13)
120 usterkez.e’wpetrznq 0 5 0 700 3= alarm +’F'Joprzedn|a
wejscia czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem stopu)
5 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscia)
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Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
Wybér miejsca zdalnego
Zdalne miejsce sterowania (start/stop).
1.21 ster. 0 L 0 172 0 = sterowanie WE/WY
1 = sterowanie magistralg
Wybér zrédta wartosci
zadanej czestotliwosci,
gdy miejscem sterowania
jest WE/WY A.
0=PC
1 = czestotliwos¢ stata 0
2 = zadawanie z panelu
sterujacego
3 = Magistrala komunikacyjna
4=Al1
5=AI2
6 =Al1 +AI2
Wybodr A 7=PID
1.22 dla sterowania 1 20 5 117 | 8 = potencjometr silnika
z WE/WY 11 = wyjscie bloku 1
12 = wyjscie bloku 2
13 = wyjscie bloku 3
14 = wyjscie bloku 4
15 = wyjscie bloku 5
16 = wyjscie bloku 6
17 = wyjscie bloku 7
18 = wyjscie bloku 8
19 = wyjscie bloku 9
20 = wyjscie z bloku 10
UWAGA! Domysina warto$¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.
Wybdr zrodta
123 | Wartosci zadanej 1 20 1 121 |Patrz P1.22.
przy sterowaniu
z panelu
Wybér zrédta
124 | Wartosci zadanej 1 20 2 122 | Patrz P1.22.
przy sterowaniu
z magistrali
0=0-10V/0-20 mA
1.25 Al1 zakres sygn 0 1 0 379 1=92-10V / 4-20 mA
0=0-10V/0-20 mA
1.26 Al2 zakres sygn 0 1 1 390 1=2-10V / 4-20 mA
1.27 RO1 funkcja 0 51 2 1101 | Patrz P3.5.3.2.1.
1.28 RO2 funkcja 0 51 3 1104 | Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 RO3 funkcja 0 51 1 1107 | Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 AO1 funkcja 0 31 2 10050 | Patrz P3.5.4.1.1.
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M1.31 Standardowa / M1.32 HVAC

Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
1.31.1 Czestotliwose P13 P14 Hz 10,0 105 Czqst(.)’tll\./vosc stata wybierana
stata 1 na wejsciu cyfrowym DI4.
1312 Czestotliwos¢ P13 P14 Hz 15,0 106 Czestlo’tll\./vosc stata wybierana
stata 2 na wejsciu cyfrowym DI5.
Czestotliwos¢ Czestotliwos¢ stata wybierana
1313 stata 3 P13 P1.4 Hz 20,0 126 na wejsciu cyfrowym DI4 i DI5.
1.5.2 Aplikacja regulacji PID

Aplikacja regulacji PID jest uzywana zwykle w tam, gdzie zmienna procesowa (np. ci$nienie)
jest regulowana poprzez kontrole predkosci silnika (np. pompy lub wentylatora). W tej konfiguraciji
wewnetrzny regulator PID napedu jest konfigurowany z jedng wartoscig zadang i z jednym
sygnatem sprzezenia zwrotnego. Aplikacja regulacji PID zapewnia bezproblemowe sterowanie
oraz wbudowang funkcje pomiaru w przypadku, gdy nie sg wymagane elementy dodatkowe.

Mozna uzy¢ dwéch indywidualnych miejsc sterowania. Przetgczanie pomiedzy miejscem
sterowania A i B odbywa sie przy uzyciu wejscia cyfrowego DI6. Gdy jest aktywne miejsce
sterowania A, polecenia startu/stopu sg podawane z wejscia DI1, a warto$¢ zadana
czestotliwosci z regulatora PID. Gdy jest aktywne miejsce sterowania B, polecenia startu/stopu
sg podawane z wejscia DI4, a warto$¢ zadana czestotliwosci bezposrednio z wejscia Al1.

Wszystkie wyjscia napedu mozna swobodnie konfigurowaé. Jedno wyjscie analogowe
(Czestotliwos¢ wyjsciowa) oraz trzy wyjscia przekaznikowe (Praca, Usterka, Gotowos¢)
sg dostepne na podstawowej karcie WE/WY.

Doktadny opis parametréow aplikacji mozna znalez¢ w rozdz. 8.
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1.5.2.1 Aplikacja regulacji PID, domysine podtgczenia sterowania

‘ Standardowa karta we/wy ‘

LT ] [ +10vref | [Vsiowe rapiece |
|
\ o .
Srrevent | L o Miejsce A: Nastawa PID
potenciometrem 1-10 kQ || ‘ 2 All+ Wejscie analogowe 1 + }\\/llv_artosc z_adana) o
, iejsce B: Czestotliwosé
| zadawana
oo 3 All— Wejscie analogowe 1 - | | (domysinie: 0-10 V)
Nadajnik 2-przewodowy L
Wartos$¢ rzeczywista _~~ 7 -~~~ ~ 4 Al2+ Wejscie analogowe 2 + Sprzezenie zwrotne PID
+ (wartos¢ rzeczywista)
(domyslnie: 4-20 mA)
=== 5 Al2— Wejscie analogowe 2 -
-1
1=(0)4-20mA| ~ | _ |
[ j ,,,,, 6 24 Vout @ ‘ Napigcie pomocnicze 24 V ‘
|
! L,,,ﬁ H GND .HMasadlaWE/WY ‘
:r --7 eeee-- { ‘ ‘ DI1 ‘ ‘ Wejscie cyfr. 1 z‘fg‘z‘f‘f:t(ﬁpslgf do przodu ‘
b--- T e - { 9 ‘ ‘ DI2 ‘ ‘ Wejscie cyfr. 2 Usterka zewnetrzna ‘
T { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘ Wejscie cyfr. 3 Zerowanie usterki ‘
‘ 11 ‘ ‘ CM Py ‘ \[/)Vﬁpoh?e dla zaciskow ‘*)
S — ‘ 12 ‘ ‘ 24 Vout @ ‘ ‘ Napigcie pomocnicze 24 V ‘
: ~----{13 ][ onD ® | [Masa dia WEMWY |
| -
:7 A :7 o <‘ 14 ‘ ‘ DI4 ‘ ‘ Wejscie cyfr. 4 Miesco B; Stat o przod (Wa)nosc ‘
< |
‘r I 4 15 ‘ ‘ DI5 ‘ ‘ Wejscie cyfr. 5 ‘ Czestotliwo$¢ stata 1 ‘
| P |
Lo e T 4 16 ‘ ‘ DI6 ‘ ‘ Wejscie cyfr. 6 Wybér miejsca sterowania A/B‘
: : ‘ 17 ‘ ‘ CcM ® ‘ \é\/ﬁ[iol?e dla zaciskow ‘*)
| |
|
1 P RERE R 18 AO1+ Wyjécie analogowe 1+
[ \ Czestotl. wyjsc.
L mA 1| (domysinie: 0—20 mA)
! S 19 AO1-/GND ® | | Wyjscie analogowe 1-
| |
| ! sl L
I I . Wyjscie napigcia
: : 30 +24 Vin pomocniczego 24V
: i A RS485 m;gmiﬁt;ala szeregowa, Vodb RTU
: ) B RS485 Magistrala szeregowa, odbus
i | dodatnia
! | 21 RO1/1 NC Wyijécie przek 1
! PRACA . /
! Fomm = 22 RO1/2 CM PRACA
|
;”®”F 77777 23 RO1/3 NO —
| |
! } 24 RO2/1 NC j Wyjscie przek 2
! USTERKA ©____]| 25 RO2/2 CM USTERKA
'-- @ ffffffff 26 RO2/3 NO —
32 RO3/2 CM |~ Wyjscie przek 3 GOTOWOSE
33 RO3/3 NO I
9303.emf
Rys. 7.

*) Wejscia cyfrowe mogq zosta¢ odizolowane od uziemienia za pomoca przetacznika DIP,

patrz rysunek ponize;j.

TR T

9109.emf

Rys. 8.

Wejscia cyfrowe
Nieuziemione
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1.5.2.2 Parametry szybkiej konfiguracji aplikacji regulacji PID
M1.1 Kreatory
Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
0 = nieaktywne
1 = aktywne
1.11 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 Y\{ypqr opcji Aktywne
inicjuje kreatora rozruchu
(patrz rozdziat 1.2 ,Pierwszy
rozruch”).
Wybor opcji Aktywne inicjuje
. kreatora trybu pozarowego
11.2 Kreator trybu pozar 0 1 0 1672 (patrz rozdziat 1.3 Kreator
trybu pozarowego”).
M1 Szybka konfiguracja:
Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
0 = standardowa
1=HVAC
o 2 = regulacja PID
1.2 Aplikacja 0 4 2 212 3 = wiele pomp (jeden naped)
4 = wiele pomp
(wiele napeddw)
Minimalna Minimalna dozwolona
1.3 wartos¢ zadana 0,00 P1.4 Hz 0,0 101 |warto$¢ zadana
czestotliwosci czestotliwosci.
Maksymalna Maksymalna dozwolona
1.4 wartos¢ zadana P1.3 320,0 Hz 50,0/60,0 | 102 |warto$¢ zadana
czestotliwosci czestotliwosci.
Okresla czas wymagany do
15 Qzas . 0.1 3000,0 s 5.0 103 zw!(?k'szen'la czestotliwosci
przyspieszania 1 wyjéciowej od zera do
wartosci maksymaine;j.
Okresla czas wymagany do
16 |Czashamowania1| 0,1 | 3000,0 s 5,0 104 |ZMniejszenia czestotliwosci
wyjsciowej od wartosci
maksymalnej do zera.
- - * . Maksymalny prad silnika
1.7 Limit pradu silnika | 14*0,1 Is A Zmienny | 107 )
z napedu pradu przemiennego.
- 0 = silnik indukcyjny
18 Typ silnika 0 1 0 650 1 = silnik magneto-elektryczny
Warto$¢ U, mozna znalez¢ na
Napiecie tabliczce znamionowej silnika.
1.9 Znamionowe silnika Zmienny | Zmienny \% Zmienny 110 |UWAGA! Nalezy zwrécic
uwage takze na uzywane
potaczenie (trojkat/gwiazda).
110 CZ.QStOﬂIWO.SC. 8.0 3200 Hy 50,0 11 War.tosc fi moz.na znalle;c .na
znamionowa silnika tabliczce znamionowe; silnika.
Znamionowa s . L.
Wart |
1.1 predkos¢ obrotowa 24 19.200 | obr/min | Zmienny | 112 a. 05C M mo.zna zna. e.zc.na
silnika tabliczce znamionowe;j silnika.
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Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

Opis

Prad znamionowy
silnika

15*0,1

Zmienny

113

Wartos¢ |,, mozna znalez¢ na
tabliczce znamionowej silnika.

Znamionowa
wartos¢ cos @
silnika

0,30

1,00

Zmienny

120

Warto$¢ mozna znalez¢ na
tabliczce znamionowe;j silnika.

Optymalizacja
zuzycia energii

666

Naped ustala minimalny
wystarczajacy prad silnika,
aby oszczedzaé energie

i zapewni¢ cichszg prace.
Funkcja przydaje sie

m.in. przy sterowaniu
wentylatorami i pompami.
0 = wytaczony

1 = wigczony

Identyfikacja

631

Funkcja automatycznej
identyfikaciji silnika oblicza
lub mierzy parametry silnika,
ktére sg wymagane do
optymalnego sterowania
silnikiem i jego predkoscia.
0 = brak reakcji

1 = na postoju

2 =z obrotem

UWAGA! Tabliczka
znamionowa silnika
parametry nalezy ustawi¢
przed uruchomieniem
funkcji identyfikacji.

Funkcja startu

505

0 = narastanie
1 = start ,w biegu”

Funkcja stopu

506

0 = wybieg
1 = zmniejszanie predkosci

Automatyczne
wznowienie pracy

731

0 = wylaczony
1 = wigczony

Odpowiedz na
usterke zewnetrzng

701

0 = brak reakcji

1 =alarm

2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
bezwladnoscia)

1.20

Odpowiedz na
usterke zewnetrzng
wejscia
analogowego

700

0 = brak reakcji

1 =alarm

2 = alarm + stafa czestotliwos¢
usterki (parametr P3.9.1.13)
3 = alarm + poprzednia
czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem stopu)

5 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscig)

1.21

Zdalne miejsce
ster.

172

Wybér miejsca zdalnego
sterowania (start/stop).

0 = sterowanie WE/WY

1 = sterowanie magistralg
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Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
Wybor zrodta wartosci
zadanej czestotliwosci,
gdy miejscem sterowania
jest WE/WY A.
0=PC
1 = czestotliwos¢ stata 0
2 = zadawanie z panelu
sterujgcego
3 = Magistrala komunikacyjna
4 =Al1
5=AI2
6 =Al1+AI2
Wybodr A 7=PID
1.22 dla sterowania 1 20 6 117 | 8 = potencjometr silnika
z WE/WY 11 = wyjscie bloku 1
12 = wyjscie bloku 2
13 = wyjscie bloku 3
14 = wyjscie bloku 4
15 = wyjscie bloku 5
16 = wyjscie bloku 6
17 = wyjscie bloku 7
18 = wyjscie bloku 8
19 = wyjscie bloku 9
20 = wyjscie bloku 10
UWAGA! Domysina wartos¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.
Wybér zrédta
123 | Wartosci zadanej 1 20 1 121 |Patrz P1.22.
przy sterowaniu
z panelu
Wybér zrédta
124 | Wartosci zadanej 1 20 2 122 | Patrz P1.22.
przy sterowaniu
z magistrali
0=0-10V/0-20 mA
1.25 Al1 zakres sygn 0 1 0 379 1=2-10V / 4-20 mA
0=0-10V/0-20 mA
1.26 Al2 zakres sygn 0 1 1 390 1=2-10V / 4-20 mA
1.27 RO1 funkcja 0 51 2 11001 | Patrz P3.5.3.2.1.
1.28 RO2 funkcja 0 51 3 11004 | Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 RO3 funkcja 0 51 1 11007 | Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 AO1 funkcja 0 31 2 10050 | Patrz P3.5.4.1.1.
M1.33 Regulacja PID
Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
Jesli warto$¢ parametru
zostanie ustawiona na 100%,
1.33.1 Wzmocnienie PID 0,00 100,00 % 100,00 18 | zmiana wartosci uchybu
0 10% powoduje zmiane
wyjscia regulatora o 10%.
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stata 1

Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
Jesli ten parametr zostanie
Czas calkowania ustawiony na 1,00 s, zmiana
1.33.2 PID 0,00 600,00 S 1,00 119 | wartosci uchybu o 10%
powoduje zmiane wyjscia
regulatora o 10,00%/s.
Jesli ten parametr zostanie
Czas ustawiony na 1,00 s, zmiana
&l 0,
1.33.3 | rozniczkowania | 0,00 | 100,00 s 0,00 | 1132 |Wartosc uchybu o 10%
PID w trakcie 1,00 s powoduje
zmiane wyjscia regulatora
0 10,00%.
Wybor zrodta
1.33.4 sprzezenia 0 30 2 334 | Patrz P3.13.3.3.
zwrotnego 1
1335 | Wyborzrodia 0 32 1 332 |Patrz P3.13.2.6.
wartosci zadanej 1
1.33.6 Wartos¢ zadana Zmienny | Zmienny | Zmienny 0 167
z panelu 1
Naped przechodzi w tryb
uspienia, gdy czestotliwos¢
wyjsciowa utrzymuje sie na
133.7 Cze’st'otll'wosc 0.0 320,0 Hz 0.0 1016 poglomle nlzszym od tego
uspienia 1 limitu przez dtuzszy czas
niz okreslony za pomocg
parametru Opdznienie
uspienia.
Minimalny czas, przez
Opb2nienie ktory czestotliwo$¢ powinna
1.33.8 ug ienia 1 0 3000 S 0 1017 | pozostawac ponizej poziomu
P uspienia przed zatrzymaniem
napedu.
Definiuje poziom
monitorowania budzenia
1.33.9 | Poziom budzenia 1 | Zmienny | Zmienny | Zmienny | Zmienny | 1018 dla wartosci sprzezenia
zwrotnego regulatora PID.
Uzywane sg wybrane
jednostki procesowe.
1.33.10 Czestotliwos¢ P13 P14 Haz 100 105 Czestotliwo$¢ stata wybierana

na wejsciu cyfrowym DI5.
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1.5.3 Aplikacja Wiele pomp (jeden naped)

Aplikacja Wiele pomp (jeden naped) jest przeznaczona do uzycia w sytuacji, gdy jeden
naped kontroluje system ztozony z maksymalnie 8 rownolegtych silnikoéw (np. pomp,
wentylatoréw lub sprezarek). Domyslnie aplikacja Wiele pomp (jeden naped) jest
konfigurowana dla 3 rownolegtych silnikow.

Jeden z silnikéw jest potgczony z napedem. Wewnetrzny regulator PID napedu steruje
predkoscig silnika regulacyjnego i podaje za posrednictwem wyjsé przekaznikowych
sygnaty sterujgce Start i Stop do silnikéw dodatkowych. Do przetgczania zasilania silnikow
dodatkowych sg wymagane styczniki zewnetrzne.

Zmienna procesowa (np. cisnienie) jest regulowana poprzez kontrole predkosci jednego
z silnikdw oraz liczby pracujgcych silnikow.

Doktadny opis parametrow aplikacji mozna znalez¢ w rozdz. 8.11.

Start / Stop

—

3068.emf

Rys. 9. Zasada konfiguracji aplikacji Wiele pomp (jeden naped) (PT = czujnik ci$nienia)
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Funkcja Automatyczna zmiana kolejnosci stuzy do zréwnowazenia zuzycia wszystkich silnikow
w systemie. Funkcja ta monitoruje czas pracy poszczegodlnych silnikow i odpowiednio ustawia
kolejno$¢ uruchamiania silnikéw. Silnik o najmniejszej liczbie przepracowanych godzin jest
uruchamiany jako pierwszy, a silnik o najwiekszej liczbie przepracowanych godzin — jako
ostatni. Funkcje te mozna skonfigurowac tak, aby automatyczna zmiana kolejnosci uruchamiania
byta przeprowadzana co okreslony czas lub na podstawie wewnetrznego zegara czasu
rzeczywistego napeddéw (jesli naped ma baterie RTC).

Automatyczng zmiane mozna skonfigurowac tak, aby obejmowata wszystkie pompy
w systemie lub wytgcznie pompy dodatkowe.

UWAGA! Rdézne potaczenia zaleznie od wybranego trybu automatycznej zmiany kolejnosci
(patrz rys. 10 i rys. 11).

3~

[

o__o
o —o

3069.emf

Rys. 10. Gtowny schemat sterowania, gdy automatyczna zmiana obejmuje
tylko silniki dodatkowe
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3~
[ Il Il [
C
O,
K1 K1.1 K2 ‘ K2.1 K3 K3.1
[ [ - 1+ [ - [ [ -

3070.emf

Rys. 11. Gtdwny schemat sterowania, gdy automatyczna zmiana
obejmuje wszystkie pompy

Mozna uzy¢ dwéch indywidualnych miejsc sterowania. Przetgczanie pomiedzy miejscem
sterowania A i B odbywa sie przy uzyciu wejscia cyfrowego DI6. Gdy jest aktywne miejsce
sterowania A, polecenia startu/stopu sg podawane z wejscia DI1, a wartos¢ zadana
czestotliwosci z regulatora PID. Gdy jest aktywne miejsce sterowania B, polecenia startu/stopu
sg podawane z wejscia Dl4, a wartos¢ zadana czestotliwosci bezposrednio z wejscia Al1.

Wszystkie wyjscia napedu mozna swobodnie konfigurowaé. Jedno wyjscie analogowe
(Czestotliwos¢ wyjsciowa) oraz trzy wyjscia przekaznikowe (Praca, Usterka, Gotowos¢)
sg dostepne na podstawowej karcie WE/WY.
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1.5.3.1 Aplikacja Wiele pomp (jeden naped), domysine podigczenia sterowania

Standardowa karta WE/WY
N oo B s | oos
— — —
L 2T | [+toveer | (=] |
> ! \ Miejsce A:
poten\(l;\fgr%%?f 1Z _a1d 5}?8 i -1 02 Al1+ Wejscie analogowe 1 + ZN:;;ﬂ\;v)a PID (wartos¢
‘ Miejsce B:
| s
e _ i&ci N Czestotliwos$¢ zadawana
3 Al Wejscie analogowe 1 (domysinie: 010 V)
Nadajnik 2- d .
2 ajm, . przewo, = | 4 Al2+ Wejscie analogowe 2 + Sprzezenie zwrotne
Warto$¢ rzeczywista + regulatora PID
(wartos¢ rzeczywista)
j==== 5 Al2— Wejsécie analogowe 2 - | | (domysinie: 4-20 mA)
I=(0)4-20mA| - |
[ ____ | 6 24Vout @ ‘ Napiecie pomocnicze 24 V ‘ ‘ ‘
| ‘ ﬂ{
ik I 4 ‘ ‘ GND PY ‘ ‘MasadIaWE/\NY H ‘
|
| e .
R EE R {8 ][ bt | [ Wejscie cyfr. 1 | [Micsce A S do prod |
Looe” e {9 ][ D2 | [ wejscie oyfr. 2 e S o Praa o
i ‘{ 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘ Wejscie cyfr. 3 ‘ ‘ Wybér miejsca sterowania A/B ‘
‘ 11 ‘ ‘ CcM P ‘ ‘ Wspdine dla zaciskow DI1—DI6‘ ‘ ‘*)
e ‘ 12 ‘ ‘ 24Vout @ ‘ ‘ Napiecie pomocnicze 24 V ‘ ‘ ‘
l ~---113 ][ &N ® | [Mesadawemy || \
| -
Lome? aeabes {14 ][ b4 | [ wejscie oyfr. 4 | [ Blokada silnika 1 \
L ———r---J 15 ][ D5 | [ Wejscie oyfr. 5 | [ Blokada silnika 2 \
- |
booat L---{16 || DB | [ Wejscie cyfr. 6 | [ Blokada siinika 3 \
I
! ! [17 ][ com ® | | [ wspoine dia zaciskow DI1-Die| | %)
| |
| fm e 18 AO1+ Wyjscie analogowe 1+
[ A Y : Czestotliwose
oo mAa wyjéciowa
NP -----1 19 AO1-/GND ® Wyjscie analogowe 1- (domysinie: 020 mA)
I
| | —
| | ) yj$cie napiecia
! } 30 +24 Vin pomocniczego 24V
: : A RS485 Magistrala szeregowa, ujemna
I I - — | Modbus RTU
| : B RS485 Magistrala szeregowa, dodatnia
|
! ! 21 RO1/1NC Wyjécie przek 1
: L -4 22 RO1/2 CM j Sterowanie silnikiem 1
Al A2 (Stycznik wielopompowy K1)
P---- I 23 RO1/3 NO —
|
I T ! 24 RO2/1 NC Wyjscie przek 2
: L] 25 RO2/2 CM ; Sterowanie silnikiem 2
| 1] 1A2 : (Stycznik wielopompowy K2)
b===q |---r---1.26 RO2/3 NO —
L I L
: At [ Az - - - 32 RO3/2 CM " Wyjécie przek 3 | |Sterowanie silnikiem 3
oAb e ] 33 RO3/3 NO (Stycznik wielopompowy K3)
T 3074.emf
Rys. 12.

*) Wejscia cyfrowe mogq zosta¢ odizolowane od uziemienia za pomoca przetacznika DIP,
patrz rysunek ponize;j.

€

By

Wejscia cyfrowe
Nieuziemione
Potaczono z GND (Domysinie!)

S|

I_»

a
E—
WoXoXoXoXo) (o XoktoXoXo Yo Yo Yo Yo Yo
|
[

9109.emf

Rys. 13.
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1.5.3.2 Parametry szybkiej konfiguracji aplikacji Wiele pomp (jeden naped)
M1.1 Kreatory
Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
0 = nieaktywne
1 = aktywne
1.11 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 Y\{ypqr opcji Aktywne
inicjuje kreatora rozruchu
(patrz rozdziat 1.2 ,Pierwszy
rozruch”).
Wybor opcji Aktywne inicjuje
. kreatora trybu pozarowego
11.2 Kreator trybu pozar 0 1 0 1672 (patrz rozdziat 1.3 Kreator
trybu pozarowego”).
M1 Szybka konfiguracja:
Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
0 = standardowa
1=HVAC
o 2 = regulacja PID
1.2 Aplikacja 0 4 3 212 3 = wiele pomp (jeden naped)
4 = wiele pomp
(wiele napeddw)
Minimaina Minimalna dozwolona warto$¢
1.3 wartos¢ zadana 0,00 P14 Hz 0,0 101 S,
S zadana czestotliwosci.
czestotliwosci
Maksymalna Maksymalna dozwolona
1.4 wartos¢ zadana P1.3 320,0 Hz 50,0/60,0 | 102 |warto$¢ zadana
czestotliwosci czestotliwosci.
Okresla czas wymagany do
15 Qzas . 0.1 3000,0 s 5.0 103 zw!(?k'szen'la czestotliwosci
przyspieszania 1 wyjéciowej od zera do
wartosci maksymalnej.
Okresla czas wymagany do
16 |Czashamowania1| 0,1 | 3000,0 s 5,0 104 |ZMniejszenia czestotliwosci
wyjsciowej od wartosci
maksymalnej do zera.
- - * . Maksymalny prad silnika
1.7 Limit pradu silnika | 14*0,1 Is A Zmienny | 107 .
z napedu pradu przemiennego.
- 0 = silnik indukcyjny
18 Typ silnika 0 1 0 650 1 = silnik magneto-elektryczny
Warto$¢ U, mozna znalez¢ na
Napiecie tabliczce znamionowej silnika.
1.9 Znamionowe silnika Zmienny | Zmienny \% Zmienny 110 UYVAGA! Nalez.y ZWrocié
tez uwage na uzywane
potaczenie (trojkat/gwiazda).
110 CZ.QStOﬂIWO.SC. 8.0 3200 Hy 50,0 11 War.tosc fi moz.na znalle;c .na
znamionowa silnika tabliczce znamionowe; silnika.
Znamionowa s . L.
Wart |
1.1 predkos¢ obrotowa 24 19.200 | obr/min | Zmienny | 112 a. 05C M mo.zna zna. e.zc.na
silnika tabliczce znamionowe;j silnika.
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Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

Opis

Prad znamionowy
silnika

15*0,1

Zmienny

113

Wartos¢ |,, mozna znalez¢ na
tabliczce znamionowej silnika.

Zn cos ¢ silnika

0,30

1,00

Zmienny

120

Warto$¢ mozna znalez¢ na
tabliczce znamionowe;j silnika.

Optymalizacja
zuzycia energii

666

Naped ustala minimalny
wystarczajgcy prad silnika,
aby oszczedzaé energie

i zapewni¢ cichszg prace.
Funkcja przydaje sie

m.in. przy sterowaniu
wentylatorami i pompami.
0 = wylaczony

1 = wigczony

Identyfikacja

631

Funkcja automatycznej
identyfikaciji silnika oblicza
lub mierzy parametry silnika,
ktére sg wymagane do
optymalnego sterowania
silnikiem i jego predkoscia.
0 = brak reakgciji

1 = na postoju

2 =z obrotem

UWAGA! Tabliczka
znamionowa silnika
parametry nalezy ustawi¢
przed uruchomieniem funkgji
identyfikaciji.

Funkcja startu

505

0 = narastanie
1 = start ,w biegu”

Funkcja stopu

506

0 = wybieg
1 = zmniejszanie predkosci

Automatyczne
wznowienie pracy

731

0 = wytgczony
1 = wigczony

Odpowiedz na
usterke zewnetrzng

701

0 = brak reakcji

1 =alarm

2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscig)

1.20

Odpowiedz na
usterke zewnetrzng
wejscia
analogowego

700

0 = brak reakgciji

1 =alarm

2 = alarm + stata
czestotliwosc¢ usterki
(parametr P3.9.1.13)

3 = alarm + poprzednia
czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem stopu)
5 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscig)

1.21

Zdalne miejsce
ster.

172

Wybér miejsca zdalnego
sterowania (start/stop).

0 = sterowanie WE/WY

1 = sterowanie magistralg

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




VACON ® 37 Vacon®100 FLOW — skrécona instrukcja uruchamiania

Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
Wybor zrodta wartosci
zadanej czestotliwosci,
gdy miejscem sterowania
jest WE/WY A.
0=PC
1 = czestotliwos¢ stata 0
2 = zadawanie z panelu
sterujgcego
3 = Magistrala komunikacyjna
4 =Al1
5=AI2
6 =Al1+AI2
Wybodr A 7=PID
1.22 dla sterowania 1 20 6 117 | 8 = potencjometr silnika
z WE/WY 11 = wyjscie bloku 1
12 = wyjscie bloku 2
13 = wyjscie bloku 3
14 = wyjscie bloku 4
15 = wyjscie bloku 5
16 = wyjscie bloku 6
17 = wyjscie bloku 7
18 = wyjscie bloku 8
19 = wyjscie bloku 9
20 = wyjscie bloku 10
UWAGA! Domysina wartos¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.
Wybér zrédta
123 | Wartosci zadanej 1 20 1 121 | Patrz P1.22.
przy sterowaniu
z panelu
Wybér zrédta
124 | Wartosci zadanej 1 20 2 122 | Patrz P1.22.
przy sterowaniu
z magistrali
0=0-10V/0-20 mA
1.25 Al1 zakres sygn 0 1 0 379 1=2-10V / 4-20 mA
0=0-10V/0-20 mA
1.26 Al2 zakres sygn 0 1 1 390 1=2-10V / 4-20 mA
1.27 RO1 funkcja 0 51 2 11001 | Patrz P3.5.3.2.1.
1.28 RO2 funkcja 0 51 3 11004 | Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 RO3 funkcja 0 51 1 11007 | Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 AO1 funkcja 0 31 2 10050 | Patrz P3.5.4.1.1.
M1.34 Wiele pomp (jeden naped)
Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne

Jesli warto$¢ parametru
zostanie ustawiona na 100%,
1.34.1 Wzmocnienie PID 0,00 100,00 % 100,00 18 | zmiana wartosci uchybu

0 10% powoduje zmiang
wyjscia regulatora o0 10%.
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Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
Jesli ten parametr zostanie
Czas calkowania ustawiony na 1,00 s, zmiana
1.34.2 PID 0,00 600,00 S 1,00 119 | wartosci uchybu o 10%
powoduje zmiane wyjscia
regulatora o 10,00%/s.
Jesli ten parametr zostanie
Czas ustawiony na 1,00 s, zmiana
&1 0,
1.34.3 | rozniczkowania | 0,00 | 100,00 s 0,00 | 1132 | Wartosci uchybu o 10%
PID w trakcie 1,00 s powoduje
zmiane wyjscia regulatora
0 10,00%.
Wybor zrodta
1.344 sprzezenia 0 30 2 334 | Patrz P3.13.3.3.
zwrotnego 1
1.34.5 Wybor Zrodia 0 32 1 332 |Patrz P3.13.2.6.
wartosci zadanej 1
1.34.6 Wartos¢ zadana Zmienny | Zmienny | Zmienny 0 167
z panelu 1
Naped przechodzi w tryb
uspienia, gdy czestotliwos¢
wyjsciowa utrzymuje sie na
1347 Cze’st'otll'wosc 0.0 320,0 Hz 0.0 1016 poglomle nlzszym od tego
uspienia 1 limitu przez dtuzszy czas
niz okreslony za pomocg
parametru Opdznienie
uspienia.
Minimalny czas, przez
Obé2nienie ktory czestotliwo$¢ powinna
1.34.8 POzt 0 3000 S 0 1017 | pozostawac ponizej poziomu
uspienia 1
uspienia przed zatrzymaniem
napedu.
Definiuje poziom
monitorowania budzenia
1.34.9 | Poziom budzenia 1 | Zmienny | Zmienny | Zmienny | Zmienny | 1018 dla wartosci sprzezenia
zwrotnego regulatora PID.
Uzywane sg wybrane
jednostki procesowe.
Wybiera tryb wielu pomp.
1.34.10 | Tryb wielu pomp 0 2 0 1785 |0 = jedennaped
1 = wiele uzupetniajacych
2 = wiele gtéwnych
Liczba silnikow (pomp/
1.34.11 Liczba pomp 1 8 1 1001 | wentylatoréw) uzywanych
w systemie wielopompowym.
Wiaczenie/wytaczenie
blokad. Blokady napedu
1.34.12 | Blokowanie pompy | 0 1 1 1032 | Informuja uktad, czy silnik

jest podiaczony, czy nie.
0 = wytgczony
1 = wigczony
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Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
Wiaczenie/wytaczenie
Automatyczna rotacji kolejnosci rozruchu
13413 zmiana kolgjnosm 0 5 1 1027 i priorytetu silnikow.
napedow 0 = wylaczona
(autochange) 1 = wigczona (odstep czasu)
2 = wigczona (dni tygodnia)
134.14 Pompa zmieniona 0 1 1 1028 0 = pompa QOdatkowa
automatycznie 1 = wszystkie pompy
Po uptywie czasu okre$lonego
tym parametrem zostanie
. uruchomiona funkcja
Przedziat czasu automatycznej zmiany, jesli
1.34.15 | automatycznej 0,0 | 3000,0 | godz. 480 | 1029 yozne) Y Jestt
. wykorzystywana wydajnos¢
zmiany . o .
jest ponizej poziomu
okreslonego parametrami
P3.15.11i P3.15.12.
Zakres
BO = Niedziela
B1 = Poniedziatek
13416 Dni automatycznej 0 127 15904 BZi\{Vtorek
zmiany B3 = Sroda
B4 = Czwartek
B5 = Piatek
B6 = Sobota
Godzina
1.34.17 automatycznej 00:00:00 | 23:59:59| Czas 15905 | Zakres: 00:00:00-23:59:59
zmiany
Automatyczna
1341 | Zmianakolejnosci | g 5y Ip3gqo| 25,00 | 1031 | Te parametry okreslaja
silnikow: limit poziom, ponizej ktérego musi
czestotliwosci pozostawac¢ wydajnos¢, aby
Automatyczna mozna byto przeprowadzi¢
1.34.19 | zmiana kolejnosci 1 6 1 1030 | automatyczng zmiane.
silnikdw: limit pomp
Wartosc¢ procentowa wartosci
zadanej. Przykfad: wartos¢
zadana = 5 baréw, szerokos$¢
pasma = 10%. Dopoki wartosé
1.34.20 | Szerokos¢ pasma 0 100 % 10 1097 | sprzezenia zwrotnego miesci
sie w przedziale od 4,5 do
5,5 bardéw, nie dojdzie do
odtgczenia ani usuniecia
silnika.
Jesli wartos¢ sprzezenia
zwrotnego wykracza poza
1.34.21 Opdznienie 0 3600 s 10 1098 | SZ8rokos¢ pasma, przed
szerokosci pasma dodaniem lub usunieciem
pomp musi uptyng¢
okreslony czas.
DigIN FALSZ = nieaktywny
1.34.22 | Blokada pompy 1 SIot0 1 426 PRAWDA = aktywny
DigIN FALSZ = nieaktywny
1.34.23 | Blokada pompy 2 SIot0.1 427 PRAWDA = aktywny
DigIN FALSZ = nieaktywny
1.34.24 | Blokada pompy 3 SIot0 1 428 PRAWDA = aktywny
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Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
DigIN FALSZ = nieaktywny
1.34.25 | Blokada pompy 4 SIot0.1 429 PRAWDA = aktywny
DigIN FALSZ = nieaktywny
1.34.26 | Blokada pompy 5 Slot0 1 430 PRAWDA = aktywny
DigIN FALSZ = nieaktywny
1.34.27 | Blokada pompy 6 SIot0 1 486 PRAWDA = aktywny
DigIN FALSZ = nieaktywny
1.34.28 | Blokada pompy 7 SIot0.1 487 PRAWDA = aktywny
DigIN FALSZ = nieaktywny
1.34.29 | Blokada pompy 8 Slot0 1 488 PRAWDA = aktywny
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154 Aplikacja Wiele pomp (wiele napedéw)

Aplikacja Wiele pomp (wiele napedéw) jest przeznaczona do uzycia w systemach ztozonych
z maksymalnie 8 silnikdw o zmiennej predkos$ci (np. pomp, wentylatoréw lub sprezarek).
Domyslnie aplikacja Wiele pomp (wiele napeddw) jest konfigurowana dla 3 rownolegtych
silnikow.

Doktadny opis parametréw aplikacji mozna znalez¢é w rozdz. 8.11.

Lista kontrolna rozruchu systemu wielu pomp (wiele napedoéw) jest przedstawiona w rozdz. 8.11.1.

Kazdy silnik jest sterowany wiasnym napedem. Napedy w systemie komunikujg sie ze sobg
przy uzyciu magistrali Modbus RTU.

3~

—
—1

Start/ Stop

f&

o

s

!
"
S

<
)

—

3071.emf

Rys. 14. Zasada konfiguracji aplikacji Wiele pomp (wiele napeddw)
(PT = czujnik cisnienia, FB = magistrala komunikacyjna)
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Zmienna procesowa (np. cisnienie) jest regulowana poprzez kontrole predkosci silnikéw
oraz liczby pracujacych silnikéw. Wewnetrzny regulator PID napedu prowadzgcego steruje
predkoscig silnikdw i w razie potrzeby wysyta do innych silnikéw sygnaty uruchomienia

lub zatrzymania.

Sposéb dziatania systemu zalezy od wybranego trybu. W trybie z wieloma elementami
uzupetniajgcymi silniki dodatkowe zawsze nadazajg za predkoscig napedu regulacyjnego.

Obr./min
A

Frnaks. | |
|
|
|

Foin.
j r _

o
P1 P2 P3

Rys. 15. Regulacja pomp w trybie z wieloma pompami uzupetniajgcymi.
Pompa 1 jest pompa regulacyjng, a pompy 2 i 3 pracujg z predkoscig identyczng
z predkoscig pompy 1 — tak, jak pokazuje krzywa A

Ponizszy rysunek przedstawia przyktad trybu z wieloma elementami gtownymi. Silnik
regulacyjny zostaje zablokowany w statej predkosci produkcyjnej (B), kiedy uruchamiany
jest kolejny silnik. (A = krzywe regulacyjne pomp).
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Obr./min

maks.

min.

3073.emf

Rys. 16. Regulacja pomp w trybie z wieloma pompami gtdwnymi

Funkcja Automatyczna zmiana kolejnosci stuzy do zréwnowazenia zuzycia wszystkich silnikow
w systemie. Funkcja ta monitoruje czas pracy poszczegodlnych silnikéw i odpowiednio ustawia
kolejnos¢ uruchamiania silnikéw. Silnik o najmniejszej liczbie przepracowanych godzin jest
uruchamiany jako pierwszy, a silnik o najwiekszej liczbie przepracowanych godzin — jako
ostatni. Funkcje te mozna skonfigurowac tak, aby automatyczna zmiana kolejnosci uruchamiania
byta przeprowadzana co okreslony czas lub na podstawie wewnetrznego zegara czasu
rzeczywistego napeddw (jesli naped ma baterie RTC).
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1.5.4.1 Aplikacja Wiele pomp (wiele napeddéw). domysine podtaczenia sterowania

‘ Standardowa karta WE/WY ‘

r= ’[ : } * 1 ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘ Wyjéciowe napigcie odniesieni% ‘ ‘
|
|
Warto$¢ zadana |1 \L ] o Warto$¢ zadana PID
potencjometr 1-10kQ |! 2 All+ Wejscie analogowe 1 + (domy$Inie: 0-10 V)
I
I
. 3 All— Wejécie analogowe 1 - Sprzezenie zwrotne

regulatora PID
. (warto$¢ rzeczywista)
4 Al2+ Wejscie analogowe 2 + (domyslnie: 4-20 mA)

Nadajnik 2-przewodowy

Wartos¢ rzeczywista

|
[ 4 5 ‘ ‘ Al2— i ‘ ‘ Wejécie analogowe 2 - ‘ ‘ ‘
- |
T \L T 7‘ 6 ‘ ‘ 24 Vout ® | ‘ ‘ Napigcie pomocnicze 24 V ‘ ‘ ‘
‘ \
fmmmmmmm— o ‘:::# 7 ‘ ‘ GND ) ‘ ‘ Masa dia WEMWY ‘ ‘ ‘
:F— G {8 ][ o | [ weiscie cyfr. 1 || Startdoprzodu |
R {9 |[oe | [ Wejscie cyfr. 2 e e i
LT {10 ][ | [ Wejscie cyfr. 3 o g g |
\ 11 ‘ ‘ CM ® ‘ ‘ Wspéine dia zaciskow DI1—DI6‘ ‘ ‘*)
S * 12 ‘ ‘ 24\Vout @ ‘ ‘ Napigcie pomocnicze 24 V ‘ ‘ ‘
fmmmmmm et [ 13 | [ GND ® | [ Masadla WEMWY || |
:P IO l» -——- { 14 ‘ ‘ Di4 ‘ ‘ Wejscie cyfr. 4 ‘ ‘ Zerowanie usterki ‘
- I
e e TR T | [ Wejscie cyfr. 5 | —
‘r SO :, -——— { 16 ‘ ‘ DI6 ‘ ‘ Wejscie cyfr. 6 ‘ ‘ Usterka zewnetrzna ‘
3 : ‘ 17 ‘ ‘ CM [ ) ‘ ‘ Wspdine dla zaciskéw DI1—DI6‘ ‘ ‘*)
I
I
1 e *3 ***** 18 AO1+ Wyjscie analogowe 1+
N Czestotlivyoéé wyjsciowa
AN S (domyslnie: 0-20 mA)
! SR 19 AO1-/GND ® | | Wyjscie analogowe 1-
I
! l
i | 30 | | +24Vin Pomoonicatep 24V
I
[ —— ,: S 3, - <‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Mag\strala szeregowa, ujemna ‘ Komunikacja
: - 7‘ ——— - :7 -——- «\ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Mag\strala szeregowa, dodatma‘ ?ﬁgﬁgag?-?&
! [ I
! 1 I 21 RO1/1 NC Wyjécie przek 1
| |1 PRACA 22 | [ RO12CM - PRACA
: ! @‘ 77777 23 | | RO1BNO —
! [ | -
| . 24 RO2/1 NC Wyjécie przek 2
| | 1 USTERKA L] 25 | [ Ro2:2CM _/ USTERKA
! BES @ ———————— 26 | [ RO23NO —
Dovzacisku A 32 RO3/2 CM " Wyjscie przek 3 GOTOWOSE
hapadach | 33 | [ RO3/3NO I
‘V . 3075.emf
Do zacisku B
w innych napedach
Rys. 17.

od uziemienia przy uzyciu przetgcznika DIP.

j PRZESTROGA! *) Odizoluj wejscia cyfrowe
Patrz rys. 18 ponizej.
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Wejscia cyfrowe
Nieuziemione

Potaczone z zaciskiem
GND (wartosé domysina!)

®
o
N
o
®
®
o
o
o
®
o
®
o
o
o

9335.emf

Rys. 18.
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6cona instrukcj

Diagram okablowania elektrycznego systemu wielopompowego (wielonapedowego)

Vacon®100 FLOW — skr

1.5.4.2
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1.5.4.3 Parametry szybkiej konfiguraciji aplikacji Wiele pomp (wiele hapeddéw)
M1.1 Kreatory
Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
0 = nieaktywne
1 = aktywne
1.11 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 Y\{ypqr opcji Aktywne
inicjuje kreatora rozruchu
(patrz rozdziat 1.2 ,Pierwszy
rozruch”).
Wybor opcji Aktywne inicjuje
. kreatora trybu pozarowego
11.2 Kreator trybu pozar 0 1 0 1672 (patrz rozdziat 1.3 Kreator
trybu pozarowego”).
M1 Szybka konfiguracja:
Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
0 = standardowa
1=HVAC
o 2 = regulacja PID
1.2 Aplikacja 0 4 4 212 3 = wiele pomp (jeden naped)
4 = wiele pomp
(wiele napeddw)
Minimalna Minimalna dozwolona
1.3 wartos¢ zadana 0,00 P1.4 Hz 0,0 101 |warto$¢ zadana
czestotliwosci czestotliwosci.
Maksymalna Maksymalna dozwolona
1.4 wartos¢ zadana P1.3 320,0 Hz 50,0/60,0 | 102 |warto$¢ zadana
czestotliwosci czestotliwosci.
Okresla czas wymagany do
15 Qzas . 0.1 3000,0 s 5.0 103 zw!(?k'szen'la czestotliwosci
przyspieszania 1 wyjéciowej od zera do
wartosci maksymaine;j.
Okresla czas wymagany do
16 |Czashamowania1| 0,1 | 3000,0 s 5,0 104 |ZMniejszenia czestotliwosci
wyjsciowej od wartosci
maksymalnej do zera.
- - * . Maksymalny prad silnika
1.7 Limit pradu silnika | 14*0,1 Is A Zmienny | 107 .
z napedu pradu przemiennego.
- 0 = silnik indukcyjny
18 Typ silnika 0 1 0 650 1 = silnik magneto-elektryczny
Warto$¢ U, mozna znalez¢ na
Napiecie tabliczce znamionowej silnika.
1.9 Znamionowe silnika Zmienny | Zmienny \% Zmienny 110 UYVAGA! Nalez.y ZWrocié
tez uwage na uzywane
potaczenie (trojkat/gwiazda).
110 CZ.QStOﬂIWO.SC. 8.0 3200 Hy 50,0/60.0 | 111 War.tosc fi moz.na znalle;c .na
znamionowa silnika tabliczce znamionowe; silnika.
Znamionowa s . L.
Wart |
1.1 predkos¢ obrotowa 24 19.200 | obr/min | Zmienny | 112 a. 05C M mo.zna zna. e.zc.na
silnika tabliczce znamionowe;j silnika.
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Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

Opis

Prad znamionowy
silnika

15*0,1

Zmienny

113

Wartos¢ |,, mozna znalez¢ na
tabliczce znamionowej silnika.

Zn cos ¢ silnika

0,30

1,00

Zmienny

120

Warto$¢ mozna znalez¢ na
tabliczce znamionowe;j silnika.

Optymalizacja
zuzycia energii

666

Naped ustala minimalny
wystarczajgcy prad silnika,
aby oszczedzaé energie

i zapewni¢ cichszg prace.
Funkcja przydaje sie

m.in. przy sterowaniu
wentylatorami i pompami.
0 = wylaczony

1 = wigczony

Identyfikacja

631

Funkcja automatycznej
identyfikaciji silnika oblicza
lub mierzy parametry silnika,
ktére sg wymagane do
optymalnego sterowania
silnikiem i jego predkoscia.
0 = brak reakgciji

1 = na postoju

2 =z obrotem

UWAGA! Tabliczka
znamionowa silnika

— parametry nalezy ustawi¢
przed uruchomieniem funkcji
identyfikaciji.

Funkcja startu

505

0 = narastanie
1 = start ,w biegu”

Funkcja stopu

506

0 = wybieg
1 = zmniejszanie predkosci

Automatyczne
wznowienie pracy

731

0 = wytgczony
1 = wigczony

Odpowiedz na
usterke zewnetrzng

701

0 = brak reakcji

1 =alarm

2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscig)

1.20

Odpowiedz na
usterke zewnetrzng
wejscia
analogowego

700

0 = brak reakgciji

1 =alarm

2 = alarm + stata
czestotliwosc¢ usterki
(parametr P3.9.1.13)

3 = alarm + poprzednia
czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem stopu)
5 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscig)

1.21

Zdalne miejsce
ster.

172

Wybér miejsca zdalnego
sterowania (start/stop).

0 = sterowanie WE/WY

1 = sterowanie magistralg
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Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
Wybor zrodta wartosci
zadanej czestotliwosci,
gdy miejscem sterowania
jest WE/WY A.
0=PC
1 = czestotliwos¢ stata 0
2 = zadawanie z panelu
sterujgcego
3 = Magistrala komunikacyjna
4 =Al1
5=AI2
6 =Al1+AI2
Wybodr A 7=PID
1.22 dla sterowania 1 20 6 117 | 8 = potencjometr silnika
z WE/WY 11 = wyjscie bloku 1
12 = wyjscie bloku 2
13 = wyjscie bloku 3
14 = wyjscie bloku 4
15 = wyjscie bloku 5
16 = wyjscie bloku 6
17 = wyjscie bloku 7
18 = wyjscie bloku 8
19 = wyjscie bloku 9
20 = wyjscie bloku 10
UWAGA! Domysina wartos¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.
Wybér zrédta
123 | Wartosci zadanej 1 20 1 121 | Patrz P1.22.
przy sterowaniu
z panelu
Wybér zrédta
124 | Wartosci zadanej 1 20 2 122 | Patrz P1.22.
przy sterowaniu
z magistrali
0=0-10V/0-20 mA
1.25 Al1 zakres sygn 0 1 0 379 1=2-10V / 4-20 mA
0=0-10V/0-20 mA
1.26 Al2 zakres sygn 0 1 1 390 1=2-10V / 4-20 mA
1.27 RO1 funkcja 0 51 2 11001 | Patrz P3.5.3.2.1.
1.28 RO2 funkcja 0 51 3 11004 | Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 RO3 funkcja 0 51 1 11007 | Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 AO1 funkcja 0 31 2 10050 | Patrz P3.5.4.1.1.
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VACON ® 50

M1.35 Wiele pomp (wiele napedéw)

Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
Jesli warto$¢ parametru
zostanie ustawiona na 100%,
1.35.1 Wzmocnienie PID 0.00 100.00 % 100.00 18 | zmiana wartosci uchybu
0 10% powoduje zmiane
wyjscia regulatora o0 10%.
Jesli ten parametr zostanie
Czas catkowania ustawiony na 1,00 s, zmiana
1.35.2 PID 0,00 600,00 S 1,00 119 | wartosci uchybu o0 10%
powoduje zmiane wyjscia
regulatora o 10,00%/s.
Jesli ten parametr zostanie
ustawiony na 1,00 s, zmiana
Czas wartosci uchybu o 10%
1.35.3 rézniczkowania 0,00 100,00 s 0,00 1132 . Y .
PID w trakcie 1,00 s powoduje
zmiane wyjscia regulatora
0 10,00%.
Wybér zrédta
1.35.4 sprzezenia 0 30 2 334 |Patrz P3.13.3.3.
zwrotnego 1
1355 | Wyborzrodia 0 32 1 332 |Patrz P3.13.2.6.
wartosci zadanej 1
1.35.6 Wartos¢ zadana z Zmienny | Zmienny | Zmienny 0 167
panelu 1
Naped przechodzi w tryb
udpienia, gdy czestotliwos¢
wyjsciowa utrzymuje sie na
1.35.7 Czefst.otll_wosc 0.0 320,0 Hy 0,0 1016 poziomie nlzszym od tego
uspienia 1 limitu przez dtuzszy czas
niz okreslony za pomocg
parametru Opdéznienie
uspienia.
Minimalny czas, przez
Obé2nienie ktory czestotliwos¢ powinna
1.35.8 p - 0 3000 S 0 1017 | pozostawac ponizej poziomu
uspienia 1 S .
uspienia przed zatrzymaniem
napedu.
Definiuje poziom
monitorowania budzenia
1.35.9 | Poziom budzenia 1 | Zmienny | Zmienny | Zmienny | Zmienny | 1018 dla wartosci sprzezenia
zwrotnego regulatora PID.
Uzywane sg wybrane
jednostki procesowe.
Wybiera tryb Wiele pomp.
1.35.10 | Tryb wielu pomp 0 2 0 1785 |0 =ledennaped
1 = wiele uzupetniajacych
2 = wiele gtownych
Liczba silnikow (pomp/
1.35.11 Liczba pomp 1 6 1 1001 | wentylatoréw) uzywanych

w systemie wielopompowym.
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Jed Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka
bryczne
Numer porzadkowy napedu
w systemie pomp.
UWAGA! Ten parametr
1.35.12 | Numer ID pompy 1 8 1 1500 | jest uzywany tylko w trybach
z wieloma pompami
uzupetniajgcymi i wieloma
pompami gtéwnymi.
Definiuje tryb pracy napedu
w systemie wielopompowym
1.35.13 | Tryb pracy napedu 0 1 0 1782 | (wiele napedow).
0 = naped dodatkowy
1 = naped prowadzacy
Wiaczenie/wytgczenie
blokad. Blokady napedu
1.35.14 | Blokowanie pompy | 0 1 1 1032 | Informuja uktad, czy silnik
jest podtaczony, czy nie.
0 = wytgczony
1 = wigczony
Automatyczna W{ac;enie{wylagzenie
zmiana kolejnosci .r°t"?°“ kolejnp s'C|’rozruchu
1.35.15 . 0 1 1 1027 |i priorytetu silnikow.
napedow -
0 = wylaczony
(autochange) 1=
= wigczony
13516 Pompa zmienigna 0 1 1 1028 0 i pompa QOdatkowa
automatycznie 1 = wszystkie pompy
Po uptywie czasu
okreslonego tym parametrem
Przedziat czasu zostanie uruchomiona funkcja
13547 | dutomatyeznej |, | 55600 | godz. 48,0 | 1029 |2utomatycznej zmiany, jesl
zmiany kolejnosci wykorzystywana wydajnos¢
silnikéw jest ponizej poziomu
okreslonego parametrami
P3.15.11i P3.15.12.
1351 | Dniautomatycznej | 127 1786 | 22Kres: o
zmiany poniedziatek—niedziela
Godzina
1.35.19 automatycznej Czas 1787 | Zakres: 00:00:00-23:59:59
zmiany
Automatyczna
135,20 | Zmianakoleinosci |54 1p33qo|  H 25,00 | 1031 | Te parametry okreslaja
silnikow: limit poziom, ponizej ktérego musi
czestotliwosci pozostawaé wydajnosé, aby
Automatyczna mozna byto przeprowadzi¢
1.35.21 | zmiana kolejnosci 1 6 1 1030 | automatyczng zmiane.
silnikdw: limit pomp
Warto$¢ procentowa wartosci
zadanej. Przykfad: warto$¢é
zadana = 5 bardéw, szerokosé
pasma = 10%. Dopoki warto$¢
1.35.22 | Szerokos¢ pasma 0 100 % 10 1097 | sprzezenia zwrotnego miesci

sie w przedziale od 4,5 do
5,5 baréw, nie dojdzie do
odtgczenia ani usuniecia
silnika.
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Jed- Ustawie-

Indeks Parametr Min. | Maks. niafa- | ID Opis
nostka

bryczne

Jesli wartos¢ sprzezenia
zwrotnego wykracza poza
szeroko$¢ pasma, przed
dodaniem lub usunigciem
pomp musi uptyng¢
okreslony czas.

Opodznienie

1.35.23 .
szerokosci pasma

0 3600 s 10 1098

Definiuje statg predkosé,

w jakiej pompa zostaje

zablokowana po osiggnieciu

Stata predkosé maksymalnej czestotliwosci
: 0 100 % 100 1513 |, . .

produkcyjna i rozpoczeciu regulowania

przez kolejng pompe

w trybie z wieloma

pompami gtéwnymi.

1.35.24

DigIN 426 FALSZ = nieaktywny
Slot0.1 PRAWDA = aktywny

Maksy- | Maksy- Definiuje wartos¢
135.96 Wartosé ;adapa malng' maln’a' Hz 50,00 1239 zadang czelsto.tllwoscn )
przeptukiwania wartosc¢ | wartos¢ po uaktywnieniu funkgiji

zadana | zadana przeptukiwania.

1.35.25 | Blokada pompy 1
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2. INTERFEJSY UZYTKOWNIKA W NAPEDZIE
vacon®100 FLOW

W tym rozdziale przedstawiono rézne interfejsy uzytkownika dostepne w napedzie
Vacon® 100 FLOW:

* Panel sterujacy
* Vacon Live
* Magistrala

2.1 Nawigacja po panelu sterujagcym
Zob. opis przyciskéw panelu sterujgcego i wyswietlacza w rozdz. 1.1.

Dane wyswietlane na panelu sterujgcym zorganizowane sg w postaci kilkkupoziomowego menu
(gtdwne, podmenu). Do nawigaciji po menu stuzg przyciski strzatek géra/dot. Nacisniecie
przycisku OK powoduje otwarcie wybranego elementu lub grupy, a nacisnieciem przycisku
Back/Reset mozna sie cofngé o jeden poziom menu.

Pole Lokalizacja wskazuje aktualng lokalizacje. Pole Stan zawiera informacje na temat
biezacego stanu napedu. Patrz rys. 21.

Podstawowa struktura menu jest przedstawiona na rys. 20.
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Interfej
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Rys. 20. Arkusz nawigacyjny do panelu sterujgcego
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2.2 Graficzny panel sterujacy Vacon
Polestatusu L S NOT READY/FAULT
STOP/RUN ALARM Miejsce sterowania:
Kierunek / / PC/IO/KEYPAD/FIELDBUS
\ { 7 —
—
STOP ‘(j READY ‘ / ‘ 1/0 Pole potozenia
Main Menu (Numer identyfikatora
c> parametru i biezacej
ID: pL lokalizacji menu

= Quick Setup

E] (17 ) Wybrana grupa/element:
N Naci$nij OK, aby otworzy¢.

Monitor
(5)
—~_ Parameters \Liczba elementéw
(12 ) w grupie
9159.emf
Rys. 21. Menu gtéwne
2.21 Obstuga graficznego panelu sterujacego

2.2.1.1 Edycja wartosci

Wartosci do wybrania mozna zidentyfikowac¢ i edytowac na graficznym panelu sterujgcym
na dwa sposoby.

Parametry tylko z jedna prawidiowa wartoscia

Zwykle jednemu parametrowi jest przypisana jedna warto$¢. Wartos¢ mozna wybrac
z listy wartosci (patrz przykitad ponizej) lub parametrowi jest przypisana wartosc¢ liczbowa
ze zdefiniowanego zakresu (np. 0,00-50,00 Hz).

Aby zmieni¢ wartos¢ parametru, nalezy postepowac zgodnie z nastepujacq procedura;
1. Znajdz parametr.
2. Przejdz w tryb edycji.

3. Ustaw nowg wartos¢ przyciskami strzatek w gére/dot. W przypadku wartosci
liczbowych wybierz zmieniang cyfre strzatkami w lewo/prawo, a nastepnie ustaw
wartos¢ strzatkami w gére/doét.

4. Nacisnij przycisk OK, aby zatwierdzi¢ zmiane, lub zignoruj zmiane i powrdé
do poprzedniego poziomu poprzez nacisniecie przycisku Back/Reset.
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STOP ‘ ( , READY ‘ ‘ 1/0 STOP | d READY ‘ | 1/0 STOP ‘ d READY | ‘ /0
D Start/Stop Setup Rem Control Place Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 E ID: M3.2.1 E M3.2.1 @

" 2o conteon
Edit
: ) (9
/0 Contro FieldbusCTRL BACK
RESET

] KeypadStopButton
1 Yes @ Help 1/0 Control ¥

° Start Function
o

Ramping @ Add to favorites

sTOP |(‘;| READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘(‘;] READY ‘ ‘ 1/0
E Start/Stop Setup Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 m M3.2.1

2 Rem Control Place
L U B . 1/0 Control > FieldbusCTRL

<] KeypadStopButton
Yes 1/0 Control 4

9160.emf

<) Start Function
i
e} Ramping

Rys. 22. Typowe edytowanie wartosci na graficznym panelu sterujagcym (wartosé tekstowa)

stor (0| RERDY 140 stor (| READY /0 stoF (0| RERDY 140
N\
MinFreqReference ~ o ~ o NS
iz > v — 0.00Hz — < v —00.00Hz —
MaxFregReference -, = -~ = < >
50,00 Hz Min: 0.00Hz Min: (LOGHZ
PosFreqRefLimit Mass: 50.00Hz Massz 50.00HZ
320,00 Hz
9257.emf
stor (0| RERDY 140

-~ — [
v — 11.00Hz —
—~ | =~

Mire 0.00HZ
Maw: BOO0HZ

Rys. 23. Typowe edytowanie wartosci na graficznym panelu sterujgcym (wartosc liczbowa)

Parametry wybierane przez pole wyboru

Niektérym parametrom mozna przypisac kilka warto$ci. Zaznacz pole wyboru przy kazdej
z wartosci, ktére chcesz wybraé, wykonujgc opisane ponizej czynnosci.

stor |5 RERDY ] stor |5 READY /0

e
ON Time A\ y
0000200 _— I:‘ Honday |:| Monday
E—] OFF Time I:‘ Tuesday > I:‘ Tuesday
0000200 D Hednesday D bedhnesday
I:‘ Thur-sday D Thursday
I:‘ Friday I:‘ Friday

9256.emf

Symbol zaznaczenia przez pole wyboru

Rys. 24. Zaznaczenie pola wyboru wartosci na graficznym panelu sterujgcym
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2.2.1.2 Kasowanie usterek

Instrukcje kasowania usterek mozna znalez¢ w rozdz. 9.1 Pojawienie sie usterki.

2.2.1.3 Przycisk funkcji
Przycisk FUNCT ma cztery funkcje:

1. Umozliwia szybki dostep do strony sterowania.

2. Umozliwia fatwe przetgczanie miedzy lokalnym (panel sterujgcy) a zdalnym
miejscem sterowania.

3. Umozliwia zmiane kierunku obrotu.

4. Umozliwia szybkg edycje wartosci parametru.

Miejsca sterowania

Miejsce sterowania to zrodto sterowania, z ktérego mozna uruchomié lub zatrzymac naped.
Kazde miejsce sterowania ma wtasny parametr wyboru zrédta zadawania czestotliwosci.
Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Zdalne miejsce sterowania
okresla parametr P3.2.1 (WE/WY lub magistrala). Wybrane miejsce sterowania jest
wyswietlane na pasku stanu panelu sterujgcego.

Zdalne miejsce sterowania

Mozliwe zdalne miejsca sterowania to WE/WY A, WE/WY B i magistrala. Wartosci WE/WY A
i magistrali maja najnizszy priorytet i mozna je wybra¢ parametrem P3.2.1 (Miejs ster zdaln).
Z kolei opcja WE/WY B umozliwia zastgpienie zdalnego miejsca sterowania wybranego
parametrem P3.2.1 poprzez wykorzystanie wejscia cyfrowego. Wejscie cyfrowe mozna wybrac
parametrem P3.5.1.7 (Wym ster B WE/WY).

Sterowanie lokalne

Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujgcy. Sterowanie lokalne ma wyzszy
priorytet od zdalnego. Oznacza to na przyktad, ze nawet jesli zostanie wymuszone wejscie
cyfrowe parametrem P3.5.1.7 w trybie Zdalne, wybranie opcji Lokalne spowoduje przetaczenie
miejsca sterowania na panel sterujacy. Do przetgczania miedzy sterowaniem lokalnym

a zdalnym stuzy przycisk FUNCT na panelu sterujgcym lub parametr ,Lokalne/zdalne” (ID211).

Zmiana miejsc sterowania
Zmiana miejsca sterowania ze zdalnego na lokalne (panel sterujacy).

1. Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w strukturze menu.

2. Nacisnij przycisk strzatki w gore lub strzatki w dét, aby wybraé opcje Lokalne/zdalne,
a nastepnie potwierdz przyciskiem OK.

3. Na nastepnym ekranie wybierz opcje Lokalne lub Zdalne i ponownie potwierdz
przyciskiem OK.

4. Na wyswietlaczu pojawi sie ponownie ten sam ekran, ktory byt wyswietlany przed
wcisnieciem przycisku FUNCT. Jesli dokonano zmiany miejsca sterowania ze zdalnego
na lokalne (panel sterujacy), bedzie konieczne zadanie wartosci z panelu.
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SToP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad sToP ‘@ Ready ‘ ‘ Keypad sTOP ‘d READY ‘ ‘ Keypad
Main Menu Choose action 2 Local/Remote
ID: ML Q@ 1D:1805 A * 1D:211
Mo:(u.f;r) Change direction N @
= Parameters Control page Local
(21) Local/Remote A @ Remote ¢
D Diagnostics
E‘ (gﬁ )
STOP ‘G‘ READY ‘ ‘ 1/0
Main Menu
ID: M1
Monitor
(12)
Parameters
(21)

Diagnostics
e (6)

9161.emf

Rys. 25. Zmiana miejsc sterowania

Dostep do strony sterowania
Strona sterowania utatwia obstuge oraz monitorowanie najwazniejszych parametrow.

1. Naciénij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w strukturze menu.

2. Nacisnij przycisk strzatki w gore lub strzatki w dét, aby wybraé opcje Strona sterowania,
a nastepnie potwierdz wybdr przyciskiem OK.

3. Zostanie wyswietlona strona sterowania.
Jesli panel sterujgcy wybrano jako miejsce sterowania i zrodto odniesienia, mozna
ustawi¢ wartos¢ z panelu sterujgcego po nacisnieciu przycisku OK. Dla pozostatych
miejsc sterowania i wartosci zadanych na wyswietlaczu bedzie widoczna zablokowana
wartos¢ czestotliwosci zadanej. Inne wartosci na stronie to wartosci monitorowane
wielopoziomowo. Mozna wybraé, ktdére wartosci pojawig sie tu w celu monitorowania
(opis procedury, patrz 2.4.2 Monitorowanie).

STOP ‘(j READY | | 1/0 STOP |@ Ready ‘ ‘ Keypad STOP |G| READY ‘ ‘ Keypad
Main Menu < Choose action Keypad Reference
2t N\ r
D: ML 1D:1805 1D:184
Moni t
01;11120:) Sp— Change direction \/ c QOO HZ @
Parameters Control page Output Frequency Motor Torque
T A
(21) Local/Remote 0.00Hz 0.00%
@ Diagnostics Motor Current Motor Power
€6) 0.00a 0.00%
STOP ‘(j READY | | Keypad
E‘ Keypad Reference
ID:168
A S G FaN
-0.00 Hz-
v 7 1 N v
Output Frequency | Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%

9162.emf

Rys. 26. Uzyskiwanie dostepu do strony sterowania
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Zmiana kierunku

Kierunek obrotow silnika mozna szybko zmieni¢ nacisnieciem przycisku FUNCT.

UWAGA! Polecenie zmiany kierunku nie jest widoczne w menu, jesli wybranym miejscem
sterowania nie jest sterowanie Lokalne.

1. Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w strukturze menu.

2. Nacisnij przycisk strzatki w gore lub strzatki w dét, aby wybraé opcje Zmiana kierunku,
i potwierdz decyzje przyciskiem OK.

3. Nastepnie wybierz zgdany kierunek obrotow silnika. Rzeczywisty kierunek obrotéw miga.
Potwierdz zmiane przyciskiem OK.

4. Kierunek obrotéw zmienia sie natychmiast; zmienia sie tez strzatka wskazania w polu
statusu.

sTOP |d READY | | 1/0 RUN ‘GI Ready ‘ ‘ Keypad RUN |G| Ready | | Keypad
c> Main Menu ﬁ Choose action @ Choose action
1 M1 1ID:1805 A ® 1D:1805 /\
Monitor N NS
Pa:::a;.nset)ers Change direction A @ Reverse A @
Control page Y Forward VY
Di(aggo)stics Local/Remote
sm|(|:)‘ ) READY | | 1/0

Main Menu
ID: M1

Monitor
(7)

Parameters

(15)

9163.ai

Diagnostics
Rys. 27.

Szybka edycja

Funkcja szybkiej edycji zapewnia szybki dostep do zgdanego parametru poprzez
wpisanie numeru identyfikatora parametru.

1. Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w strukturze menu.

2. Nacisnij przycisk strzatki w gore lub strzatki w dét, aby wybraé opcje Szybka edycja,
a nastepnie potwierdz decyzje przyciskiem OK.

3. Nastepnie wpisz numer identyfikatora lub wartos¢ monitorowania, do ktérej chcesz
uzyskac dostep. Nacisnij przycisk OK, aby potwierdzic.

4. Zadany parametr/warto$¢ monitorowania pojawig sie na wys$wietlaczu (w trybie edycji/
monitorowania.)
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2214 Kopiowanie parametréw
UWAGA! Ta funkcja dostepna wylgcznie w graficznym panelu sterujgcym.
Funkcja kopiowania parametrow umozliwia kopiowanie parametrow z jednego napedu na inny.

Parametry sg zapisywane na panelu, ktéry jest nastepnie odigczany, a pézniej podtagczany
do innego napedu. Procedure konczy wgranie parametréw z panelu na nowy naped.

Przed skopiowaniem parametrow z panelu sterujgcego do napedu jest wymagane,
aby naped zostat zatrzymany przed przestaniem z niego parametréw.

* Otwodrz menu Ustaw. uzytkow., a nastepnie podmenu Kopia zap. param.
W podmenu Kopia zap. param dostepne sa trzy opcje:
*  Przywrd¢ dom.ustaw.fabr.: przywraca fabryczne ustawienia parametrow.
» Zapisz w pan. st: umozliwia skopiowanie wszystkich parametrow na panel sterujgcy.
*  Przywrd¢ z pan. st: kopiuje wszystkie parametry z panelu sterujgcego na naped.

STOP ‘1 , READY | | Keypad STOP |( , READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘1 f READY | | Keypad
,i, Main Menu User settings E Parameter backup
© ID: M6 o ID: M6.5 ID: M6.5.1

I/0 and Hardware @ Application selection @ Restore factory defaults

(9)

— i Parameter back

m User settings [j up Save to keypad
(4) (7) =

Favourites 0, Drive name [
Restore from keypad
(0) st Drive e

9164.emf

Rys. 28. Kopiowanie parametrow

UWAGA! W przypadku podtgczenia panelu sterujacego do napedu o innym rozmiarze
niz naped zrodiowy nie zostang skopiowane wartosci nastepujacych parametrow:

Prad znamionowy silnika (P3.1.1.4)

Napiecie znamionowe silnika (P3.1.1.1)

Znamionowa predkos¢ obrotowa silnika (P3.1.1.3)
Znamionowa moc silnika (P3.1.1.6)

Czestotliwos¢ znamionowa silnika (P3.1.1.2)

Wartos¢ cos fi silnika (P3.1.1.5)

Czestotliwos¢ przetaczania (P3.1.2.3)

Limit pradu silnika (P3.1.3.1)

Limit pradu utyku (P3.9.3.2)

Czestotliwo$¢ maksymalna (P3.3.1.2)

Czestotliwos¢ punktu ostabienia pola (P3.1.4.2)
Czestotliwos¢ punktu srodkowego krzywej U/f (P3.1.4.4)
Napiecie przy zerowej czestotliwosci (P3.1.4.6)

Prad magnesowania przy starcie (P3.4.3.1)

Wartos$¢ pradu przy hamowaniu pradem statym (P3.4.4.1)
Prad hamowania strumieniem (P3.4.5.2)

Stata czasowa ciepta silnika (P3.9.2.4)
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2.2.1.5 Poréwnywanie parametrow

Za pomoca tej funkcji uzytkownik moze poréwnacé aktywny zestaw parametréw z jednym
z ponizszych czterech zestawow:

» Zestaw 1 (B6.5.4: zapisz w zestawie 1, patrz rozdziat 7.1.1)

» Zestaw 2 (B6.5.6: zapisz w zestawie 2, patrz rozdziat 7.1.1)

*  Wartosci domysine (ustawione fabrycznie, patrz rozdziat 7.1.1)

+ Zestaw panelu sterujacego (B6.5.2: zapisz w panelu sterujgcym, patrz rozdziat 7.1.1)

Patrz rysunek ponizej.

UWAGA! Jedli zestaw parametrow do porownania nie zostat zapisany, zostanie wyswietlony
komunikat: ,Poréwnywanie zakonczone niepowodzeniem”.

sToF (| reRDY ] sToP (5| REMDY o sTor |G|  READY ]

7% Application Selection
i
= Gereral Purpose

'O Active set-Set 1

0 Active set-Set 2

0o

‘:;l Parameter Backup
(7]

|=—| Parameter Compare pu] Active set-Defaults

—  {4)

® Help

Q-? Add to Favorites

9305.emf

Biezaca warto$¢ parametru

0,68

Motor Cos Phi "| Warto$é poréwnywanego zestawu
0.74 I

Rys. 29. Poréwnywanie parametréow
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2.2.1.6 Teksty pomocy

Na graficznym panelu sterujgcym dostepne sg funkcje pomocy i informacje dla
poszczegodlnych pozycji. Dla kazdego parametru mozna natychmiast wyswietli¢
komunikat pomocy. Wybierz opcje Pomoc i nacisnij przycisk OK.

Informacje tekstowe sg dostepne réwniez dla usterek, alarméw i kreatora rozruchu.

STOP‘d READY | ‘ 1/0 STOP ‘(, READY | | 1/0 STOP|d READY | ‘ /0

|i| Digital Inputs - Ctrl signal 1 A @ Ctrl signal 1 A
1D:403 M3.5.1.1 E 1D:403 M3.5.1.1 1ID:403 M3.5.1.1

functionality chosen with I/0 A

Ctrl Signal 1 A o) Start Signal 1 for control Place
Edit I/0 A. Start Signal 1
O ]
Logic in Start/Stop Setup Menu.
Ctrl Signal 2 A @ Help ‘

Ctrl Signal 1 B 5
Add to favorites

0@O|
-}
9165.emf

Rys. 30. Przyktad pomocy tekstowej
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2.3 Tekstowy panel sterujacy Vacon

Jako interfejs uzytkownika mozna tez wybraé tekstowy panel sterujgcy. Zawiera on wiekszosé
funkgciji graficznego panelu sterujgcego, cho¢ niektére z nich sg ograniczone.

2.31 Wyswietlacz panelu

Wyswietlacz panelu sterujgcego wskazuje stan silnika i napedu, a takze wszelkie
nieprawidtowosci w ich dziataniu. Na wyswietlaczu widac¢ informacje o napedzie, aktualnym
miejscu w strukturze menu oraz o biezgcym elemencie menu. Jesli tekst w wierszu jest zbyt
dtugi i nie miedci sie na wyswietlaczu, zostanie przewiniety ze strony lewej do prawej w celu
wyswietlenia catego ciggu tekstowego.

Wskazniki: Wskazniki:
Stan Alarm, Fault
READY RUN STOP ALARM/ FAULT
A A \ b
—_ —_ —_— azwa grupy lu
(I CETH T paametu
AN A | Y N
’\ /’ ’ Miejsce w menu
M §
S
>
FWi v Vo KEYFAD BU
Wskazniki: Wskazniki:
Kierunek Miejsce sterowania
Rys. 31.
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2.3.2 Korzystanie z tekstowego panelu sterujagcego

2.3.2.1 Edycja wartoSci
Aby zmieni¢ wartos¢ parametru, nalezy postepowac zgodnie z nastepujaca procedura;

1. Znajdz parametr.
2. Przejdz w tryb edycji poprzez nacisniecie przycisku OK.

3. Ustaw nowg wartos¢ przyciskami strzatek w gore/dot. W przypadku wartosci liczbowych
wybierz zmieniang cyfre strzatkami w lewo/prawo, a nastepnie ustaw wartos¢ strzatkami
w gore/dot.

4. Nacisnij przycisk OK, aby zatwierdzi¢ zmiane, lub zignoruj zmiane i powrd¢ do
poprzedniego poziomu poprzez nacisniecie przycisku Back/Reset.

a a a a a A
LTHRT S5TOF REM CONTRO U /_4’_/:'/7/’:’:’_ [TV
M T D D o
Hi_ LJ U

BACK
RESET
| W | W . A

FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS
9168.emf

Rys. 32. Edycja wartosci

2.3.2.2 Kasowanie usterek

Instrukcje kasowania usterek mozna znalez¢ w rozdz. 9.1 Pojawienie sie usterki.

2.3.2.3 Przycisk funkcji
Przycisk FUNCT ma cztery funkcje:

Miejsca sterowania

Miejsce sterowania to zrédto sterowania, z ktérego mozna uruchomic¢ lub zatrzymacé naped.
Kazde miejsce sterowania ma wtasny parametr wyboru zrodta zadawania czestotliwosci.
Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Zdalne miejsce sterowania
okresla parametr P3.2.1 (WE/WY lub magistrala). Wybrane miejsce sterowania jest
wyswietlane na pasku stanu panelu sterujgcego.

Zdalne miejsce sterowania

Mozliwe zdalne miejsca sterowania to WE/WY A, WE/WY B i magistrala. Wartosci WE/WY A
i magistrali maja najnizszy priorytet i mozna je wybra¢ parametrem P3.2.1 (Miejs ster zdaln).
Z kolei opcja WE/WY B umozliwia zastgpienie zdalnego miejsca sterowania wybranego
parametrem P3.2.1 poprzez wykorzystanie wejscia cyfrowego. Wejscie cyfrowe mozna
wybra¢ parametrem P3.5.1.7 (Wym ster B WE/WY).

Sterowanie lokalne

Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujgcy. Sterowanie lokalne ma wyzszy
priorytet od zdalnego. Oznacza to na przyktad, ze nawet jesli zostanie wymuszone wejscie
cyfrowe parametrem P3.5.1.7 w trybie Zdalne, wybranie opcji Lokalne spowoduje przetaczenie
miejsca sterowania na panel sterujacy. Do przetgczania miedzy sterowaniem lokalnym

a zdalnym stuzy przycisk FUNCT na panelu sterujgcym lub parametr ,Lokalne/zdalne” (ID211).
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Zmiana miejsc sterowania
Zmiana miejsca sterowania ze zdalnego na lokalne (panel sterujacy).
1. Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w strukturze menu.

2. Za pomocg przyciskéw ze strzatkami wybierz opcje Lokalne/zdalne i potwierdz
przyciskiem OK.

3. Na nastepnym ekranie wybierz opcje Lokalne lub Zdalne i ponownie potwierdz
przyciskiem OK.

4. Na wyswietlaczu pojawi sie ponownie ten sam ekran, ktory byt wyswietlany przed
wcisnieciem przycisku FUNCT. Jesli dokonano zmiany miejsca sterowania ze zdalnego
na lokalne (panel sterujacy), bedzie konieczne zadanie wartosci z panelu.

READY RUN sSTOP ALARM FAULT READY RUN SToP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

a 7 a - a a

EIEdM e T e | i I YIn - MATE -

HHEHNME TERY LULHL REND | /I'\Jl"_'lﬁll_l ic \

11> / @ LJ @
% : REV % KEYPAD BUS

3

REV Vo KEYPAD BUS
9169.emf

Rys. 33. Zmiana miejsc sterowania

Dostep do strony sterowania
Strona sterowania utatwia obstuge oraz monitorowanie najwazniejszych parametrow.

1. Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w strukturze menu.

2. Nacisnij przycisk strzatki w gore lub strzatki w dét, aby wybraé opcje Strona sterowania,
a nastepnie potwierdz wybdr przyciskiem OK.

3. Zostanie wyswietlona strona sterowania.
Jesli panel sterujgcy wybrano jako miejsce sterowania i zrodto odniesienia, mozna ustawi¢
wartos¢ z panelu sterujgcego po nacisnieciu przycisku OK. Dla pozostatych miejsc
sterowania i wartosci zadanych na wyswietlaczu bedzie widoczna zablokowana wartosc
czestotliwosci zadane;j.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

a a a a B a a
FHEAME TERYS “LONTROL PHC KEYPHT REF (N
- - - - A4
M | D s nn
-7 AN 127, 0 @
N 2
4 4 4

FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
9170.emf

Rys. 34. Uzyskiwanie dostepu do strony sterowania
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Zmiana kierunku

Kierunek obrotow silnika mozna szybko zmieni¢ nacisnieciem przycisku FUNCT.

UWAGA! Polecenie zmiany kierunku nie jest widoczne w menu, jesli wybranym miejscem
sterowania nie jest sterowanie Lokalne.

1. Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w strukturze menu.

2. Nacisnij przycisk strzatki w gore lub strzatki w dét, aby wybraé opcje Zmiana kierunku,
i potwierdz decyzje przyciskiem OK.

3. Nastepnie wybierz zgdany kierunek obrotow silnika. Rzeczywisty kierunek obrotéw miga.
Potwierdz zmiane przyciskiem OK.

4. Kierunek obrotow zmienia sie natychmiast; zmienia sie tez strzatka wskazania w polu statusu.

Szybka edycja

Funkcja szybkiej edycji zapewnia szybki dostep do zadanego parametru poprzez
wpisanie numeru identyfikatora parametru.

1. Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w strukturze menu.

2. Nacisnij przycisk strzatki w gore lub strzatki w dét, aby wybraé opcje Szybka edycja,
a nastepnie potwierdz decyzje przyciskiem OK.

3. Nastepnie wpisz numer identyfikatora lub wartos¢ monitorowania, do ktérej chcesz
uzyska¢ dostep. Nacisnij przycisk OK, aby potwierdzic.

4. Zadany parametr/warto$¢ monitorowania pojawig sie na wyswietlaczu (w trybie edycii/
monitorowania).
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2.4 Struktura menu

Tab. 1. Menu panelu sterujgcego

Szybka Patrz rozdziat 1.
konfiguracja

Monitorowanie | Monitor wielopoz*

Krzywa trendu*

Podstawowe
WE/WY
Dodat./zaawansowane

Funkcje sterowania czasowego
Regulator PID
Zewnetrzny regulator PID

Wiele pomp

Liczniki czasu konserwacji
Dane magistrali
Parametry Patrz rozdziat 8.
Diagnostyka Aktywne usterki

Kasuj usterki

Historia usterek
Liczniki gtéwne
Liczniki kasow.

Informacje o oprogramowaniu

WE/WY i sprzet | Ustaw. uzytkow.

Gniazdo C

Gniazdo D

Gniazdo E

Zegar czasu rzeczywistego

Ustaw. modutu mocy
Panel sterujgcy

RS-485

Ethernet
Ustaw. Wybor jezyka
uzytkow. Kopia zap. param*

Poréwnywanie parametrow

Nazwa napedu

Ulubione” Patrz rozdziat 7.2.

Poziomy Patrz rozdziat 7.3.
uzytkownika

*

. Niedostepne w panelu tekstowym
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VACON ® 68

241

Szybka konfiguracja

Grupa Szybka konfiguracja udostepnia rézne kreatory i parametry szybkiej konfiguracji
aplikacji napedu Vacon® 100. Bardziej szczegétowe informacje na temat parametrow
nalezacych do tej grupy mozna znalez¢ w rozdz. 1.

242
Monitor wielopoz

Monitoro

wanie

UWAGA! Menu niedostepne na panelu tekstowym.

Na stronie monitorowania wielopozycyjnego mozna okresli¢ od czterech do dziewieciu
wartosci, ktére majg by¢ monitorowane. Liczbe monitorowanych wartosci mozna wybracé

parametrem 3.11.4.

STOP ‘1 f READY | | 1/0 STOP |( . READY | ‘ 1/0
c) Main Menu Monitor
ID: M1 ID: M2.1
Quick Setup @ Multimonitor
— @
7“ Monitor D Basic
(12) (7)
Parameters E Timer functions
(21) (13)
STOP ‘( f READY | | 1/0 STOP |( , Ready ‘ ‘ 1/0
=%= Multimonitor FreqReference
Y ID25 FreqReference ID:1 M2.1.1.1
pRLLLB BN Output Freq | Motor Speed @ Output frequency 0.00 Hz
20.0 Hz 0.00Hz 0.0rpm @ FreqReference 10.00 Hz
Motor Curre | Motor Torque|Motor Voltage z‘ Motor Speed 0.00 rpm
0.00Aa 0.00% 0.0V @Motor Current 0.00 A
DC-link volt Unit Tempera [Motor Tempera @ Motor Torque 0.00 &
0.0V 81.9°C 0.0% DMotor Power 0.00 %

9171.emf

Rys. 35. Strona monitorowania wielopozycyjnego

Monitorowang warto$¢ mozna zmieni¢ poprzez aktywacje komorki wartosci (przyciskami
strzatek w lewo/prawo) i klikniecie przycisku OK. Po wybraniu nowego elementu na liscie
warto$ci monitorowanych nalezy ponownie klikng¢ przycisk OK.

Krzywa trendu
Funkcja Krzywa trendu to graficzna reprezentacja dwoch monitorowanych jednoczesnie wartosci.
Podstawowe

Podstawowe wartosci monitorowane to faktyczne wartosci wybranych parametrow i sygnatow,
jak rowniez stany oraz pomiary.

WE/WY

Mozna tu monitorowac stany i poziomy réznych sygnatow wejsciowych i wyjsciowych.
Patrz rozdziat 3.1.4.

Wejscia temperaturowe
Patrz rozdziat 3.1.5.
Dodat./zaawansowane

Monitorowanie réznych, zaawansowanych wartosci, np. wartosci magistrali. Patrz rozdziat 3.1.6.
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Funkcje sterowania czasowego

Monitorowanie funkcji sterowania czasowego oraz zegara czasu rzeczywistego.
Patrz rozdziat 3.1.7.

Regulator PID

Monitorowanie wartosci regulatora PID. Patrz rozdziat 3.1.8.

Zewnetrzny regulator PID

Monitorowanie wartosci zewnetrznego regulatora PID. Patrz rozdziat 3.1.9.

Wiele pomp

Monitorowanie wartosci zwigzanych z uzyciem kilku silnikow. Patrz rozdziat 3.1.10.
Liczniki czasu konserwacji

Monitorowanie wartosci zwigzanych z licznikami konserwaciji. Patrz rozdziat 3.1.11.
Dane magistrali

Dane magistrali wyswietlane jako wartosci monitorowania dla potrzeb debugowania,
np. podczas uruchamiania magistrali. Patrz rozdziat 3.1.12.
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2.5 Vacon Live

Vacon Live to przeznaczone na komputery PC narzedzie do uruchamiania i konserwaciji
napedow nowej generacji (Vacon 10, Vacon 20, Vacon 100). Jest ono dostepne do pobrania
w witrynie www.vacon.com.

Narzedzie Vacon Live udostepnia nastepujace funkcje:

» Parametryzacja, monitorowanie, informacje o napedzie, rejestracja danych itp.

+ Zintegrowane narzedzie do pobierania oprogramowania Vacon Loader.

* Obstuga standardéw RS-422 i Ethernet.

* Zgodnos¢ z systemem Windows 7.

» Obstugiwane jezyki: angielski, chinski, czeski, dunski, finski, francuski, hiszpanski,
holenderski, niemiecki, polski, portugalski, rosyjski, rumunski, stowacki, szwedzki,
turecki i wtoski.

+ Do potaczenia mozna uzy¢ czarnego kabla Vacon USB/RS-422 lub kabla Ethernet
(Vacon 100).

» Sterowniki RS-422 sg instalowane automatycznie podczas instalacji programu
Vacon Live.

* Po nawigzaniu potaczenia program Vacon Live automatycznie wykrywa
podtaczony naped.

P Vacon Live 1.0.39.0

File Edit “iew Drive Tocls Help vnc}oN
d.-N [sl=Eiry- = vin ¥ o
[ Ditves Parsmeter Browser X | Montodng 1 X
il o B Lb LLO EE SBC GO s« &
[ " rees = (= - ince VariableText Vihse Min Max  Unit  Defa ™
— e il Sakp P11 Moor Mom Voltg 230 180 240 v oo
S (2 Monkor P12 Molor Mom Freq 50,00 800 320,00 Hz 000
¥ 21, Mulimanie: P13 Motor Mom Speed 1370 24 19200 e @
#22 Bosic P14 Miotor Mom Cumt 130 0,26 530 A 0080
¥ 2.3 Timer Funclions P15 Mo Cos P 0.74 0,30 1,00 0,00
¥ 2.4 PID Contreder 1 P16 Motor Nom Power 037 008 1.10 KN 000
# 2.6 PID Controller 2 P17 Currerit Limit am 0,26 520 A 000
¥ 2.6 Muti-Pumnp i Min Fraquency 0.00 0,00 £2,00 Hz 00
¥ 2.5 Fieicbus Data P13 Max Fraguency  50.00 0.00 320,00 Hr Q00
= | 3 Porameters P1.10 W A Ce Raf Ale2 1 8 Aea
= 3.1 Motor Settings LERT] Preset Freq 1 10,00 0,00 50,00 Hz 10,00
¥ 31,1 Basic Settings Pz Presst Fraq 2 15,00 0,00 52,00 Hz 15,00
¥3.1.2 Motor Control P113 Aceal Tima 1 00 0, 300.0 s &0
¥ 32 StanSiop Setup (RT Decel Time 1 200 01 3000 s 50
# 3.3 Reterences P115 Rem CH. Place LD Control o 1 VO Ca
¥ 34 Ramps And Brakes P16 AATENE REsat Disabled o 1 Disabh
= #3610 Config
¥ 351 Digtal inputy M21.4 FreqReferenoe 2754 -35,58 320,00 Hz Q.00
352 Ansiog inputs M212 Cutput frequancy 0,00 -3igga 320,00 Hz 3,00
S #3535 Dighal ougputs M213 Mistor Speed o 18200 19200 mm a
#3632 St € Bosle M214 Motor Current 0.00 0.00 520 A Q00
= W 354 Arslog culpats M215 Mstor Torqus 0.0 1500 150,0 % o
¥ 3.5.4.1. Slot ABasic M218 Miotor Vokage 0.0 0,0 00,0 L a0
¥ 35 Fieidbus DotaMap M217 DOk Vonsge 330 o 1200 v oa
¥ 3.7. Prohibit Freq M214 Unit Temperature 30,0 100 100,0 a0
¥ 35 Limi Supere M213 Mot Tamparatuns 0.0 0.0 10,0 % a0
¥ 39 Protecticns M 2410 PIDA Satpoint 0,00 21474835 2I4T4B35 X 000
¥ 3,10, Aadomatic Resst MZ191 PIDY Fesdback 20,13 21474535 21474635 % 000
2 (311, Timar Functions AR PiD Emor 20,13 -214T4B 35 MAT4BXE W 000
#3111, interval 1 M21.13 PID Cutpit 0,00 21474835 214T4B35 % 0,00
¥ 3112 terval 2
#3113 terval 3 M2.24 Cutput frequency  0.00 3599 320,00 Hz 000
#3114 Interval 4 M223 FragRefersncs 2786 318,89 320,00 Hz 000
#3195 Ierval 5 M223 Misior Speed o 15200 19200 mm a »
¥ 3116 Times 1 bl L5 >
[B] o~ [$)(@]0 B E
| || vo Detalogger (@) Clodkmme Online (@ | Reocy @) Fun @ Fout @ Mo @ ]

Rys. 36. Vacon Live — gtéwne okno

UWAGA! Wiecej informaciji na temat uzywania programu Vacon Live mozna znalez¢
W pomocy programu.
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3. MENU MONITOROWANIA

3.1 Grupa wartosci monitorowanych

Naped pradu przemiennego umozliwia monitorowanie rzeczywistych wartosci parametrow
i sygnatow, a takze stanéw i pomiaréw. Niektore monitorowane wartosci mozna dostosowac
do wiasnych potrzeb.

311 Monitor wielopozycyjny

Na stronie monitorowania wielopozycyjnego mozna okresli¢ od czterech do dziewieciu
wartoéci, ktére majgq by¢é monitorowane. Liczbe monitorowanych wartosci mozna wybraé
parametrem P3.11.4. Wiecej informacji mozna znalez¢ w tab. 50.

Qutput Fregquency
Q.00Hz

Motor Current Motor Speed
0.00A Orpm

Motor Torgue Motor Power

Q.0% Q. 0%

3100.emf

Rys. 37.

3.1.2 Krzywa trendu

Funkcja Krzywa trendu to graficzna reprezentacja dwoch monitorowanych jednoczes$nie
warto$ci.

Wybér wartosci do monitorowania umozliwia rozpoczecie rejestrowania warto$ci.

W menu podrzednym Krzywa trendu mozna wyswietli¢ krzywag trendu, wybra¢ sygnaty,
poda¢ minimalne i maksymalne nastawy, warto$¢ Przedziat prébkow. i okresli¢, czy bedzie/
nie bedzie uzywana funkcja Autoskala.

Aby zmienié¢ wartosci do monitorowania, nalezy postepowaé zgodnie z nastepujacg procedura;

1. Znajdz menu Krzywa trendu w menu Monitorowanie i nacisnij przycisk OK.

2. Wyswietl menu Wys. krzywg trendu, naciskajac ponownie przycisk OK.

3. Aktualnie wybrane warto$ci do monitorowania to CzestotliwZadana i Pr. obr. silnika i sg
widoczne w dolnej czesci wyswietlacza.

4. Jako krzywe trendu mozna jednoczesnie monitorowac tylko dwie wartosci. Wybierz jedng
z aktualnych wartosci do zmiany za pomocg przyciskow ze strzatkami i nacisnij przycisk OK.

5. Przejrzyj liste podanych warto$ci do monitorowania za pomocg przyciskéw ze strzatkami,

wybierz zgdang wartos¢ i nacisnij przycisk OK.
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6. Krzywa trendu zmienionej wartosci jest widoczna na wyswietlaczu.

sToF |G| READY 140 sToF (G| READY /0 STOP |G| READY | | /0
@ Multimenitor |=— View trend curve @
|=— Trend Curve Sampling interwval I @
e H

— L7 100 ms

Channel 1 min ) FrecReference

H

-1000 W Hotor Speed

STOP |G| REATY | | o
: Output freguency [ V
z FregReference
g (o)
D Hotor Torgue | Hotor Current
|I:| Hotor Shaft Power | B Hotor Speed S 9250.emf

Rys. 38.

Funkcja Krzywa trendu umozliwia takze zatrzymanie postepu krzywej i odczytanie
dokfadnych wartosci.

1. Wybierz ekran w widoku Krzywa trendu za pomoca przycisku strzatki w gére (ramka na
wyswietlaczu zostanie pogrubiona) i nacisnij przycisk OK w zgdanym punkcie krzywej
postepu. Na wyswietlaczu pojawi sie pionowy kursor liniowy.

2. Zawartos¢ ekranu zostanie zablokowana, a wartosci w jego dolnej czesci odpowiadajgq

potozeniu kursora liniowego.

Uzyj przyciskow z lewej i z prawej strony, aby przesuwac kursor liniowy i wyswietli¢

dokfadne wartosci w innych miejscach wykresu.

w

RUH RERDY ALARM 0 RUH |o| RERDY ALARM 0 RUH |o| RERDY ALARM 0

AT @ O

!
[ J Hotor Current b W Hotor Current QL2A W Hotor Current ?o1A
B Hotor Speed =317 pm B Hotor Speed =327 pm B Hotor Speed
RUH READY ALARM 0
i
|
|
M
|
|
|

|

W Hotor Current o
B Hotor Speed %

9251.emf

Rys. 39.

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




VACON ® 73

Menu monitorowania

Tab. 2. Parametry krzywej trendu

Indeks Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Usta-
wienia
fabryczne

Opis

M2.2.1 | Wys. krzywa trendu

Otworz to menu, wybierz
i monitoruj wartosci, aby je
wyswietli¢ w postaci krzywe;.

P2.2.2 | Przedziat probkow.

100

432.000

ms

100

2368

Ustaw przedziat
probkowania.

P2.2.3 Kanat 1 min.

-214.748

1000

-1000

2369

Uzywany domysinie do
skalowania. Moze by¢
konieczna zmiana wartosci.

P22.4 Kanat 1 maks.

-1000

214.748

1000

2370

Uzywany domysinie do
skalowania. Moze by¢
konieczna zmiana warto$ci.

P2.25 Kanat 2 min.

-214.748

1000

-1000

2371

Uzywany domysinie do
skalowania. Moze by¢
konieczna zmiana wartosci.

P2.2.6 Kanat 2 maks.

-1000

214.748

1000

2372

Uzywany domysinie do
skalowania. Moze by¢
konieczna zmiana wartosci.

P2.2.7 Autoskala

2373

Wybrany sygnat jest
automatycznie skalowany
pomiedzy wartoscig
minimalng i maksymalna,
jesli wartos¢ parametru to 1.
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313 Podstawowe
Podstawowe warto$ci monitorowane przedstawiono w tabeli 3 ponizej.

UWAGA! W menu monitorowania dostepne sa tylko stany standardowych kart WE/WY.
Stany sygnatow wszystkich kart WE/WY mozna znalezé w postaci danych nieprzetworzonych
w menu systemowym WE/WY i sprzet.

UWAGA! Stany kart rozszerzen WE/WY mozna w razie potrzeby sprawdzi¢ w menu
systemowym WE/WY i sprzet.

Tab. 3. Elementy menu monitorowania

Wielkosé
Indeks .
monitorowana
V2.3.1 Czestotl. wyjsc. Hz 0,01 1 Czestotliwos¢ wyjsciowa dla silnika
V2.3.2 Czestotliwose Hz 0,01 o5 C).zgsj[otllwosc zadawana dla sterowania
zadawana silnikiem
V2.3.3 Predkos¢ silnika obr./min 1 2 Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika
w obr./min
V2.3.4 Prad silnika A Zmienny 3
V2.3.5 Momesr;ltnci)li:)arotowy % 0,1 4 Obliczony moment obrotowy watu
V2.3.7 Moc na wale silnika % 0,1 5 Obliczona moc na watku silnika w %

Obliczona moc na watku silnika w kW
V2.3.8 Moc na wale silnika kW/KM Zmienny 73 lub KM. Jednostka zalezy od parametru
wyboru jednostki.

V2.3.9 Napiecie silnika \% 0,1 6 Napiecie wyjsciowe dla silnika
V2.3.10 Napiecie w obwodzie Vv 1 7 Zmierzone napiecie w obwodzie pradu
pradu statego statego napedu
V2.3.11 | Temperatura jednostki °C/IF 0,1 8 Temperatura radiatora w °C lub °F
V2.312| Temperatura silnika o 0.1 9 Obllc;ona ter_nperatura S|In|kajako.procent
znamionowej temperatury roboczej.
Stan funkcji wstepnego podgrzewania
V2.3.13 Podgrzew.ar?le wstepne 1 1228 silnika.
silnika 0 = wytaczone

1 = ogrzewanie (zasilanie pradem statym)
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3.1.4 WE/WY

Tab. 4. Monitorowanie sygnatu WE/WY

Wielkosé Jed-
Indeks . Skala
monitorowana | nostka
V241 Gniazdo A 1 15 Przedstawia stan wejs¢ cyfrowych 1-3
o DIN1,2,3 w gniezdzie A (standardowe WE/WY).
V242 Gniazdo A 1 16 Przedstawia stan wejs¢ cyfrowych 4—6
o DIN4,5,6 w gniezdzie A (standardowe WE/WY).

v2.43 | GniazdoBRO1,2, 3 1 17 Przedstawl.? st'an wejs¢ przekaznikowych
1-3 w gniezdzie B.

V2.4.4 | Wejscie analogowe 1 % 0,01 59 |Sygnatwejsciowy w procentach uzywanego
zakresu. Domyslnie gniazdo A.1.

V2.4.5 | Wejscie analogowe 2 % 0,01 60 Sygnat WEISCIOWY W prgcentach Uzywanego
zakresu. Domysinie gniazdo A.2.

V2.4.6 | Wejscie analogowe 3 % 0,01 g1 | Sygnal wejsciowy w procentach uzywanego
zakresu. Domyslnie gniazdo D.1.

V2.4.7 | Wejscie analogowe 4 % 0,01 g2 | Sygnatwejsciowy w procentach uzywanego
zakresu. Domyslnie gniazdo D.2.

V2.4.8 | Wejscie analogowe 5 % 0,01 75 | Sygnatwejsciowy w procentach uzywanego
zakresu. Domyslinie gniazdo E.1.

V2.4.9 | Wejscie analogowe 6 % 0,01 76 | Sygnal wejsciowy w procentach uzywanego
zakresu. Domys$lnie gniazdo E.2.
Sygnat wyjscia analogowego w procentach

V2.4.10 Gniazdo A AO1 % 0,01 81 uzywanego zakresu. Gniazdo A
(standardowe WE/WY)

3.1.5 Wejscia temperaturowe

UWAGA! Ta grupa parametréw jest widoczna tylko po zainstalowaniu karty opcjonalne;j
do pomiaru temperatury (OPT-BH).

Tab. 5. Monitorowane wartosci wejs¢ temperaturowych

Indeks|  Wielkos¢ Jed- | gola| D

monitorowana | nostka

Zmierzona wartosé na wejsciu
temperaturowym 1.

Lista wejs¢ temperaturowych sktada

sie z 6 pierwszych, dostepnych wej$¢
temperaturowych poczgwszy od gniazda A
do gniazda E.

Jesli wejscie jest dostepne, ale nie
podtgczono do niego czujnika, wyswietlana
jest maksymalna wartos¢, poniewaz
zmierzona rezystancja to nieskonczonosc.
Mozna wymusi¢ warto$¢ minimalna,
wpisujac jag recznie.

V251 | Wejscie temperatur 1 °C/F 0,1 50

Zmierzona warto$é na wejsciu

V252 | Wejscie temperatur 2 °C/F 0,1 51 . .
temperaturowym 2. Patrz powyze;.

Zmierzona wartosé na wejsciu

V2.5.3 | Wejscie temperatur 3 °CIF 0,1 52 .
temperaturowym 3. Patrz powyze;.
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Tab. 5. Monitorowane wartosci wejs¢ temperaturowych

Indeks Wielkos¢ Jed- Skala

monitorowana | nostka

V2.5.4 | Wejscie temperatur4 | °C/F 0,1 g |ZMierzonawartosc na wejsciu
temperaturowym 4. Patrz powyze;.
V2.55 | Wejscie temperatur5 | °CIF 0,1 70 |Zmierzona wartosc na wejsciu
temperaturowym 5. Patrz powyzej.
V2.5.6 | Wejscie temperatur 6 | °C/F 0,1 71 |Zmierzona wartosc na wejsciu
temperaturowym 6. Patrz powyze;.

3.1.6 Dodatkowe i zaawansowane

Tab. 6. Monitorowanie wartosci zaawansowanych

Indeks  Vielkosc Jed-  grala D

monitorowana nostka

Bitowy kod stowa
B1 = gotowosé

B2 = praca
B3 = usterka
V2.6.1 S’fowq stanu 1 43 B6 f zezwolenie na prace
przemiennika B7 = aktywny alarm

B10 = hamowanie pradem statym w stopie
B11 = aktywne hamowanie pragdem statym
B12 = zgdanie uruchomienia

B13 = aktywny regulator silnika

Kodowane bitowo informacje dotyczace
kryteriow gotowosci. Sa pomocne podczas
usuwania usterek, gdy naped nie jest

w stanie gotowosci.

Wartosci sg wyswietlane jako pola

wyboru na graficznym panelu sterujgcym.
Zaznaczona wartosc¢ (IX1) staje sie aktywna.
V2.6.2 Stan gotowosci 1 78 BO: Wiacz.pracy wysoki

B1: Brak aktywnych usterek

B2: Przet tadowania zam

B3: Napiecie pradu statego w dozw. granicach
B4: Zainicjowany menedzer mocy

B5: Modut mocy nie blokuje startu

B6: Oprogramowanie systemowe nie
blokuje startu
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Tab. 6. Monitorowanie wartosci zaawansowanych

Indeks  WVielkos¢ Jed-  gila D

monitorowana nostka

Kodowane bitowo stany aplikacji.
Wartosci sg wyswietlane jako pola
wyboru na graficznym panelu sterujgcym.
Zaznaczona warto$c¢ ([X1) staje sie aktywna.
BO = blokada 1

B1 = blokada 2

B2 = zarezerwowane

B3 = aktywna rampa 2

B4 = zarezerwowane

B5 = aktywne sterowanie WE/WY A
B6 = aktywne sterowanie WE/WY B
B7 = aktywne sterowanie z magistrali
B8 = aktywne sterowanie lokalne

B9 = aktywne sterowanie PC

B10 = aktywne czestotliwosci state
B11 = aktywne przeptukiwanie

B12 = aktywny tryb pozarowy

B13 = aktywne wstepne
podgrzewanie silnika

B14 = aktywne szybkie zatrzymanie
B15 = naped zatrzymany z panelu
sterujacego

V2.6.3 | Stowo 1 stanu aplikac;ji 1 89

Kodowany bitowo stan aplikaciji.

Wartosci sg wyswietlane jako pola

wyboru na graficznym panelu sterujgcym.
Zaznaczona warto$c¢ ([XI) staje sie aktywna.
BO = zabronione przyspieszanie/hamowanie
B1 = otwarty przetacznik silnika

B2 = PID aktywne

B3 = uspienie PID aktywne

B4 = tagodny start PID aktywny

BS = aktywne automatyczne czyszczenie
B6 = aktywna pompa jockey

B7 = aktywna pompa zalewania

B8 = przeciwdziatanie blokowaniu aktywne
B9 = monitorowanie cisnienia wejsciowego
(alarm/usterka)

B10 = zabezpieczenie przed zamarzaniem
(alarm/usterka)

B11 = alarm nadmiernego ci$nienia

V2.6.4 | Stowo 2 stanu aplikacji 1 90

Stowo 16-bitowe, ktdrego kazdy bit
reprezentuje stan jednego wejscia cyfrowego.
Odczytywanych jest 6 wejs¢ cyfrowych

z kazdego gniazda. Stowo 1 zaczyna sie

od wejscia 1 w gniezdzie A (bit 0), a konczy
wejsciem 4 w gniezdzie C (bit 15).

V2.6.5 Stowo 1 stanu DIN 1 56

Stowo 16-bitowe, ktdrego kazdy bit
reprezentuje stan jednego wejscia cyfrowego.
Odczytywanych jest 6 wejs¢ cyfrowych

z kazdego gniazda. Stowo 1 zaczyna sie

od wejscia 5 w gniezdzie C (bit 0), a konczy
wejsciem 6 w gniezdzie E (bit 13).

V2.6.6 Stowo 2 stanu DIN 1 57

Tel.: +358 (0) 201 2121 » Faks: +358 (0)201 212 205




Menu monitorowania VACON ® 78

Tab. 6. Monitorowanie wartosci zaawansowanych

Indeks Wielkos¢é Jed- Skala

monitorowana nostka

Warto$¢ monitorowania pradu silnika ze
statg liczbg miejsc po przecinku i mniejszym
filtrowaniem. Moze by¢ uzywana na przykiad
podczas konfigurowania magistrali, aby
zawsze otrzymywac wiasciwg wartosé
niezaleznie od wielkosci ramki, lub podczas
monitorowania, gdy wymagany jest krotszy
czas filtrowania pradu silnika.

Prad silnika do 1

V2.6.7 . .
miejsca po przecinku

0,1 45

Przedstawia chwilowe zrodto wartosci
zadanej czestotliwosci.

0=PC

1 = state czestotliwosci

2 = panel sterujacy

3 = Magistrala komunikacyjna
4=AN1

1 1495 |5=AI2

6 =Al1+AlI2

7 = regulator PID

8 = potencjometr silnika

10 = przeptukiwanie

100 = niezdefiniowane

101 = alarm, czestotliwos¢ stata
102 = automatyczne czyszczenie

Zrédio wartoéci zadanej

V2.6.8 L
czestotliwosci

Kod ostatniej Kod ostatniej aktywowanej usterki,

V2.6.9 aktywnej usterki ktéra nie zostata skasowana.

ID ostatniej ID ostatniej aktywowanej usterki,

V2.6.10 aktywnej usterki ktdra nie zostata skasowana.

Kod ostatniego Kod ostatniego aktywowanego alarmu,

v2.6.11 aktywnego alarmu ktory nie zostat skasowany.

ID ostatniego ID ostatniego aktywowanego alarmu,

V26.12 aktywnego alarmu ktory nie zostat skasowany.

BO = limit pradu (silnik)

B1 = limit pradu (pradnica)

B2 = limit momentu obrotowego (silnik)

B3 = limit momentu obrotowego (pradnica)
B4 = regulacja przepie¢

B5 = regulacja zbyt niskiego napiecia

B6 = limit mocy (silnik)

B7 = limit mocy (pradnica)

min. =0,
V2.6.13 | Stan regulatora silnika maks. = 77
65535
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3.1.7 Monitorowanie funkcji sterowania czasowego

W tym obszarze mozna monitorowaé wartosci funkcji sterowania czasowego oraz zegara
czasu rzeczywistego.

Tab. 7. Monitorowanie funkcji sterowania czasowego

Wielkosé Jed-
Indeks . Skala
monitorowana nostka
Mozliwo$¢ monitorowania stanu
V2.71 TC1,TC2,TC3 1 1441 trzech kanatéw czasowych
(Time Channel — TC)
V272 Przedz. czasu 1 1 1442 Stan przedziatu czasu sterowania
czasowego
V273 Prredz. czasu 2 1 1443 Stan przedziatu czasu sterowania
czasowego
V274 Przedz. czasu 3 1 1444 Stan przedziatu czasu sterowania
czasowego
V275 Przedz. czasu 4 1 1445 Stan przedziatu czasu sterowania
czasowego
V276 Przedz. czasu 5 1 1446 Stan przedziatu czasu sterowania
czasowego
V2.7.7 Ster. czasowe 1 S 1 1447 POZOStah./ czas dla aktywnego
sterowania czasowego
V2.7.8 Ster. czasowe 2 s 1 1448 Pozostah( czas dla aktywnego
sterowania czasowego
V2.7.9 Ster. czasowe 3 s 1 1449 |Pozostaly czas dia aktywnego
sterowania czasowego
V2.7.10 Zegar czasu 1450 gg:mm:ss
rzeczywistego
3.1.8 Monitorowanie regulatora PID

Tab. 8. Monitorowanie wartosci regulatora PID

Wielkosé Jed-
Indeks . Skala ID
monitorowana nostka
Warto$¢ zadana regulatora PID w jed-
V281 | Wartose zadana PID1 Zmienny Zgodnie z 20 nostkach prpcesowych. Jednostka
P3.13.1.7 procesowa jest wybierana za pomocg par-
ametru.
Wartos$¢ sprzezenia zwrotnego regulatora
Sprzezenie zwrotne . Zgodnie z PID w jednostkach procesowych. Jed-
V28.2 PID1 Zmienny P3.13.1.7 21 nostka procesowa jest wybierana za
pomocg parametru.
Warto$¢ uchybu regulatora PID. Odchytka
. sprzezenia zwrotnego od wartosci zadane;j
Zgodnie z
V2.8.3 PID1 uchyb Zmienny P% 13.1.7 22 w jednostkach procesowych. Jednostka
U procesowa jest wybierana za pomocg par-
ametru.
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Tab. 8. Monitorowanie wartosci regulatora PID

Indeks|  Wielkos¢ Jed- | grala | D

monitorowana nostka

Wyjscie regulatora w procentach (0—
100%). Te warto$¢ mozna wykorzystac¢ do
V2.8.4 PID1 wyjscie % 0,01 23 sterowania silnikiem (jako warto$¢ zadang
czestotliwosci) lub poda¢ na wyjscie anal-
ogowe.

0 = zatrzymany

1 =praca

3 = tryb uspienia

4 = w strefie martwej (patrz rozdziat 4.13.1)

V2.8.5 Stan PID1 1 24
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3.1.9 Monitorowanie zewnetrznego regulatora PID

Tab. 9. Monitorowanie wartosci zewnetrznego regulatora PID

Indeks|  WVielkosc Jed- | guala | ID

monitorowana | nostka

Warto$¢ zadana zewnetrznego regulatora
Zgodnie z 83 PID w jednostkach procesowych.
P3.14.1.10 Jednostka procesowa jest wybierana

za pomocg parametru.

V2.9.1 Wart. zadana ExtPID | Zmienny

Wartos¢ sprzezenia zwrotnego

Zgodnie z 84 zewnetrznego regulatora PID w jednostkach
P3.14.1.10 procesowych. Jednostka procesowa jest
wybierana za pomocg parametru.

V2.9.2 | Sprz. zwrotne ExtPID | Zmienny

Wartos$¢ uchybu zewnetrznego regulatora
PID. Odchyika sprzezenia zwrotnego

85 od wartosci zadanej w jednostkach
procesowych. Jednostka procesowa

jest wybierana za pomocg parametru.

Zgodnie z

V2.9.3 Btad ExtPID Zmienny P3.14.1.10

Wyjscie zewnetrznego regulatora PID
V294 Wyijscie ExtPID % 0,01 86 | w procentach (0-100%). Te wartos¢
mozna podac np. na wyjscie analogowe.

0 = zatrzymany
V2.9.5 Stan ExtPID 1 87 1 =praca
2 = w strefie martwej (patrz rozdziat 4.13.1)

3.1.10 Monitorowanie sterowania wielopompowego

UWAGA! Wartosci monitorowania czasu dziatania pomp od ,,Czas dziatania pompy 2”
do ,Czas dziatania pompy 8” sg uzywane tylko w trybie Wiele pomp (jeden naped).

Jesli uzywany jest tryb z wieloma pompami uzupetniajgcymi lub wieloma pompami gtéwnymi,
czas dziatania pompy jest odczytywany z licznika ,Czas dziatania pompy (1)”. Czas dziatania
poszczegdlnych pomp musi by¢ odczytywany osobno z danego napedu.

Tab. 10. Monitorowanie sterowania wielopompowego

Indeks Wielkosc Jed- | gl 1D

monitorowana nostka

V2.10.1 Pracujace silniki 1 30 |L-iczba pracujacych silnikow w przypadku
uzycia funkcji sterowania wielopompowego.

V2.10.2 AutoZmKolSilnik 1 1113 |Informuje uzytkownika, czy wymagana jest
automatyczna zmiana kolejnosci napeddéw.
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Tab. 10. Monitorowanie sterowania wielopompowego

Indeks Wielkos¢ Jed- Skala

monitorowana nostka

Stan napedu podczas dziatania w systemie
Wiele pomp.

bit 1 = zadanie pracy aktywne

bit 2 = polecenie uruchomienia aktywne

bit 3 = blokada 1

bit 4 = funkcja sterowania wielopompowego
wigczona

bit 5 = tryb pracy napedu: naped dodatkowy
bit 6 = tryb pracy napedu: naped prowadzacy
bit 9 = tryb wielu pomp: jeden naped

bit 10 = tryb wielu pomp: wiele uzupetniajgcych
bit 11 = tryb wielu pomp: wiele gtéwnych

bit 12 = naped pracuje jako regulacyjny

bit 13 = naped pracuje jako uzupetniajacy

bit 14 = naped dziata ze statg predkoscig
produkcyjng

V2.10.3 Stan wielu pomp 0-65535| 15507

Stan komunikacji naped—naped w systemie
Wiele pomp (wiele napedoéw). Pokazuje, ktore
napedy komunikujg sie ze soba.
bit 1 = komunikacja napedu 1
0- bit 2 = komunikacja napedu 2
V2.10.4 Stan komunikac;ji 15506 | bit 3 = komunikacja napedu 3
65.535 ol o

bit 4 = komunikacja napedu 4
bit 5 = komunikacja napedu 5
bit 6 = komunikacja napedu 6
bit 7 = komunikacja napedu 7
bit 8 = komunikacja napedu 8

0- Tryb z jednym napedem: godziny pracy pompy 1.
V2.10.5 | Czas dziatania pompy (1)| godz. 300.000 15510 | Tryb z wieloma napedami: godziny pracy
' danego napedu (pompy).

0- Tryb z jednym napedem: godziny pracy pompy 2.
VV2.10.6 | Czas dziatania pompy (2)| godz. 300.000 15511 | Tryb z wieloma napedami: godziny pracy
’ danego napedu (pompy).

Tryb z jednym napedem: godziny pracy pompy 3.

V2.10.7 | Czas dziatania pompy (3)| godz. 30&)00 15512 | Tryb z wieloma napedami: godziny pracy
' danego napedu (pompy).
0- Tryb z jednym napedem: godziny pracy pompy 4.

V2.10.8 | Czas dziatania pompy (4)| godz. 300.000 15513 | Tryb z wieloma napedami: godziny pracy
' danego napedu (pompy).

Tryb z jednym napedem: godziny pracy pompy 5.

V2.10.9 | Czas dziatania pompy (5)| godz. 3000600 15514 | Tryb z wieloma napedami: godziny pracy
' danego napedu (pompy).
0- Tryb z jednym napedem: godziny pracy pompy 6.

V2.10.10| Czas dziatania pompy (6)| godz. 300.000 15515 | Tryb z wieloma napedami: godziny pracy
' danego napedu (pompy).

Tryb z jednym napedem: godziny pracy pompy 7.

V2.10.11 | Czas dziatania pompy (7)| godz. 30002)00 15516 | Tryb z wieloma napedami: godziny pracy
' danego napedu (pompy).
0- Tryb z jednym napedem: godziny pracy pompy 8.

V2.10.12| Czas dziatania pompy (8)| godz. 300.000 15517 | Tryb z wieloma napedami: godziny pracy
’ danego napedu (pompy).
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3.1.11 Liczniki czasu konserwacji

Tab. 11. Monitorowanie licznika czasu konserwacji

Indeks|  Wielkos¢ Jed- | guaal D

monitorowana | nostka

Stan licznika konserwacji w obrotach
Licznik czasu x 1000 lub w godzinach.
V2.11.1 - h/tys. obr | Zmienny 1101 Informacje na temat konfigurowania
konserwacji 1 . . S .
i aktywowania tego licznika mozna
znalez¢ w rozdz. 4.16.

3.1.12 Monitorowanie danych magistrali
Tab. 12. Monitorowanie danych magistrali

Indeks | WVielkos¢ Jed- | quala | D

monitorowana| nostka

Stowo sterujace magistrali komunikacyjnej
uzywane przez aplikacje w trybie (formacie)
V2.12.1 | FB Control Word 1 874 | obejscia. W zaleznosci od typu lub profilu
magistrali dane moga by¢ modyfikowane
przed przestaniem do aplikacji.
Zadana predkos¢ jest skalowana pomiedzy
Zadawanie predkoscig minimalng i maksymalng w chwili,
V2.12.2 predk.osm . Zmienny 875 gqy.odblerz.e ja aplikacja ster_Ucha. .Preldlfosc
z magistrali minimalng i maksymalng mozna zmienia¢ po
komunikacyjnej odebraniu predkos$ci zadanej bez wptywu na
predkosc¢ zadang.
V2.123 Dana_ pr_ocesowa 1 876 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowej
wejsciowa 1 w formacie 32-bitowym
V2.12.4 Dana_pr_ocesowa 1 877 Nleprzetvyorzonz_:\ wartos¢ danej procesowej
wejsciowa 2 w formacie 32-bitowym
V2125 Dana. procesowa 1 878 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowej
wejsciowa 3 w formacie 32-bitowym
V2126 Dana_ procesowa 1 879 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowe;j
wejsciowa 4 w formacie 32-bitowym
V2.12.7 Dana_pr_ocesowa 1 880 Nleprzetvyorzonz_:\ wartos¢ danej procesowej
wejsciowa 5 w formacie 32-bitowym
Dana procesowa Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowe;j
V2.12.8 s 1 881 . -
wejsciowa 6 w formacie 32-bitowym
V2.12.9 Dana_ pr_ocesowa 1 882 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowej
wejsciowa 7 w formacie 32-bitowym
V2.12.10 Dana_pr_ocesowa 1 883 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowej
wejsciowa 8 w formacie 32-bitowym
Stowo statusowe magistrali komunikacyjnej
wysytane przez aplikacje w trybie (formacie)
V2.12.11 | FB stowo stanu 1 864 | obejscia. W zaleznosci od typu lub profilu
magistrali dane moga by¢ modyfikowane
przed przestaniem do magistrali.
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Tab. 12. Monitorowanie danych magistrali

Wielkos¢ Jed-
monitorowana| nostka

Skala [»]

Biezgca predkos¢ wyrazona w %. Wartosci 0
Predko$c¢ aktualna i 100% to odpowiednio predkos¢ minimalna
V2.12.12 przesy%a}na przez 0,01 865 || mall<s.ymalna. Wartoscljest al'(tuall.zowana N
magistrale na biezgco na podstawie chwilowej predkosci
komunikacyjng minimalnej i maksymalnej, a takze predkosci
wyjsciowe;.
v212.13| FB Data Out 1 1 866 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowej
w formacie 32-bitowym
V2.12.14 FB Data Out 2 1 867 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowej
w formacie 32-bitowym
V212.15| FB Data Out 3 1 868 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowej
w formacie 32-bitowym
V212.16| FB Data Out 4 1 869 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowej
w formacie 32-bitowym
V21217 FB Data Out 5 1 870 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowej
w formacie 32-bitowym
Vv212.18| FB Data Out 6 1 871 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowej
w formacie 32-bitowym
V21219| FB Data Out 7 1 872 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowej
w formacie 32-bitowym
V2.12.20 FB Data Out 8 1 873 Nleprzetvyorzong wartos¢ danej procesowej
w formacie 32-bitowym
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4,

MENU PARAMETROW

4.1 Grupa 3.1: Ustawienia silnika
411 Parametry z tabliczki znamionowej silnika
Tab. 13. Parametry z tabliczki znamionowej silnika
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
Warto$¢ U, mozna znalez¢
Napiecie znamionowe na tabliczce znamionowej
P3.1.1.1 pie silnika Zmienny | Zmienny \% Zmienny | 110 |silnika. Nalezy zwréci¢ uwage
na uzywane potgczenie
(trojkat/gwiazda).
Crestotlivosé Wartos¢ f, mozna znalez¢
P3.1.1.2 Q . 8,00 320,00 Hz 50,0/60,0| 111 |na tabliczce znamionowej
znamionowa silnika -
silnika.
Znamionowa predkosé Wartos¢ n, mozna znalez¢
P3.1.1.3 pres 24 19.200 |obr./min | Zmienny | 112 |na tabliczce znamionowej
obrotowa silnika -
silnika.
Prad znamionow Wartos¢ I, mozna znalez¢
P3.1.14 qd zhar y Iy *0,1 Iy *0,1 A Is 113 | na tabliczce znamionowe;j
silnika o
silnika.
Znamionowa wartosé Warto$¢ mozna znalez¢
P3.1.1.5 . 0,30 1,00 Zmienny | 120 |na tabliczce znamionowej
cos ¢ silnika o
silnika.
Znamionowa moc Warto$¢ In mozna znalezé
P3.1.1.6 Zmienny | Zmienny kW Zmienny | 116 | na tabliczce znamionowe;j

silnika

silnika.
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4.1.2

Ustawienia sterowania silnikiem
Tab. 14. Ustawienia sterowania silnikiem

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.1.2.2

Typ silnika

0

650

0 = silnik indukcyjny
1 = silnik PM

P3.1.2.3

Czestotliwose
kluczowania

1,5

Zmienny

kHz

Zmienny

601

Zwiekszanie czestotliwosci
kluczowania powoduje
zmniejszanie wydajnosci
napedu pradu przemiennego.
W przypadku uzywania
dtugiego kabla silnikowego
zaleca sie stosowanie nizszej
czestotliwosci w celu
ograniczenia do minimum
pradow pojemnosciowych
na kablu. Mozna takze
zminimalizowaé szumy
silnika za pomocg wysokiej
czestotliwosci kluczowania.

P3.1.2.4

Identyfikacja

631

Funkcja automatycznej
identyfikaciji silnika oblicza
lub mierzy parametry
silnika, ktore sg wymagane
do optymalnego sterowania
silnikiem i jego predkoscia.
0 = brak reakcji

1 = na postoju

2 =z obrotem

UWAGA! Przed
uruchomieniem identyfikaciji
w menu M3.1.1 Tabliczka zn
silnika nalezy skonfigurowac
parametry z tabliczki
znamionowej silnika.

P3.1.2.5

Prad magnesowania

0,0

2*IH

0,0

612

Prad magnesowania silnika
(w stanie bez obcigzenia).
Wartosci parametréw U/f
sg identyfikowane

na podstawie pradu
magnesowania, jesli sg
podane przed przebiegiem
identyfikacyjnym. Jesli ta
wartos¢ jest ustawiona na
zero, prad magnesowania
zostanie obliczony
wewnetrznie.

P3.1.2.6

Przetgcznik silnika

653

Wigczenie tej funkgiji
zapobiega samoczynnemu
wytaczeniu napedu po
zamknigciu i otwarciu
wytacznika silnika,

np. gdy uzywany

jest start ,w biegu”.

0 = wytgczony

1 = wigczony

P3.1.2.10

Regulacja przepieé

607

0 = wytaczony
1 = wtaczony
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Tab. 14. Ustawienia sterowania silnikiem

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
Regulacja zbyt 0 = wytgczony
.g P3.1.2.1 niskiego napiecia 0 1 1 608 1 = wigczony
Naped ustala minimalny
wystarczajgacy prad silnika,
aby oszczedzacé energie
i zapewni¢ cichszg prace.
Funkcja przydaje sie
P3.12.12 Optymallzaqg.zuzyma 0 1 0 666 | M-in-przy stergwanlu '
energii wentylatorami i pompami,
ale nie nadaje sie do
obstugi szybkich proceséw
z regulacjg PID.
0 = wytaczony
1 = wigczony
Regulacia napiecia Parametr do regulac;ji
R |3 1213 gulacia napig 50,0 | 150,0 % 100,0 | 659 |napiecia stojana w silnikach
stojana
magneto-elektrycznych.
41.3 Ustawienia limitu silnika
Tab. 15. Ustawienia limitu silnika
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.1.3.1| Limitpradusilnika | Iy4*0,1 I A | zZmienny | 107 |Maksymalny prad silnika
.g e pra H S y z napedu AC
P3.13.2 Limit momeptg 0.0 300,0 % 300,0 1287 Maksymalny. Ilmlt mgmentu
obrotowego silnika przy pracy silnikowej
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414 Ustawienia petli otwartej

Tab. 16. Ustawienia petli otwartej

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

Opis

P3.1.4.1

Wspotczynnik U/f

108

Typ krzywej U/f miedzy
czestotliwoscig zerowg,

a punktem ostabienia pola.
0 = liniowy

1 = kwadratowy

2 = programowalny

P3.1.4.2

Czestotliwos$é punktu
ostabienia pola

8,00

P3.3.1.2

Hz

Zmienny

602

Punkt ostabienia pola to
czestotliwosé wyjsciowa,
przy ktérej napiecie wyjsciowe
osigga wartos$¢ napiecia
punktu ostabienia pola.

P3.1.4.3

Napiecie w punkcie
ostabienia pola

10,00

200,00

%

100,00

603

Napiecie w punkcie
ostabienia pola w % napiecia
znamionowedo silnika

P3.1.4.4

Czestotliwose
punktu srodkowego
krzywej U/f

0,00

P3.1.4.2

Hz

Zmienny

604

Jesli za pomoca parametru
P3.1.4.1 zostata wybrana
programowalna krzywa U/f,
ten parametr definiuje punkt
srodkowy czestotliwosci
krzywej.

P3.1.4.5

Napiecie
punktu srodkowego
krzywej U/f

0,0

100,0

%

100,0

605

Jesli za pomocg parametru
P3.1.4.1 zostata wybrana

programowalna krzywa U/f,
ten parametr definiuje punkt
Srodkowy napiecia krzywe;.

P3.1.4.6

Napiecie przy zerowej
czestotliwosci

0,00

40,00

%

Zmienny

606

Ten parametr definiuje
napiecie przy zerowej
czestotliwosci dla krzywej U/f.
Wartos¢ fabryczna zalezy
od wielkoéci urzadzenia.

P3.1.4.7

Opcje startu w biegu

1590

Pola wyboru:

BO = czestotliwos¢
wyszukiwania watu tylko
w tym samym Kierunku,
co warto$¢ zadana
czestotliwosci.

B1 = wytgcz skanowanie AC
B4 = uzyj wartosci
zadanej czestotliwosci do
oszacowania wstepnego
B5 = wytacz impulsy DC

P3.1.4.8

Prad skanowania
startu w biegu

0,0

100,0

%

45.0

1610

Definiowany jako procent
pradu znamionowego silnika.

P3.1.4.9

Wzmocnienie
rozruchu

1

0

109

0 = wylaczony
1 = wigczony

M3.1.4.12

Start I/f

To menu zawiera trzy parametry. Patrz tabela ponizej.
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Tab. 17. Parametry startu I/f

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
0 = wytaczony
.t P3.1.4.12.1 Start I/f 0 1 0 534 1 = wigczony
Limit czestotliwosci
wyjsciowej, ponizej ktérego
.t P3.1.4.12.2| Czestot. startu I/f 0,0 P3.1.1.2 Hz 15,0 535 zdefiniowany prad rozruchu
I/f jest podawany do silnika.
Prad podawany do silnika
0,0 100,0 % 80,0 536 | po uaktywnieniu funkcji

.g P3.1.4.12.3 Prad startu I/f

startu I/f.

Tel.: +358 (0) 201 2121 » Faks: +358 (0)201 212 205




Menu parametrow

VACON ® 90

4.2

Grupa 3.2: Ustawienia Startu/Stopu

Tab. 18. Menu ustawien Startu/Stopu

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.2.1

Zdalne miejsce
sterowania

172

Wybér zdalnego miejsca
sterowania (start/stop).
Umozliwia przetaczenie

z powrotem na zdalne
sterowanie z programu
Vacon Live np. w przypadku
uszkodzenia panelu.

0 = sterowanie WE/WY

1 = sterowanie magistralg

P3.2.2

Lokalne/zdalne

211

Przetgczanie miedzy
lokalnym i zdalnym
miejscem sterowania
0 = zdalne

1 = lokalne

P3.2.3

Przycisk Stop
na panelu

114

0 = przycisk Stop jest
zawsze wigczony (Tak)

1 = ograniczone dziatanie
przycisku Stop (Nie)

P3.2.4

Funkcja Start

505

0 = narastanie
1 = start ,w biegu”

P3.2.5

Funkcja Stop

506

0 = wybieg
1 = zmniejszanie predkosci

P3.2.6

Logika Start/Stop
dla WE/WY A

300

Logika = 0:

Sygnat 1 = do przodu
Sygnat 2 = wstecz

Logika = 1:

Sygnat 1 = do przodu
(zbocze)

Sygnat 2 = odwrotny stop
Sygnat 3 = do tytu (zbocze)
Logika = 2:

Sygnat 1 = do przodu
(zbocze)

Sygnat 2 = do tytu (zbocze)
Logika = 3:

Sygnat 1 = start

Ctrl sgn 2 = do tytu

Logika = 4:

Sygnat 1 = start (zbocze)
Ctrl sgn 2 = do tytu

P3.2.7

Logika sygnatéw
Start/Stop dla we/wy
z grupy B

363

Patrz powyzej.

P3.2.8

Logika startu
z magistrali

889

0 = wymagane
narastajgce zbocze
1 =stan
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Tab. 18. Menu ustawien Startu/Stopu

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.2.9

Opdznienie rozruchu

0,00

60,00

0,00

524

Ten parametr umozliwia
wprowadzenie opOznienia
pomiedzy wydaniem
polecenia rozruchu

i rzeczywistym
uruchomieniem napedu.

P3.2.10

Funkcja zdalne
do lokalnego

181

Mozna wybrag, czy stan
pracy i wartos¢ zadana
majg by¢ kopiowane przy
zmianie miejsca sterowania
ze zdalnego na lokalne
(panel sterujacy):

0 = podtrzymanie pracy

1 = podtrzymanie pracy

i warto$¢ zadana

2 = zatrzymanie
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4.3

4.3.1

Grupa 3.3: Wartosci zadane

Parametry wartosci zadanej czestotliwosci
Tab. 19. Parametry wartosci zadanej czestotliwosci

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.3.1.1

Minimalna wartos¢
zadana czestotliwosci

0,00

P3.3.1.2

Hz

0,00

101

Minimalna dozwolona
czestotliwos¢ zadawana

P3.3.1.2

Maksymalna warto$¢
zadana czestotliwosci

P3.3.1.1

320,00

Hz

50,00/
60,00

102

Maksymalna dozwolona
czestotliwos¢ zadawana

P3.3.1.3

Dodatni limit warto$ci
zadanej czestotliwo$ci

-320,0

320,0

Hz

320,00

1285

Ostateczny limit warto$ci
zadanej czestotliwosci
w kierunku dodatnim.

P3.3.1.4

Ujemny limit wartosci
zadanej czestotliwo$ci

-320,0

320,0

Hz

-320,00

1286

Ostateczny limit warto$ci
zadanej czestotliwo$ci

w kierunku ujemnym.
UWAGA! Tego parametru
mozna uzyé, aby
wyeliminowac prace silnika
w Kkierunku wstecznym.

P3.3.1.5

Wybér A dla
sterowania z WE/WY

20

6*

117

Wybor zrodta wartosci
zadanej, gdy miejscem
sterowania jest WE/WY A.
0=PC

1 = czestotliwo$c¢ stata 0
2 = zadawanie z panelu
sterujacego

3 = Magistrala komunikacyjna
4=AN1

5=AI2

6 =Al1+AI2

7=PID

8 = potencjometr silnika
11 = wyjscie bloku 1

12 = wyjscie bloku 2

13 = wyjscie bloku 3

14 = wyjscie bloku 4

15 = wyjscie bloku 5

16 = wyjscie bloku 6

17 = wyjscie bloku 7

18 = wyjscie bloku 8

19 = wyjscie bloku 9

20 = wyjscie bloku 10

P3.3.1.6

Wybér B dla
sterowania z WE/WY

20

131

Wybor zrodta wartosci
zadanej, gdy miejscem
sterowania jest WE/WY B.
Patrz powyze;.

UWAGA! Miejsce sterowania
B WE/WY mozna uaktywni¢
tylko za pomoca wejscia
cyfrowego (P3.5.1.7).
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Tab. 19. Parametry wartoSci zadanej czestotliwosci

Jed- Ustawie-

Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka

bryczne

Wybor zrodta wartosci
zadanej, gdy miejscem
sterowania jest panel:
0=PC

1 = czestotliwos¢ stata 0
2 = zadawanie z panelu
sterujacego

3 = Magistrala
komunikacyjna

4=AN1

5=AI2

6 =Al1+AI2

7=PID

8 = potencjometr silnika
11 = wyjscie bloku 1

12 = wyjscie bloku 2

13 = wyjscie bloku 3

14 = wyjscie bloku 4

15 = wyjscie bloku 5

16 = wyjscie bloku 6

17 = wyjscie bloku 7

18 = wyjscie bloku 8

19 = wyjscie bloku 9

20 = wyjécie bloku 10

Wybor zrodta
P3.3.1.7 zadawania przy 0 20 1 121
sterowaniu z panelu

Ten parametr umozliwia
0,00 P3.3.1.2 Hz 0,00 184 |zadawanie czestotliwo$¢
Z panelu.

Zadawanie z panelu

P3.3.1.8 .
sterujacego

Kierunek obrotu silnika
P3.3.1.9 Zmiana klerunku. 0 1 0 123 prfy sterowaniu z panelu
z panelu sterowania 0 = do przodu

1 =do tylu

Wybor zrodta wartosci
zadanej, gdy miejscem
sterowania jest magistrala:
0=PC

1 = czestotliwos¢ stata 0
2 = zadawanie z panelu
sterujacego

3 = Magistrala komunikacyjna
4=AN1

5=AI2

Wybor zrodta 6 =Al1+AI2

P3.3.1.10 | wartosci zadanej przy 0 20 2 122 |7 =PID

sterowaniu z magistrali 8 = potencjometr silnika
11 = wyjscie bloku 1

12 = wyjscie bloku 2

13 = wyjscie bloku 3

14 = wyjscie bloku 4

15 = wyjscie bloku 5

16 = wyjscie bloku 6

17 = wyjscie bloku 7

18 = wyjscie bloku 8

19 = wyjscie bloku 9

20 = wyjscie bloku 10

*Domysina wartos¢ zalezy od aplikacji wybranej parametrem. Patrz Dodatek 1.
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4.3.2

Czestotliwosci state
Tab. 20. Parametry czestotliwosci statych

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.3.3.1

Tryb statej
czestotliwosci

182

0 = kodowana binarnie

1 = liczba wejs¢. Czestotliwosé
stata jest wybierana na podstawie
liczby aktywnych cyfrowych
wej$¢ zadanej predkosci.

P3.3.3.2

Czestotliwos¢ stata 0

P3.3.1.

P3.3.1.2

Hz

5,00

180

Podstawowa czestotliwos¢
stata 0 w przypadku wyboru
za pomocg parametru zrédta
wartosci zadanej (P3.3.1.5).

P3.3.3.3

Czestotliwos¢ stata 1

P3.3.1.

P3.3.1.2

Hz

10,00

105

Wybierz za pomocg wejscia
cyfrowego:

Wyboér czestotliwosci statej 0
(P3.3.3.10)

P3.3.3.4

Czestotliwos¢ stata 2

P3.3.1.

P3.3.1.2

Hz

15,00

106

Wybierz za pomocg wejscia
cyfrowego:

Wybor czestotliwosci statej 1
(P3.3.3.11)

P3.3.3.5

Czestotliwos¢ stata 3

P3.3.1.

P3.3.1.2

Hz

20,00

126

Wybierz za pomocg wejs¢
cyfrowych: Wybér czestotliwosci
statej 0i 1

P3.3.3.6

Czestotliwos¢ stata 4

P3.3.1.

P3.3.1.2

Hz

25,00

127

Wybierz za pomocg wejscia
cyfrowego:

Wybor czestotliwosci statej 2
(P3.3.3.12)

P3.3.3.7

Czestotliwos¢ stata 5

P3.3.1.

P3.3.1.2

Hz

30,00

128

Wybierz za pomocg wejs¢
cyfrowych: Wybor czestotliwosci
statej 0i 2

P3.3.3.8

Czestotliwos¢ stata 6

P3.3.1.

P3.3.1.2

Hz

40,00

129

Wybierz za pomocg wejs¢
cyfrowych: Wybor czestotliwosci
statej 1i 2

P3.3.3.9

Czestotliwos¢ stata 7

P3.3.1.

P3.3.1.2

Hz

50,00

130

Wybierz za pomocg wejs¢
cyfrowych: Wybor czestotliwosci
statej 0, 1i 2

P3.3.3.10

Wybér czestotliwosci
statej 0

DigIN
SlotA.4

419

Binarny selektor predkosci
statej (0-7). Patrz parametry
od P3.3.3.2 do P3.3.3.9.

P3.3.3.11

Wybor czestotliwosci
statej 1

DigIN
SlotA.5

420

Binarny selektor predkosci
statej (0—7). Patrz parametry
od P3.3.3.2 do P3.3.3.9.

P3.3.3.12

Wybér czestotliwosci
statej 2

DigIN
Slot0.1

421

Binarny selektor predkosci
statej (0—7). Patrz parametry
od P3.3.3.2 do P3.3.3.9.
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4.3.3 Parametry potencjometru silnika
Tab. 21. Parametry potencjometru silnika

Jed- Ustawie-

Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka

bryczne

FALSZ = nieaktywny
. . PRAWDA = aktywny
Potencjometr DigIN o
HEE | 3347 | ginika UP (w gore) Sioto.1 | 418 |(wartos¢ zadana
z potencjometru silnika

ROSNIE az do otwarcia styku)

FALSZ = nieaktywny
PRAWDA = aktywny

417 | (warto$¢ zadana

z potencjometru silnika
MALEJE az do otwarcia styku)

Potencjometr DigIN

P3.34.2 silnika w dot Slot0.1

Wspétczynnik zmiany
sterowania potencjometrem
silnika podczas zwiekszania
lub zmniejszania przy uzyciu
parametru P3.3.4.1 lub
P3.3.4.2.

Czas rampy

P3.3.4.3 . L
potencjometru silnika

0,1 500,0 Hz/s 10,0 331

Logika resetowania
czestotliwosci zadanej
Zerowanie potencjometrem silnika.
.t P3.3.4.4 . - 0 2 1 367 |0 = brak zerowania

potencjometru silnika _ .

1 = reset przy zatrzymaniu

2 = reset przy wytaczeniu
zasilania

Parametry przeptukiwania
Tab. 22. Parametry przeptukiwania

Jed- Ustawie-

Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka

bryczne

Wybierz wejscie cyfrowe
do uaktywnienia parametru
Uaktywnij wartosé DigIN 530 P3.3.6.2.

zadanag przeptukiwania Slot0.1 UWAGA! Rozruch napedu
jest mozliwy dopiero po
uaktywnieniu wejscial

P3.3.6.1

Definiuje wartos¢

s zadang czestotliwosci
P3362 | |artosczadana Maks | Maks | ;| 0,00 | 1239 |po uaktywnieniu wartosci
przeptukiwania WarZad | WarZad ; . .
zadanej przeptukiwania

(P3.3.6.1).

* Wartos¢ domysina w przypadku uzywania aplikacji standardowej. Aby sprawdzi¢ wartosci
innych aplikacji, patrz: Dodatek 1.
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4.4 Grupa 3.4: Konfiguracja ramp i hamowania
441 Rampa 1 konfiguracja
Tab. 23. Ustawienia rampy 1
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
Za pomoca tego parametru
o mozna wygtadzi¢ poczatek
.t P3.4.1.1 Ksztatt rampy 1 0,0 100,0 % 0,0 500 i Koniec rampy przyspieszania
i zwalniania.
Okresla czas wymagany
. . do osiagniecia maksymalnej
.t P3.4.1.2 | Czas przyspieszania 1 0,1 3000,0 s 5,0 103 czestotiwosci wyjsciowe]
Z poziomu zerowego.
Definiuje czas wymagany do
. zmniejszenia czestotliwosci
.t P3.4.1.3| Czas hamowania 1 0,1 3000,0 s 5,0 104 wyjsciowe] od wartosci
maksymalnej do zera.

4.4.2 Rampa 2 konfiguracja
Tab. 24. Ustawienia rampy 2

Jed- Ustawie-

Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka

bryczne

Za pomoca tego parametru
mozna wygtadzié¢ poczatek

i koniec rampy przyspieszania
i zwalniania.

.g P3.4.2.1 Ksztatt rampy 2 0,0 100,0 % 0,0 501

Okresla czas wymagany

do osiagniecia maksymainej
czestotliwosci wyjsciowej

Z poziomu zerowego.

P3.4.2.2 | Czas przyspieszania 2 0,1 300,0 s 10,0 502

Definiuje czas wymagany do
zmniejszenia czestotliwosci
wyjsciowej od wartosci
maksymalnej do zera.

P3.4.2.3| Czas hamowania 2 0,1 300,0 s 10,0 503

Uzywany do przetaczania
miedzy rampag 11 2.

FALSZ = ksztatt rampy 1,
DigIN 408 |°%as przyspieszenia 1,
Slot0.1 czas hamowania 1.
PRAWDA = ksztalt rampy 2,
czas przyspieszenia 2,

czas hamowania 2.

P3.4.2.4 Wybor rampy 2 Zmienny | Zmienny

Definiuje czestotliwose¢,

. S powyzej ktdrej sg uzywane

Bl |P3425 Prog fgr‘ftog""osc' 00 |P3312| Hz 0,0 | 533 |wartosci czasu i ksztatty
Py drugiej rampy.

0 = nieuzywany
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443 Funkcja magnesowania parametry
Tab. 25. Parametry funkcji magnesowania
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
Definiuje prad staty podawany
P3.4.31 Prad magnesqwama 0,00 I A IH 517 do silnika przy rozruchu.
przy starcie Parametr jest wytaczony
po ustawieniu na 0.
Czas magnesowania Parametr ten okresla czas
P3.4.3.2 9 . 0,00 600,00 s 0,00 516 |podawania pradu statego na
przy starcie . . .
silnik przed przyspieszeniem.
44.4 Parametry hamowania pradem statym
Tab. 26. Parametry hamowania pradem statym
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
artoss prac
P3.4.4.1 przy hamowaniu 0 IL A IH 507 P
hamowania pradem statym.
pradem statym _
0 = wytaczony
Okresla, czy hamowanie jest
P3.4.4.2 | pradem statym przy 0,00 600,00 s 0,00 508
. hamulca pradu statego
zatrzymaniu .
podczas zatrzymywania
silnika.
Czestotliwos¢
rozpoczecia Czestotliwos¢ wyjsciowa,
P3.4.43| namowaniapradem | 46 | 4500 | 150 | 515 |Pr2Y Korej nastepuje
statym przy zadziatanie hamowania
zatrzymywaniu pradem statym.
Z rampg,
4.4.5 Parametry hamowania strumieniem
Tab. 27. Parametry hamowania strumieniem
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.4.5.1 Hamowanie 0 1 0 520 |9 = Wylaczony
strumieniem 1 = wigczony
P34.52 Prad ha.moyvanla 0 I A IH 519 Okregla prqd hamowania
strumieniem strumieniem.
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4.5 Grupa 3.5: Konfiguracja WE/WY
4.51 Ustawienia wejs¢é cyfrowych
Tab. 28. Ustawienia wejs¢ cyfrowych
Ustawienia .
Indeks Parametr ID Opis
fabryczne
. . . Sygnat sterowania 1, gdy miejscem sterowania
P3.5.1.1 Sygnat sterujacy 1 A DigIN SlotA.1* | 403 jest WE/WY A (DO PRZODU)
. . . Sygnat sterowania 2, gdy miejscem sterowania
P3.5.1.2 Sygnat sterujacy 2 A DigIN SlotA.2* | 404 jest WE/WY A (DO TYLU)
. . Sygnat sterowania 3, gdy miejscem sterowania
P3.5.1.3 Sygnat sterujacy 3 A DigIN Slot0.1 | 434 jest WE/WY
P3514 | Sygnatsterujacy 1B | DigIN Slot0.1 | 423 |Sygnal startu 1, gdy miejscem sterowania
o ¥o Jacy 9 ' jest we/wy B
. . Sygnat startu 2, gdy miejscem sterowania
P3.5.1.5 Sygnat sterujacy 2 B DigIN Slot0.1 | 424 jest welwy B
. . Sygnat startu 3, gdy miejscem sterowania
P3.5.1.6 Sygnat sterujacy 3 B DigIN Slot0.1 | 435 jest we/wy B
Wymuszenie miejsca . . ZAMKNIETY = wymuszaj miejsce sterowania
P3.5.1.7 sterowania we/wy B DigIN Slot0.17 425 na WE/WY B
Wymuszenie Zrédta ZAMKNIETY = uzywane zrodfo wartosci
P3.5.1.8 wartosci zadanej DigIN Slot0.1* | 343 |zadanej okreslone jest przez parametr wyboru
wg WE/WY B wartosci zadanej dla WE/WY B (P3.3.1.6).
P3.5.1.9 Wymuszenle. stergwanla DigIN Slot0.1*| 411 | Wymuszenie sterowania z magistrali
z magistrali
P3.5.1.10 | ymuszenie sterowania | b, i\ o610 1% | 410 | Wymuszenie sterowania z panelu
z panelu
Wejscie usterki
. . " OTWARTY = OK
P3.5.1.11 zeantrzne!, zestyk DigIN SlotA.3* | 405 ZAMKNIETY = usterka zewnetrzna
zamkniety
Wejscie usterki
: . OTWARTY = usterka zewnetrzna
P3.5.1.12 zewnetrznej, zestyk DigIN Slot0.2 | 406 ZAMKNIETY = OK
otwarty
. . " Zerowanie wszystkich aktywnych usterek
P3.5.1.13 Kasow. usterki zamk DigIN SlotA.6* | 414 dla wartosci ZAMKNIETY
. . Zerowanie wszystkich aktywnych usterek
P3.5.1.14 Kasow. usterki otwar DigIN Slot0.1 | 213 dla wartosci OTWARTY
P3.5.1.15 Wiaczenie pracy DigIN Slot0.2 | 4g7 | Parametr musi byc wiaczony, aby naped
przeszedt w stan gotowosci.
Naped jest gotowy do pracy, ale start jest
P3.5.1.16 Blokada napedu DigIN Slot0.2 | 1041 | blokowany, dopoki blokada od przepustnicy
dodatkowego 1 .
jest aktywna.
Blokada napedu . .
P3.5.1.17 dodatkowego 2 DigIN Slot0.2 | 1042 | Jak powyze;.
OTWARTY = brak reakgiji
Wstepne podarzewanie ZAMKNIETY = uzywanie pradu statego do
P3.5.1.18 epne podg DigIN Slot0.1 | 1044 | wstepnego podgrzewania silnika w stanie
silnika wigczone . ;
zatrzymania. Uzywany, gdy dla parametru
P3.18.1 ustawiono wartos¢ 2.
Uzywany do przetgczania migdzy rampg 1i 2.
OTWARTY = ksztatt rampy 1, czas
P3.5.1.19 Wybor rampy 2 DigIN Slot0.1 | 408 | przyspieszenia 1, czas hamowania 1.
ZAMKNIETY = ksztatt rampy 2, czas
przyspieszenia 2, czas hamowania 2
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Tab. 28. Ustawienia wejs¢ cyfrowych

Indeks Parametr SO ID Opis
fabryczne
P3.51.20 | Przys/zwal zabronion | DigIN Slot0.1 | 415 | Ni€ jest mozliwe przyspieszanie ani
hamowanie do chwili otwarcia zestyku.
BEE" | P35.121 Wybor;’;‘fesjt%t"wosc' DigIN SlotA.4* | 419 | Binamny selektor predkosci statej (0—7).
BEE | P35122 Wybor;’;?:jt‘;t"w"sc' DigIN SIotA.5* | 420 | Binamy selektor predkosci statej (0—7).
BEE" | P35.123 Wyborscé‘fzjt‘;t"wosc' DigIN Slot0.1* | 421 |Binarny selektor predkosci statej (0-7).
OTWARTY = nieaktywny
Potencjometr silnika UP . ZAMKNIETY = aktywny (warto$¢ zadana
P3.5.1.24 (w gére) DigIN Slot0.1 | 418 z potencjometru silnika ROSNIE az do
otwarcia styku)
OTWARTY = nieaktywny
. - . . ZAMKNIETY = aktywny (wartos¢ zadana
P3.5.1.25 | Potencjometr silnika w dét | DigIN Slot0.1 | 417 2 potencjometru silnika MALEJE az do
otwarcia styku)
OTWARTY = uaktywnione.
P35.126 Uaktywnienie szybklego DigIN Slot0.2 | 1213 InfornlaCJe‘na temat,klonflgurqwanla tych ’
zatrzymania funkcji mozna znalez¢ w grupie parametrow
Szybkie zatrzymanie.
Narastajace zbocze powoduje uruchomienie
P3.5.1.27 Ster. czasowe 1 DigIN Slot0.1 | 447 |Sterowania czasowego 1 zaprogramowanego
w grupie parametréw Grupa 3.12: Funkcje
sterowania czasowego.
P3.5.1.28 Ster. czasowe 2 DigIN Slot0.1 | 448 | Patrz powyze;j
P3.5.1.29 Ster. czasowe 3 DigIN Slot0.1 | 449 |Patrz powyzej
Wzmocnienie wartosci . OTWARTY = brak wzmocnienia
P3.5.1.30 zadanej PID1 DigIN Slot0.1 11046 | 7 \\KNIETY = wzmocnienie
Wybor wartosci . . OTWARTY = warto$¢ zadana 1
P3.5.1.31 zadanej PID1 DigIN Slot0.1%1 1047 | 7 AMKNIETY = wartos¢ zadana 2
OTWARTY = PID2 w trybie zatrzymania
Svanat startu ZAMKNIETY = praca regulatora PID2
P3.5.1.32 y9 DigIN Slot0.2 | 1049 | Ten parametr nie bedzie dziata¢, jesli
z zewnetrznego reg. PID - .
zewnetrzny regulator PID nie zostanie wigczony
w Grupa 3.14: Zewnetrzny regulator PID.
Wybér wartosci zadanej . OTWARTY = warto$¢ zadana 1
P35.133 | L ewnetrznego reg. PID | DI9IN SI0t0.11 1048 | 7\ U NIETY = wartosé zadana 2
P3.5.1.34 | Zerowanielicznika czasu | b\ gi0t0. 1 | 490 | ZAMKNIETY = zerowanie
konserwacji 1
Wybierz wejscie cyfrowe do uaktywnienia
Uaktywnienie wartosci . . parametru P3.3.6.2.
P3.5.1.36 zadanej przeptukiwania DigIN Slot0.1* | 530 UWAGA! Rozruch napedu jest mozliwy
dopiero po uaktywnieniu wejscia!
Uaktywnia poprawnym hastem tryb pozarowy,
Aktywacja trybu . jesli jest on wiaczony.
P3.5.1.38 pozarowego OTWARTY DigIN Slot0.2 | 1596 OTWARTY = aktywny tryb pozarowy
ZAMKNIETY = brak reakcji
Uaktywnia poprawnym hastem tryb pozarowy,
Aktywacja trybu . jesli jest on wiaczony.
P3.51.39 | ozarowego ZAMKNIETY | DI9IN SI0t0-1 11619 | 5r yARTY = brak reakdii
ZAMKNIETY = aktywny tryb pozarowy
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Tab. 28. Ustawienia wejs¢ cyfrowych

Indeks Parametr JBETIONE ID Opis
fabryczne
Polecenie zmiany kierunku obrotu w trybie
Wstecz w trybie . pozarowym. Nie wptywa na zwykte dziatanie.
P3.5.1.40 poZarowym DigIN Slot0.1 | 1618 OTWARTY = do przodu
ZAMKNIETY = do tytu
Uruchomienie sekwencji automatycznego
czyszczenia.
_— Sekwencja zostanie przerwana, gdy sygnat
P3.5.1.41 Uaktywnienie gutom. DigIN Slot0.1 | 1715 | aktywacji zostanie wytaczony przed jej
czyszczenia . .
ukonczeniem.
UWAGA! Rozruch napedu jest mozliwy
dopiero po uaktywnieniu wejscia!
. " OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.42 Blokada pompy 1 DigIN Slot0.1* | 426 ZAMKNIETY = aktywne
. " OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.43 Blokada pompy 2 DigIN Slot0.1*| 427 ZAMKNIETY = aktywne
. . OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.44 Blokada pompy 3 DigIN Slot0.1*| 428 ZAMKNIETY = aktywne
. OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.45 Blokada pompy 4 DigIN Slot0.1 | 429 ZAMKNIETY = aktywne
. OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.46 Blokada pompy 5 DigIN Slot0.1 | 430 ZAMKNIETY = aktywne
. OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.47 Blokada pompy 6 DigIN Slot0.1 | 486 ZAMKNIETY = aktywne
. OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.48 Blokada pompy 7 DigIN Slot0.1 | 487 ZAMKNIETY = aktywne
. OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.49 Blokada pompy 8 DigIN Slot0.1 | 488 ZAMKNIETY = aktywne
P3.5.152 | Zerowanie kasowainego | p, o 51010 1 | 1053 | Zeruje kasowalny licznik kWh.
licznika kWh

* Powyzsze wartosci domysine dotyczg uzywania aplikacji standardowej. Aby sprawdzic¢
wartoéci innych aplikacji, patrz: Dodatek 1.

45.2 Wejscia analogowe

UWAGA! Liczba mozliwych do wykorzystania wejs¢ analogowych zalezy od konfiguracji
karty opcjonalnej. W standardowej karcie WE/WY sg dostepne 2 wejscia analogowe.

Wejscie analogowe 1
Tab. 29. Ustawienia wejscia analogowego 1

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
Za pomoca tego parametru
mozna podtaczy¢ sygnat Al1
. AnIN do wybranego wejscia
P3.5.2.1.1 | Wybor sygnatu Al1 SIOtA1 377 analogowego.
Programowalne.
Patrz rozdziat 8.5.1
P35212 Czas filtrowania 0,00 300,00 s 0.1 378 Sta.’@ czasowa filtracji
sygnatu Al1 wejscia analogowego.
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Tab. 29. Ustawienia wejscia analogowego 1

0=0-10 V/0-20 mA
BEE" | P3.5.2.1.3 | Zakres sygnatu Al1 0 1 0 379 |5 5 10V 14-20 A

Ustawienie min. zakresu

BEE | P35214 2‘@?:::23/:‘:?""9 -160,00 | 160,00 | % 0,00 | 380 |niestandardowego
20% = 4-20 mA/2-10 V
.g P3.5215 Niestandardowe -160,00 | 160,00 o 100,00 | 381 Ustawienie maks. zakresu

maksimum Al1 niestandardowego

. 0 = normalny
BEE" | P3.5.2.1.6 | Inwersja sygnatu Al1 0 1 0 387 |1 _ ygnat odwrécony

Wejscie analogowe 2
Tab. 30. Ustawienia wejscia analogowego 2

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.5.2.2.1 | Wybor sygnatu Al2 AniN 388 |Patrz P3.5.2.1.1
.5.2.2. y ygnatu SiotA 2 | 388 |PatrzP3.5.2.1.1.
p3.5.2.22 |CZas filrowania 0,00 | 300,00 s 01 | 389 |Patrz P3.5.2.1.2.
sygnatu Al2
P3.5.2.2.3 | Zakres sygnatu Al2 0 1 1 390 |Patrz P3.5.2.1.3.

Niestandardowe

P3.5.2.24 L -160,00 | 160,00 % 0,00 391 |Patrz P3.5.2.1.4.
minimum Al2

Niestandardowe

P3.5.2.2.5 . -160,00 | 160,00 % 100,00 | 392 |Patrz P3.5.2.1.5.
maksimum Al2

P3.5.2.2.6 | Inwersja sygnatu Al2 0 1 0 398 |Patrz P3.5.2.1.6.
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Wejscie analogowe 3
Tab. 31. Ustawienia wejscia analogowego 3

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.5.2.3.1 | Wybor sygnatu Al3 AnIN | 441 | Patrz P3.5.2.1.1
5.2.3. y ygnatu SotD.4 | 141 |PatrzP3.5.2.1.1.
p3.52.3.2 |CZas filtrowania 0,00 | 300,00 | s 0,1 142 |Patrz P3.5.2.1.2.
sygnatu Al3
P3.5.2.3.3 | Zakres sygnatu Al3 0 1 0 143 |Patrz P3.5.2.1.3.
P3.5.23.4 | Nestandardowe 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 144 |PatrzP3.5.2.1.4.
minimum Al3
P3.5.2.3.5 | Nestandardowe 160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 145 |Patrz P3.5.2.1.5.
maksimum Al3
P3.5.2.3.6 | Inwersja sygnatu Al3 0 1 0 151 |Patrz P3.5.2.1.6.

Wejscie analogowe 4
Tab. 32. Ustawienia wejscia analogowego 4

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.5.2.4.1 | Wybdr sygnatu Al4 AniN 152 |Patrz P3.5.2.1.1
5.2.4, y vg SiotD.2 | 192 |PatrzP3.5.2.1.1.
p3.5.2.4.2 |CZas filtrowania 0,00 | 300,00 | s 0,1 153 |Patrz P3.5.2.1.2.
sygnatu Al4
P3.5.2.4.3 | Zakres sygnatu Al4 0 1 0 154 |Patrz P3.5.2.1.3.
P3.5.2.4.4 | Niestandardowe 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 155 |PatrzP3.5.2.1.4.
minimum Al4
P3.5.2.4.5 | Niestandardowe 160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 156 |PatrzP3.5.2.1.5.
maksimum Al4
P3.5.2.4.6 | Inwersja sygnatu Al4 0 1 0 162 |Patrz P3.5.2.1.6.

Wejscie analogowe 5
Tab. 33. Ustawienia wejscia analogowego 5

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.5.2.5.1 | Wybdr sygnatu Al5 AniN 188 |Patrz P3.5.2.1.1
.5.2.5. y vg Siotg 1 | 188 |PatrzP3.5.2.1.1.
p3.5.2.52 | CZas filtrowania 0,00 | 300,00 | s 0,1 189 |Patrz P3.5.2.1.2.
sygnatu Al5
P3.5.2.5.3 | Zakres sygnatu Al5 0 1 0 190 |Patrz P3.5.2.1.3.
P3.5.25.4 | Niestandardowe 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 191 |PatrzP3.5.2.1.4.
minimum Al5
P3.5.2.5.5 | Nestandardowe -160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 192 |Patrz P3.5.2.1.5.
maksimum Al5
P3.5.2.5.6 | Inwersja sygnatu Al5 0 1 0 198 |Patrz P3.5.2.1.6.

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




VACON ® 103 Menu parametréow

Wejscie analogowe 6
Tab. 34. Ustawienia wejscia analogowego 6

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.5.2.6.1 | Wybor sygnatu Al6 AnIN 1 499 |Patrz P3.5.2.1.1
5.2.6. y ygnatu SotE.2 | 199 |PatrzP3.52.1.1.
P3.52.6.2 |CZas filtrowania 0,00 | 300,00 | s 0,1 200 |Patrz P3.5.2.1.2.
sygnatu Al6
P3.5.2.6.3 | Zakres sygnatu Al6 0 1 0 201 |Patrz P3.5.2.1.3.
P35.26.4 | Nestandardowe 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 202 |PatrzP3.5.2.1.4.
minimum Al6
P3.5.26.5 | Nestandardowe -160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 203 |PatrzP3.5.2.1.5.
maksimum Al6
P3.5.2.6.6 | Inwersja sygnatu Al6 0 1 0 209 |Patrz P3.5.2.1.6.
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453

Wyjscia cyfrowe, gniazdo B (standardowe)

Tab. 35. Ustawienia wyjs¢ cyfrowych na standardowej karcie we/wy

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.5.3.2.1

Funkcja
podstawowego RO1

56

2*

11001

Wybér funkcji dla podstawowego
przekaznika RO1:

0 = brak

1 = gotowosc¢

2 = praca

3 = usterka ogdlna

4 = usterka ogolna odwrécona

5 = alarm ogdéiny

6 = praca do tytu

7 = osiagnieto predkos¢ zadang

8 = usterka termistora

9 = aktywny regulator silnika

10 = sygnat startu aktywny

11 = aktywne sterowanie z panelu
12 = aktywne sterowanie z WE/WY B
13 = monitorowanie limitu 1

14 = monitorowanie limitu 2

15 = aktywny tryb pozarowy

16 = uaktywnione przeptukiwanie
17 = aktywna czestotliwos¢ stata

18 = uaktywnione szybkie
zatrzymanie

19 = regulator PID w trybie u$pienia
20 = aktywne tagodne napet. PID
21 = monitorowanie limitéw reg. PID
22 = monitorowanie limitéw zewn.
reg. PID

23 = ci$nienie wejsciowe,
alarm/usterka

24 = zabezpieczenie przed
zamarzaniem, alarm/usterka

25 = kanat czasowy 1

26 = kanat czasowy 2

27 = kanat czasowy 3

28 = Stowo sterujgce magistrali B13
29 = Stowo sterujgce magistrali B14
30 = Stowo sterujace magistrali B15
31 = dane procesowe magistrali 1.B0
32 = dane procesowe magistrali 1.B1
33 = dane procesowe magistrali 1.B2
34 = konserwacja, alarm

35 = konserwacja, usterka

36 = wyjscie bloku 1

37 = wyjscie bloku 2

38 = wyjscie bloku 3

39 = wyjscie bloku 4

40 = wyjscie bloku 5

41 = wyjscie bloku 6

42 = wyjscie bloku 7

43 = wyjscie bloku 8

44 = wyjscie bloku 9

45 = wyjscie bloku 10

46 = sterowanie pompa jockey

47 = sterowanie pompa zalewania
48 = aktywne autom. czyszczenie
49 = sterowanie wielopompowe K1
50 = sterowanie wielopompowe K2
51 = sterowanie wielopompowe K3
52 = sterowanie wielopompowe K4
53 = sterowanie wielopompowe K5
54 = sterowanie wielopompowe K6
55 = sterowanie wielopompowe K7
56 = sterowanie wielopompowe K8

M3.5.3.2.2

Opodznienie wiaczenia
podstawowego RO1

0,00

320,00

0,00

11002

Opodznienie wigczenia
przekaznika

M3.5.3.2.3

Opoznienie wytgczenia
podstawowego RO1

0,00

320,00

0,00

11003

Opoznienie wytaczenia
przekaznika

M3.5.3.2.4

Funkcja
podstawowego RO2

56

3*

11004

Patrz P3.5.3.2.1.
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Tab. 35. Ustawienia wyjs¢ cyfrowych na standardowej karcie we/wy

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
M3.5.3.2.5 | OPoznienie wlaczenia | 4 | 350 g | g 0,00 | 11005 |Patrz M3.5.3.2.2.
podstawowego RO2
M3.5.3.2.6 | OPOZnieniewylaczenia | g | 35090 | g 0,00 |11006 | Patrz M3.5.3.2.3.
podstawowego RO2
Patrz P3.5.3.2.1.
M3.5.3.2.7 Funkcja 0 56 1+ | 11007 | Niewidoczna, jesli
podstawowego RO3 zainstalowano jedynie
2 przekazniki wyjsciowe.

* Wartos¢ domysina w przypadku uzywania aplikacji standardowej. Aby sprawdzi¢ wartosci innych
aplikacji, patrz: Dodatek 1.

454 Wyijscia cyfrowe gniazd rozszerzen C,D i E

Wyswietlane sg jedynie parametry istniejacych wyjsé na kartach opcjonalnych w gniezdzie C,
D i E. Opcje wyboru takie same jak dla standardowego RO1 (P3.5.3.2.1).

Ta grupa lub te parametry nie sg widoczne, jesli w gniazdach C, D lub E nie sg dostepne
wyjécia cyfrowe.
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4.5.5

Wyjscia analogowe, gniazdo A (standardowe)
Tab. 36. Ustawienia wyjs¢ analogowych standardowej karty we/wy

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.5.4.1.1

Funkcja AO1

31

10050

0 =TEST 0% (nieuzywane)
1=TEST 100%

2 = czestotliwosé wyjsciowa
(0O—fmax)

3 = czestotliwo$¢ zadawana
(0—fmax)

4 = predkos¢ silnika (0—
znamionowa predkos¢ silnika)
5 = prad wyjsciowy (O-Inmotor)
6 = moment obr. silnika (0—
TnMotor)

7 = moc silnika (0-Ppmotor)

8 = napigcie silnika (0~Unmotor)
9 = napiecie w obwodzie DC
(0-1000 V)

10 = wartos¢ zadana PID
(0-100%)

11 = sprzezenie zwrotne PID
(0-100%)

12 = wyjscie PID1 (0-100%)
13 = wyjscie zewn. reg. PID
(0-100%)

14 = wejscie danych
procesowych 1 (0-100%)

15 = wejscie danych
procesowych 2 (0-100%)

16 = wejscie danych
procesowych 3 (0—100%)

17 = wejscie danych
procesowych 4 (0-100%)

18 = wejscie danych
procesowych 5 (0-100%)

19 = wejscie danych
procesowych 6 (0—100%)

20 = wejscie danych
procesowych 7 (0—-100%)

21 = wejscie danych
procesowych 8 (0-100%)

22 = wyjscie bloku 1 (0-100%)
23 = wyjscie bloku 2 (0-100%)
24 = wyjscie bloku 3 (0-100%)
25 = wyjscie bloku 4 (0-100%)
26 = wyjscie bloku 5 (0-100%)
27 = wyjscie bloku 6 (0-100%)
28 = wyjscie bloku 7 (0-100%)
29 = wyjscie bloku 8 (0-100%)
30 = wyjscie bloku 9 (0-100%)
31 = wyjscie bloku 10 (0-100%)

P3.5.4.1.2

Czas filtrowania
AO1

0,0

300,0

1.0

10051

Czas filtrowania sygnatu
wyjscia analogowego.
Patrz P3.5.2.1.2.

0 = brak filtrowania
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Tab. 36. Ustawienia wyjs¢ analogowych standardowej karty we/wy

Minimalna warto$é

P3.5.4.1.3 AO1

10052

0=0mA/0V
1=4mA/2V

Typ sygnatu (pradowy/
napieciowy) wybierany
przetacznikami DIP.
Nalezy zwrdci¢ uwage na
réznice skalowania wyjscia
analogowego w parametrze
P3.5.4.1.4.

Patrz réwniez parametr
P3.5.2.1.3.

Minimalna skala

P3.5.4.1.4 AO1

Zmienny

Zmienny

Zmienny 0,0

10053

Minimalna skala w jednostce
procesowej (zalezy od wyboru
funkcji AO1).

Maksymalna skala

P3.54.1.5 AO1

Zmienny

Zmienny

Zmienny 0,0

10054

Maksymalna skala w jednostce
procesowej (zalezy od wyboru
funkcji AO1)

4.5.6

Wyjscia analogowe gniazd rozszerzen D i E

Wyswietlane sg jedynie parametry istniejgcych wyjs¢ na kartach opcjonalnych w gniazdach C,
D i E. Opcje wyboru takie same jak dla standardowego AO1 (P3.5.4.1.1).

Ta grupa lub te parametry nie sg widoczne, jesli w gniazdach C, D lub E nie sg dostepne

wyjscia cyfrowe.
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4.6 Grupa 3.6: mapowanie danych magistrali
Tab. 37. Mapowanie danych magistrali
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
Dane wysytane do magistrali
mozna wybiera¢ numerami ID
parametru i wartosci
. . monitorowania. Dane sg
p3.6.1 | Wyborwyjsciadanych | 35.000 1 852 | skalowane do formatu
1 magistrali .
16-bitowego bez znaku,
zgodnie z formatem na
panelu sterujacym (np. 25.5
na panelu to wartos¢ 255).
. o Wybierz wyj$cie danych
p3.6.2 | Vyborwyjscia danych 0 35.000 2 853 | procesu identyfikatorem
2 magistrali
parametru.
. o Wybierz wyj$cie danych
p3.6.3 | VYPOrwyjscia danych 0 35.000 3 854 | procesu identyfikatorem
3 magistrali
parametru.
. o Wybierz wyj$cie danych
P3.6.4 | VYPOrwyjscia danych 0 35.000 4 855 | procesu identyfikatorem
4 magistrali
parametru.
) o Wybierz wyjscie danych
p3.6.5 | Vybor wyjscia danych 0 35.000 5 856 |procesu identyfikatorem
5 magistrali
parametru.
. o Wybierz wyjscie danych
p3.6.6 | VYPOrwysciadanych | 35.000 6 857 | procesu identyfikatorem
6 magistrali
parametru.
. i Wybierz wyj$cie danych
p3.6.7 | VyPOrwyjscia danych 0 35.000 7 858 | procesu identyfikatorem
7 magistrali
parametru.
. . Wybierz wyj$cie danych
p3.6.8 | VYPOrwyjscia danych 0 35.000 37 859 |procesu identyfikatorem
8 magistrali
parametru.

Wyjscie danych procesowych magistrali

Domysine wartosci wyjscia danych procesowych do monitorowania za posrednictwem
magistrali sg przedstawione w tab. 38.
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Tab. 38. Wyjscie danych procesowych magistrali

Dane ‘ Wartosé ‘ Skala
Wyjscie danych | &) oot wyjsc. 0,01 Hz
procesowych 1
Wyiscie danyeh | o gy os¢ silnika 1 obr./min
procesowych 2
Wyjscie danych b 4 siinika 0.1A
procesowych 3
Wyjscie danych 1yt obrotowy silnika 0,1 %
procesowych 4
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Tab. 38. Wyjscie danych procesowych magistrali

Dane ‘ Wartos¢ ‘ Skala
Wyjscie danych |y, sinika 0.1%
procesowych 5
Wyjscie danych |\ e cie silnika 01V
procesowych 6
Wyjscie danych | Napiecie na szynie 1V
procesowych 7 pradu statego
Wyjécie danych Kod ostatniej aktywnej y
procesowych 8 usterki

Przyktad: wartos¢ ,2500” parametru Czestotl. wyjsc. odpowiada czestotliwosci ,25,00 Hz”
(wartos¢ skalowania 0,01).

Wszystkie wartosci monitorowania wymienione w rozdz. 3.1.12 Monitorowanie danych
magistrali majg przypisang wartos¢ skalowania.
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4.7 Grupa 3.7: Czestotliwosci zabronione
Tab. 39. Czestotliwosci zabronione

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.7.1 Dolna granica 1 -1,00 320,00 Hz 0,00 509 |0 = nieuzywany
Gorny limit zakresu
P3.7.2 zabronionej 0,00 320,00 Hz 0,00 510 |0 = nieuzywany

czestotliwosci 1

Dolny limit zakresu
P3.7.3 zabronionej 0,00 320,00 Hz 0,00 511 |0 = nieuzywany
czestotliwosci 2

Gorny limit zakresu
P3.7.4 zabronionej 0,00 320,00 Hz 0,00 512 |0 = nieuzywany
czestotliwosci 2

Dolny limit zakresu
P3.7.5 zabronione;j 0,00 320,00 Hz 0,00 513 |0 = nieuzywany
czestotliwosci 3

Gorny limit zakresu
P3.7.6 zabronionej 0,00 320,00 Hz 0,00 514 |0 = nieuzywany
czestotliwosci 3

Wspotczynnik Mnoznik aktualnie wybranego
P3.7.7 skalowania 0,1 10,0 Razy 1,0 518 | czasu rampy miedzy limitami
czasu rampy zabronionych czestotliwosci.
4.8 Grupa 3.8: Monitorowanie

W tej grupie mozna wybrac:

-_—

Jedna lub dwie (P3.8.1/P3.8.5) wartosci sygnatow do monitorowania.
2. Opcje monitorowania dolnych lub gérnych limitéw (P3.8.2/P3.8.6).

3. Rzeczywiste wartosci limitow (P3.8.3/P3.8.7).

4. Histerezy ustawionych wartosci limitéw (P3.8.4/P3.8.8).
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Tab. 40.

Ustawienia monitorowania

Indeks Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

Wybér elementu

P3.8.1 . .
monitorowania nr 1

17

1431

0 = czestotliwos¢ wyjsciowa
1 = czestotliwos¢ zadana

2 = prad silnika

3 = moment obrotowy silnika
4 = moc silnika

5 = napiecie na szynie
pradu statego

6 = wejscie analogowe 1

7 = wejscie analogowe 2

8 = wejscie analogowe 3

9 = wejscie analogowe 4

10 = wejscie analogowe 5

11 = wejscie analogowe 6

12 = wejscie temperaturowe 1
13 = wejscie temperaturowe 2
14 = wejscie temperaturowe 3
15 = wejscie temperaturowe 4
16 = wejscie temperaturowe 5
17 = wejscie temperaturowe 6

Tryb monitorowania

P3.8.2
nr1

1432

0 = nieuzywany

1 = monitorowanie
dolnego limitu

(wyjscie aktywne ponizej
limitu)

2 = monitorowanie
goérnego limitu

(wyjscie aktywne powyzej
limitu)

Limit monitorowania

P3.8.3
nr1

-50,00

50,00

Zmienny

25,00

1433

Limit monitorowania dla
wybranego elementu.
Jednostka jest wyswietlana
automatycznie.

Histereza limitu

P3.8.4 . .
monitorowania nr 1

0,00

50,00

Zmienny

5,00

1434

Histereza limitu
monitorowania dla
wybranego elementu.
Jednostka jest ustawiana
automatycznie.

Wybér elementu

P3.8.5 . .
monitorowania nr 2

17

1435

Patrz P3.8.1.

Tryb monitorowania

P3.8.6 r 2

1436

Patrz P3.8.2.

Limit monitorowania

P3.8.7 nr 2

-50,00

50,00

Zmienny

40,00

1437

Patrz P3.8.3.

Histereza limitu

P3.8.8 . .
monitorowania nr 2

0,00

50,00

Zmienny

5,00

1438

Patrz P3.8.4.
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4.9 Grupa 3.9: Zabezpieczenia
491 Ogodlne ustawienia zabezpieczen
Tab. 41. Ogdlne ustawienia zabezpieczen
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
0 = brak reakcji
1 =alarm
I 2 = usterka (zatrzymaj
p3.9.12 | Qdpowiedz na usterke 0 3 2 701 zgodnie z funkcja
zewnetrzng .
zatrzymania)
3 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscia)
0 = obstuga zasilania
3-fazowego
Odpowiedz na usterke ?I-fzagg\?\:ggs zasilania
P3.9.1.3 fazy napigcia 0 1 0 730 | UWAGAL Jesli jest uzywane
wejsciowego oo .
zasilanie 1-fazowe, nalezy
wybrac obstuge zasilania
1-fazowego.
0 = usterka zapisana
P3.9.14 Usterka zpyt plsklego 0 1 0 707 |W historii . .
napiecia 1 = usterka niezapisana
w historii
p3.9.1.5 | Qdpowiedz na usterke 0 3 2 702 |Patrz P3.9.1.2.
fazy wyjsciowej
0 = brak reakgciji
1 =alarm
2 = alarm + stata
czestotliwos¢ usterki
P3.916 Odpowlledz"na us'terke,t 0 5 3 733 (parametr P3.9.1 .13)
komunikacji magistrali 3 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z funkcjg
zatrzymania)
4 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscia)
p3.9.1.7 | DBtadkomunikacj 0 3 2 734 |Patrz P3.9.1.2.
gniazda
P3.9.1.8 Usterka termistora 0 3 0 732 |Patrz P3.9.1.2.
p3.9.1. | Usterkatagodnego 0 3 2 | 748 |Patrz P3.9.1.2.
napet. PID
P3.9.1.10| Odpowiedznausterke | -, 3 2 749 |Patrz P3.9.1.2.
monitorowania PID1
Odpowiedz na usterke
P3.9.1.11 monitorowania 0 3 2 757 |Patrz P3.9.1.2.
zewnetrznego reg. PID
Patrz P3.9.1.2.
P3.9.1.12| Usterka uziemienia 0 3 3 703 | UWAGA! Te usterke
mozna skonfigurowac¢ tylko
w obudowach od MR7 do MR9.

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




VACON ® 113 Menu parametréow
Tab. 41. Ogdlne ustawienia zabezpieczen
Czestotliwos¢ uzywana,
p3g.1.13| Stetaczestoliwosé | oy 544 lp3a1o| H | 2500 | 183 |99y reakdanausterke
alarmu (Grupa 3.9: Zabezpieczenia)
to alarm + stata czestotliwosc.
0 = brak reakgciji
1 =alarm
Usterka bezpiecznego 2 = usterka (zatrzymaj
P3.9.1.14 | wytaczenia momentu 0 3 775 zgodnie z funkcjg
(STO) zatrzymania)
3 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscia)
4.9.2 Ustawienia zabezpieczen termicznych silnika
Tab. 42. Ustawienia zabezpieczenia termicznego silnika
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
0 = brak reakgciji
1 =alarm
2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
P39.2 1 Zab(.azplecz'er?le 0 3 2 704 bezw{adno§0|q) .
termiczne silnika Do zabezpieczenia
silnika nalezy uzywac
wbudowanego termistora,
jesli jest dostepny. W takim
wypadku wybierz wartosé 0
dla tego parametru.
P3.9.2.2 | Temperaturaotoczenia | -20,0 | 1000 | °C/F | 400 | 705 VTve[TC‘;‘;ﬁrat“ra otoczenia
Definiuje wspétczynnik
. . chtodzenia przy predkosci
Wspétczynnik . T
BEE" | 05923 | chiodzeniasinikaprzy | 50 150,0 % | zmienny | 706 |287OWel W odniesieniu do
. . punktu, gdy silnik pracuje
zerowej predkosci o . .
przy predkosci znamionowe;j
bez chtodzenia zewnetrznego.
Stata czasowa jest to czas,
.g P3.924 Stata czasowa 1 200 min | zmiennv | 707 [ ciggu ktdérego obliczeniowy
o ciepta silnika y model cieplny osiaga 63%
swojej wartosci koricowe;.
BEE" | p3o25|  Qbciazalnost 10 150 % 100 | 708

cieplna silnika
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493 Ustawienia zabezpieczenia silnika przed utykiem
Tab. 43. Ustawienia zabezpieczenia silnika przed utykiem
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
0 = brak reakcji
1 =alarm
P3.9.3.1 | Usterka utyku silnika 0 3 0 709 |2 = usterka (zatrzymayj
zgodnie z trybem stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscia)
. Aby wystapit utyk, prad
|
BEE | P3os2 Prad utyku 0,00 s A | zmienny | 710 | eV ton limit
Jest to maksymalny
lt P3.9.3.3 Limit czasu utyku 1,00 120,00 S 15,00 711 | dopuszczalny czas
etapu utyku.
Aby wystgpit utyk,

P3.9.3.4 | Limitpredkosciutyku | 1,00 |P3312| Hz | 2500 | 712 |CZestoliwost wyjsciowa musi
pozostawac ponizej tego
limitu przez okres$lony czas.

494 Ustawienia zabezpieczenia przed niedocigzeniem (sucha pompa)
Tab. 44. Ustawienia zabezpieczenia silnika przed niedocigzeniem
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
0 = brak reakcji
1 =alarm
P3.9.4.1 | Usterka niedociazenia | 0 3 0 | 713 |27 usterka (zatrzyma
zgodnie z trybem stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscia)
Ten parametr okresla wartos$¢
Zabezpieczenie przed minimalnego dopuszczalnego
P3.9.42 | Niedociazeniem: 10,0 | 150,0 % 50,0 | 714 |Momentu obrotowego,
obcigzenie w obszarze gdy czestotliwosé wyjsciowa
ostabienia pola jest powyzej punktu
ostabienia pola.
Ten parametr okresla wartosé
minimalnego dopuszczalnego
. . momentu obrotowego dla
Zabezpieczenie przed S .
niedociazeniem: czestotliwosci zerowe;.
P3.9.4.3 oclazeniem: 5,0 150,0 % 10,0 | 715 | W przypadku zmiany
obciazenie przy L
. S wartosci parametru P3.1.1.4
zerowej czestotliwosci . .
zostanie automatycznie
przywrdcona wartosc
domys$ina tego parametru.
Zabezpieczenie Jest to maksymalny

P3.9.4.4 | przed niedocigzeniem: 2,00 600,00 S 20,00 716 | dopuszczalny czas istnienia

limit czasu stanu niedocigzenia.
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49.5 Ustawienia szybkiego zatrzymania
Tab. 45. Ustawienia szybkiego zatrzymania

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
Sposéb zatrzymania napedu
po uaktywnieniu funkcji
szybkiego zatrzymania
z wejscia cyfrowego lub
. z magistrali.
BEE" | P395.1 Tryb szybkiego 0 2 1 1276 | 0 = wybieg
zatrzymania _ ; .
1 = szybkie zatrzymanie
(zatrzymanie z rampg
zgodnie z P3.9.5.3)
2 = zatrzyma zgodnie z
funkcja zatrzymania (P3.2.5)
Uaktywnienie . . DigIN _ .
P3.9.5.2 szybkiego zatrzymania Zmienny | Zmienny Slot0.2 1213 | FALSZ = uaktywnione
P3.9.53 | Czashamowania | -, 300,0 s 30 |1256
w szybkim zatrzymaniu
0 = brak reakcji
o 1 =alarm
p3.9.5.4 | QdpowiedZ na usterke 0 2 1 744 |2 = usterka (zatrzymaj
szybkiego zatrzymania .
zgodnie z trybem
szybkiego zatrzymania)
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4.9.6

Ustawienia usterki wejscia temperaturowego 1

UWAGA! Ta grupa parametréw jest widoczna tylko po zainstalowaniu karty opcjonalne;j
do pomiaru temperatury (OPTBH).

Tab. 46. Ustawienia usterki wejscia temperaturowego 1

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.9.6.1

Sygnat
temperaturowy 1

63

739

Wybér sygnatéw, ktére beda
uzywane do wyzwalania
alarmoéw i usterek. BO =
sygnat temperatury 1

B1 = sygnat temperatury 2
B2 = sygnat temperatury 3
B3 = sygnat temperatury 4
B4 = sygnat temperatury 5
B5 = sygnat temperatury 6
Sposrod tych sygnatow jest
wybierana maksymalna
wartosé, ktéra jest nastepnie
uzywana do wyzwalania
alarméw/usterek.

UWAGA! Obstugiwanych
jest tylko 6 pierwszych wejsé
temperaturowych (liczac
karty od gniazda A do E).

P3.9.6.2

Limit alarmu 1

-50,0

200,0

°C/F

130,0

741

Limit temperatury do
wyzwolenia alarmu.
UWAGA! Poréwnywane
sq tylko wejscia wybrane
z parametrem P3.9.6.1.

P3.9.6.3

Limit usterki 1

-50,0

200,0

°CIF

155,0

742

Limit temperatury do
wyzwolenia alarmu.
UWAGA! Poréwnywane
sg tylko wejscia wybrane
z parametrem P3.9.6.1.

P3.9.6.4

Reakcja na limit
usterki 1

740

0 = brak reakcji

1 =alarm

2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem stopu)

3 = usterka (zatrzymaj
bezwladnoscia)
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49.7

Ustawienia usterki wejscia temperaturowego 2

UWAGA! Ta grupa parametréw jest widoczna tylko po zainstalowaniu karty opcjonalne;j
do pomiaru temperatury (OPTBH).

Tab. 47. Ustawienia usterki wejscia temperaturowego 2

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.9.6.5

Sygnat
temperaturowy 2

63

763

Wybor sygnatéw, ktére beda
uzywane do wyzwalania
alarméw i usterek.

BO = sygnat temperatury 1
B1 = sygnat temperatury 2
B2 = sygnat temperatury 3
B3 = sygnat temperatury 4
B4 = sygnat temperatury 5
B5 = sygnat temperatury 6
Sposrod tych sygnatéw jest
wybierana maksymalna
wartos¢, ktéra jest nastepnie
uzywana do wyzwalania
alarméw/usterek.

UWAGA! Obstugiwanych
jest tylko 6 pierwszych wejsé
temperaturowych (liczac
karty od gniazda A do E).

P3.9.6.6

Limit alarmu 2

-30,0

200,0

°C/F

130,0

764

Limit temperatury do
wyzwolenia alarmu.
UWAGA! Poréwnywane
sg tylko wejscia wybrane
z parametrem P3.9.6.5.

P3.9.6.7

Limit usterki 2

-30,0

200,0

°CIF

155.0

765

Limit temperatury do
wyzwolenia alarmu.
UWAGA! Poréwnywane
sg tylko wejscia wybrane
z parametrem P3.9.6.5.

P3.9.6.8

Reakcja na limit
usterki 2

766

0 = brak reakg;ji

1 =alarm

2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem stopu)

3 = usterka (zatrzymaj
bezwladnoscia)
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4.9.8 Niskie Al ochrona
Tab. 48. Ustawienia zabezpieczenia przed niskim sygnatem wejscia analogowego
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne

0 = bez zabezpieczenia

Zabezpieczenie przed 1 =zabezpieczenie wigczone

niska wartoscig

P3.9.8.1 . 0 2 2 767 w stanie pracy
sygnatu wejscia _ ) 4
2 = zabezpieczenie wigczone
analogowego i . .
w stanie pracy i zatrzymania
0 = brak reakcji
1 =alarm
2 = alarm + stata
czestotliwos¢ usterki
Usterka zbyt niskiej ae ;ﬁj:ﬁqu"opf'zz';ﬁ::)
P3.9.8.2 | wartosci na wejsciu 0 5 0 700 - pop
wartos¢ zadana
analogowym

czestotliwosci
4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem stopu)
5 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscia)
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410 Grupa 3.10: Automatyczne zerowanie
Tab. 49. Ustawienia automatycznego wznawiania pracy
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P310.1 Autornat.yczne 0 1 0 731 0 i wytgczony
wznowienie pracy. 1 = wiaczony
Za pomoca tego parametru
wybierany jest tryb startu
P310.2 Funkcja ponownego 0 1 1 719 dla autgmgtycznego
startu wznowienia pracy.
0 = start ,w biegu”
1 = wg parametru P3.2.4
P3.10.3 | Czas oczekiwania 0,10 |10.000,00| s 0,50 | 717 |CZas 2wloki przed pierwsza
probg wznowienia pracy.
Jesli uptynat czas préby,
P3.10.4 Czas préby 0,00 [10.000,00| s 60,00 | 718 |2 usterkanadaljestaktywna,
stan napedu zmieni sie na
usterke.
UWAGA! taczna liczba préb
(niezaleznie od typu usterki).
Jesli naped nie wznowi
P3.10.5 Liczba préb 1 10 4 759 | automatycznie pracy po tej
liczbie prob i ustalonym czasie,
zostanie wygenerowana
usterka.
Dozwolone automatyczne
Automatyczne wznawianie?
P3.10.6 wznawianie: 0 1 1 720 . )
Za niskie nap 0 = nie
’ 1 =tak
Dozwolone automatyczne
Automatyczne wznawianie?
P3.10.7 wznawianie: 0 1 1 721 e ’
Przek napiecia 0 = nie
1 =tak
Dozwolone automatyczne
Automatyczne wznawianie?
P3.10.8 wznawianie: 0 1 1 722 o ’
Przek nat. pradu 0 =nie
’ 1 =tak
Dozwolone automatyczne
ianie?
P3.10.9 Automatyczne 0 1 1 723 |Wenawianie:
wznawianie: Niskie Al 0 = nie
1 =tak
Dozwolone automatyczne
Automatyczne wznawianie?
P3.10.10 wznawianie: 0 1 1 724 o )
. 0 = nie
Przegrzanie modutu 1 = tak
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Tab. 49. Ustawienia automatycznego wznawiania pracy

Dozwolone automatyczne
Automatyczne wznawianie?
P3.10.11 wznawianie: 725 o ’
Przegrzanie silnika 0 = nie
1 =tak
Dozwolone automatyczne
Automatyczne wznawianie?
P3.10.12 wznawianie: 726 o '
Usterka zewnetrzna 0 =nie
1 =tak
Dozwolone automatyczne
Automatyczne wznawianie?
P3.10.13 wznawianie: 738 : ’
. N 0 = nie
Usterka niedocigzenia 1 = tak
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4.11 Grupa 3.11: Ustawienia aplikacji

Tab. 50. Ustawienia aplikacji

Indeks Parametr Min. Maks. el e tERchis ID Opis
nostka | fabryczne

P3.11.1 Hasto 0 9999 0 1806 | Hasto administratora

0 = stopnie Celsjusza

1 = stopnie Fahrenheita
Wszystkie wartosci

P3.11.2 Wybdr C/F 0 1 0 1197 | zwigzane z temperaturg

i wartosci monitorowane sg
wyswietlane w wybranej
jednostce.

0 =kwW

1=KM

Wszystkie wartosci
P3.11.3 Wybér kW/KM 0 1 0 1198 | zwigzane z mocg

i wartosci monitorowane
sq wyswietlane w wybranej
jednostce.

Podziat wyswietlacza panelu
sterujgcego na sekg;ji
Widok monitorowania W.WidOKU mgnitorowania
P3.11.4 wielopozycyjnego 0 2 1 1196 | wielopozycyjnego.

0 = 2x2 sekcje
1 = 3x2 sekcje
2 = 3x3 sekcje
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412

Przedz. czasu 1

Grupa 3.12: Funkcje sterowania czasowego

Tab. 51. Funkcje sterowania czasowego, Przedz. czasu 1

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.12.1.1

Czas wigczenia

00:00:00

23:59:59

gg:mm:ss

00:00:00

1464

Czas wigczenia

P3.12.1.2

Czas wytaczenia

00:00:00

23:59:59

gg:mm:ss

00:00:00

1465

Czas wytaczenia

P3.12.1.3

Dni

1466

Dni tygodnia, w ktérych
naped jest aktywny.
Pola wyboru:

BO = Niedziela

B1 = Poniedziatek

B2 = Wtorek

B3 = Sroda

B4 = Czwartek

B5 = Piatek

B6 = Sobota

P3.12.1.4

Przypisz do kanatu

1468

Wybierz odpowiedni
kanat czasowy (1-3)
Pola wyboru:

BO = Kanat czasowy 1
B1 = Kanat czasowy 2
B2 = Kanat czasowy 3

Przedz. czasu 2

Tab. 52. Funkcje sterowania czasowego, Przedz. czasu 2

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka

bryczne
P3.12.2.1| Czas wigczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1469 |Patrz P3.12.1.1.
P3.12.2.2| Czas wytaczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1470 | Patrz P3.12.1.2.
P3.12.2.3 Dni 1471 | Patrz P3.12.1.3.
P3.12.2.4 | Przypisz do kanatu 1473 | Patrz P3.12.1.4.

Przedz. czasu 3

Tab. 53. Funkcje sterowania czasowego, Przedz. czasu 3

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka

bryczne
P3.12.3.1| Czas wigczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1474 | Patrz P3.12.1.1.
P3.12.3.2| Czas wytaczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1475 | Patrz P3.12.1.2.
P3.12.3.3 Dni 1476 | Patrz P3.12.1.3.
P3.12.3.4 | Przypisz do kanatu 1478 | Patrz P3.12.1.4.

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




VACON ® 123

Menu parametréow

Przedz. czasu 4

Tab. 54. Funkcje sterowania czasowego, Przedz. czasu 4

Jed- Ustawie-

Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka

bryczne
P3.12.4.1| Czas wigczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1479 | Patrz P3.12.1.1.
P3.12.4.2| Czas wytaczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1480 |Patrz P3.12.1.2.
P3.12.4.3 Dni 1481 | Patrz P3.12.1.3.
P3.12.4.4 | Przypisz do kanatu 1483 | Patrz P3.12.1.4.

Przedz. czasu 5

Tab. 55. Funkcje sterowania czasowego, Przedz. czasu 5

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka

bryczne
P3.12.5.1| Czas wigczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1484 |Patrz P3.12.1.1.
P3.12.5.2| Czas wytaczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1485 | Patrz P3.12.1.2.
P3.12.5.3 Dni 1486 | Patrz P3.12.1.3.
P3.12.5.4 | Przypisz do kanatu 1488 | Patrz P3.12.1.4.

Ster. czasowe 1

Tab. 56. Funkcje sterowania czasowego, Ster. czasowe 1

Indeks Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.12.6.1 Czas pracy

72.000

1489

Czas pracy sterowania
czasowego po jego aktywacji.
(Uaktywnione przez wejscie
cyfrowe)

P3.12.6.2| Ster. czasowe 1

DigINSlot
0.1

447

Narastajagce zbocze
powoduje uruchomienie
sterowania czasowego 1
zaprogramowanego w grupie
parametréw Grupa 3.12:
Funkcje sterowania
czasowego.

P3.12.6.3 | Przypisz do kanatu

1490

Wybierz odpowiedni
kanat czasowy (1-3)
Pola wyboru:

BO = Kanat czasowy 1
B1 = Kanat czasowy 2
B2 = Kanat czasowy 3
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Ster. czasowe 2
Tab. 57. Funkcje sterowania czasowego, Ster. czasowe 2

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.12.7.1 Czas pracy 0 72.000 s 0 1491 | Patrz P3.12.6.1.
P3.12.7.2| Ster. czasowe 2 D'g(')Nf'Ot 448 |Patrz P3.12.6.2.
P3.12.7.3 | Przypisz do kanatu 1492 | Patrz P3.12.6.3.

Ster. czasowe 3
Tab. 58. Funkcje sterowania czasowego, Ster. czasowe 3

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.12.8.1 Czas pracy 0 72.000 s 0 1493 | Patrz P3.12.6.1.
P3.12.8.2| Ster. czasowe 3 D'g('JNf'Ot 448 |Patrz P3.12.6.2.
P3.12.8.3 | Przypisz do kanatu 1494 | Patrz P3.12.6.3.
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413 Grupa 3.13: Regulator PID 1

4131 Parametry podstawowe
Tab. 59. Podstawowe ustawienia regulatora PID 1

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne

Jesli warto$¢ parametru
zostanie ustawiona na 100%,
P3.13.1.1 Wzmocnienie PID 0,00 1000,00 % 100,00 118 |zmiana wartosci uchybu

0 10% powoduje zmiane
wyjscia regulatora o 10%.

Jesli ten parametr zostanie
ustawiony na 1,00 s, zmiana
P3.13.1.2 | Czas catkowania PID 0,00 600,00 S 1,00 119 | wartosci uchybu o 10%
powoduje zmiane wyjscia
regulatora o 10,00%/s.

Jesli ten parametr zostanie
ustawiony na 1,00 s, zmiana
P3.13.13 Czas rézniczkowania 0,00 100,00 s 0,00 132 wartoégi uchybu 0 10% .
PID w trakcie 1,00 s powoduje
zmiane wyjscia regulatora
0 10,00%.

Tel.: +358 (0) 201 2121 » Faks: +358 (0)201 212 205




Menu parametrow

VACON ® 126

Tab. 59. Podstawowe ustawienia regulatora PID 1

P3.13.1.4

Wybér jednostki
procesowej

44

1036

Wybor jednostki dla
rzeczywistej wartosci.
1=%

2 =1/min

3 = obr./min
4 = ppm
5=pps
6=I/s

7 = I/min

8 =l/godz.

9 =kg/s

10 = kg/min
11 = kg/godz.
12 =m3/s

13 = m3/min
14 = m3/godz.
15=m/s

16 = mbar

17 = bar

18 = Pa

19 = kPa

20 =mVS

21 =kW
22=°C

23 = galls

24 = gal/min
25 = gal/godz.
26 = Ib/s

27 = Ib/min
28 = Ib/godz.
29 = ft3/s

30 = ft3/min
31 = ft3/godz.
32 =ft/s

33 =inwg

34 =ftwg

35 = PSI

36 = Ib/in2
37 = psig

38 = KM
39="°F

40 = ft

41 =in

42 =mm

43 =cm

44 =m

P3.13.1.5

Warto$¢ minimalna
jednostki procesowej

Zmienny

Zmienny

Zmienny

1033

Warto$¢ w jednostkach
procesowych przy sprzezeniu
zwrotnym lub wartosci
zadanej réownej 0%.

To skalowanie jest
wykonywane tylko do celéw
monitorowania. Regulator
PID nadal korzysta
wewnetrznie z wartosci
procentowej do sprzezenia
zwrotnego i wartosci zadanych.

P3.13.1.6

Warto$¢ maksymalna
jednostki procesowej

Zmienny

Zmienny

Zmienny

100

1034

Patrz powyze;.
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Tab. 59. Podstawowe ustawienia regulatora PID 1

P3.13.1.7

Miejsca dziesietne
jednostki procesowej

2 1035

Liczba miejsc dziesietnych
dla wartosci jednostki
procesowej

P3.13.1.8

Inwersja uchybu

0 340

0 = normalny (sprzezenie
zwrotne < warto$¢ zadana ->
zwiekszenie wyjscia PID)

1 = odwrdcony (sprzezenie
zwrotne < warto$¢ zadana ->
zmniejszenie wyjscia PID)

P3.13.1.9

Strefa martwa

Zmienny

Zmienny

Zmienny 0 1056

Strefa martwa wokot wartosci
zadanej w jednostkach
procesowych. Wyjscie
regulatora PID jest
blokowane, jesli sprzezenie
zwrotne pozostaje w strefie
martwej przez wstepnie
zdefiniowany czas.

P3.13.1.10

Opodznienie w strefie
martwej

0,00

320,00

] 0,00 1057

Jesli sprzezenie zwrotne
pozostaje w strefie martwej
przez wstepnie zdefiniowany
czas, wowczas wyjscie jest
blokowane.
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4.13.2 Wartosci zadane
Tab. 60. Ustawienia wartosci zadanych
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
p3.13.21 | |Nertostzadana . ol Zmienny | Zmienny| 0 167
z panelu 1
p3.4322 | (artestzadana |, ol mienny | Zmienny| 0 168
z panelu 2
Okresla czas narastania
-~ i opadania rampy dla
p3.1323 | Rampadawartosci | ., | 3599 s 0,00 | 1068 |zmian wartosci zadanej.
zadanej o -
(Czas przejscia od wartosci
minimalnej do maksymalnej).
Aktywacja . _ .
P3.13.2.4 | wzmocnienia wartosci | Zmienny | Zmienny DigIN 1046 FALSZ = b:ak \wzmocnienia
. Slot0.1 PRAWDA = wzmocnienie
zadanej PID1
Wybor wartosci . . DigIN FALSZ = wartos¢ zadana 1
P3.13.25 zadanej PID1 Zmienny | Zmienny Slot0.1 1047 PRAWDA = warto$¢ zadana 2
0 = nieuzywany
1 = warto$¢ zadana z panelu 1
2 = warto$¢ zadana z panelu 2
3=Al1
4 =AI2
5=AI3
6 =Al4
7=AI5
8 = Al6
9 = ProceDataln1
10 = ProceDataln2
11 = ProceDataln3
12 = ProceDataln4
13 = ProceDataln5
14 = ProceDataln6
15 = ProceDataln7
16 = ProceDataln8
17 = Wej. temperaturowe 1
18 = Wej. temperaturowe 2
19 = Wej. temperaturowe 3
P3.13.26 Wybér zrédta wartosci 0 32 3 332 20 = Wej. temperaturowe 4

zadanej 1

21 = Wej. temperaturowe 5
22 = Wej. temperaturowe 6
23 = wyjscie bloku 1

24 = wyijscie bloku 2

25 = wyjscie bloku 3

26 = wyjscie bloku 4

27 = wyjscie bloku 5

28 = wyijscie bloku 6

29 = wyjscie bloku 7

30 = wyjscie bloku 8

31 = wyjscie bloku 9 Wejscia
analogowe i wejscia danych
procesowych sg traktowane
jako wartosci procentowe
(0,00-100,00%) i skalowane
wedtug minimum i maksimum
wartosci zadanej.

UWAGA! Sygnaty wejsciowe
danych procesowych sg
okreslane z doktadnosciag do
dwdch miejsc dziesietnych.
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Tab. 60. Ustawienia wartos$ci zadanych

Warto$¢ zadana 1 —

Warto$¢ minimalna

P3.13.2.7 - Zmienny | Zmienny % 0,00 1069 | przy minimalnej wielkosci
minimum
sygnatu analogowego.
Wartosé zadana 1 — Warto$¢ maksymalna
P3.13.2.8 . Zmienny | Zmienny % 100,00 | 1070 | przy maksymalnej wielkosci
maksimum
sygnatu analogowego.
Wzmocnienie wartosci Wartos¢ zadang mozna
P3.13.2.9 . -2,0 2,0 X 1,0 1071 | wzmocni¢ za pomoca,
zadanej 1 .
wejscia cyfrowego.
p3.132.10 | WyborZrodlawartosci | 15 e 2 431 |Patrz par. P3.13.2.6.
zadanej 2
Wartosé zadana 2 — Warto$¢ minimalna
P3.13.2.11 minimum Zmienny | Zmienny % 0,00 1073 | przy minimalnej wielkosci
sygnatu analogowego.
Wartosé zadana 2 — Warto$¢ maksymalna
P3.13.2.12 - Zmienny | Zmienny % 100,00 | 1074 | przy maksymalnej wielkosSci
maksimum
sygnatu analogowego.
P3.13.2,13 | Zmocnienie wartosci |, 2,0 X 1,0 | 1078 |Patrz P3.13.2.9.
zadanej 2
413.3 Ustawienia sprzezenia zwrotnego
Tab. 61. Ustawienia sprzezenia zwrotnego
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
1 = uzywane tylko zrddto 1
2 = PIERW(zrodto 1);
(przeplyw = stata x
PIERW(cis$nienie))
3 = PIERW(zrédio 1 — zrédto 2)
Funkcja sprzezenia 4 = PIERW(zrodio 1) +
P3.13.3.1 : Jv rot'[r’]e Qo 1 9 1 333 | PIERW(zrédto 2)
9 5 = zrédio 1 + zrédio 2
6 = zrodto 1 — zrodto 2
7 = MIN(zrodto 1, zrodto 2)
8 = MAKS(zrodto 1, zrodto 2)
9 = SREDNIA(zrédto 1,
zrédio 2)
P313.3.2 Wzmocnienie funkcji -1000,0 | 1000,0 % 1000 | 1058 Uzywane np. z opcja 2 funkcji

sprzezenia zwrotnego

sprzezenia zwrotnego.
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Tab. 61. Ustawienia sprzezenia zwrotnego

0 = nieuzywany

1=Al1
2=AI2
3=AI3
4=Al4
5=AI5
6 =Al6

7 = wejscie danych
procesowych 1

8 = wejscie danych
procesowych 2

9 = wejscie danych
procesowych 3

10 = wejscie danych
procesowych 4

11 = wejscie danych
procesowych 5

12 = wejscie danych
procesowych 6

13 = wejscie danych
procesowych 7

14 = wejscie danych
procesowych 8

15 = wejscie temperaturowe 1
16 = wejscie temperaturowe 2
17 = wejscie temperaturowe 3
18 = wejscie temperaturowe 4

Wybor 19 = wejscie temperaturowe 5
P3.13.3.3 zrodta sprzezenia 0 30 2 334 |20 = wejscie temperaturowe 6
zwrotnego 1 21 = wyjécie bloku 1

22 = wyjécie bloku 2

23 = wyjscie bloku 3

24 = wyjscie bloku 4

25 = wyjscie bloku 5

26 = wyjscie bloku 6

27 = wyjécie bloku 7

28 = wyjscie bloku 8

29 = wyjscie bloku 9

30 = wyjscie bloku 10
Wejscia analogowe i wejscia
danych procesowych sg
traktowane jako wartosci
procentowe (0,00-100,00%)
i skalowane wedtug minimum
i maksimum sprzezenia
zwrotnego.

UWAGA! Wartosci wejscia
danych procesowych sg
okreslane z doktadnoscig do
dwdch miejsc dziesietnych.
UWAGA! Jesli zostang,
wybrane wejscia
temperaturowe, nalezy
ustawi¢ minimalne

i maksymalne parametry
sprzezenia zwrotnego;
-50-200°C

Warto$¢ minimalna
Zmienny | Zmienny % 0,00 336 | przy minimalnej wielkosci
sygnatu analogowego.

Sprzezenie zwrotne 1

P3.13.3.4 s
— minimum
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Tab. 61. Ustawienia sprzezenia zwrotnego

Sprzezenie zwrotne 1 WartoSc maksymalna
P3.13.3.5 | “Pr%€ - Zmienny | Zmienny % 100,00 | 337 |przy maksymalnej wielkosci
— maksimum
sygnatu analogowego.
Wybor
P3.13.3.6 zrodta sprzezenia 0 Zmienny 0 335 | Patrz P3.13.3.3.
zwrotnego 2
Sprzezenie zwrotne 2 Wartos¢ minimalna
P3.13.3.7 | P Q_minimum Zmienny | Zmienny | % 0,00 | 338 |przy minimainej wielkosci
sygnatu analogowego.
Sprzezenie zwrotne 2 Wartos¢ maksymalna
M3.13.3.8 pree . Zmienny | Zmienny % 100,00 | 339 |przy maksymalnej wielkosci
— maksimum
sygnatu analogowego.
413.4 Ustawienia sprzezenia wyprzedzajacego
Tab. 62. Ustawienia sprzezenia wyprzedzajgcego
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nostka nia fa- ID Opis
bryczne
B | P3.13.4.1 | Funkoasprzezenia 1 9 1 1059 | Patrz P3.13.3.1.

wyprzedzajgcego

Wzmochnienie funkc;ji
P3.13.4.2 sprzezenia -1000 1000 % 100,0 | 1060 |Patrz P3.13.3.2.
wyprzedzajgcego

Wybor zrodta
P3.13.4.3 sprzezenia 0 25 0 1061 |Patrz P3.13.3.3.
wyprzedzajgcego 1

Sprzezenie
P3.13.4.4 | wyprzedzajgce 1 — | -200,00 | 200,00 % 0,00 1062 | Patrz P3.13.3.4.
minimum

Sprzezenie
P3.13.4.5 | wyprzedzajgce 1 — | -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1063 |Patrz P3.13.3.5.
maksimum

Wybér zrodta
P3.13.4.6 sprzezenia 0 25 0 1064 |Patrz P3.13.3.6.
wyprzedzajgcego 2

Sprzezenie
P3.13.4.7 | wyprzedzajgce 2— | -200,00 | 200,00 % 0,00 1065 | Patrz P3.13.3.7.
min.

Sprzezenie
P3.13.4.8 | wyprzedzajace 2 — -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1066 | Patrz M3.13.3.8.
maks.
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4.13.5 Funkcja uspienia Ustawienia
Tab. 63. Ustawienia funkcji usSpienia
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
Naped przechodzi w tryb
uspienia, gdy czestotliwos¢
wyjsciowa utrzymuje sie na
P3 13.5.1 leltl cgegtothwosm 0,00 320,00 Hz 0,00 1016 poglomle nizszym od_ tego
uspienia SP1 limitu przez czas diuzszy
niz okreslony za pomocag
parametru Opdznienie
uspienia, P3.13.5.2.
Minimalny czas,
przez ktory czestotliwosc
P3.13.5.2 Opoznienie 0 3000 s 0 1017 | POWinna pozostawac ponizej
uspienia SP1 poziomu okreslonego
w parametrze P3.13.5.1
przed zatrzymaniem napedu.
Definiuje poziom
monitorowania budzenia
P3.13.5.3 | Poziom budzenia SP1 | Zmienny | Zmienny | Zmienny | 0,0000 | 101g | i3 Wartosci sprzezenia
zwrotnego regulatora PID.
Uzywane sg wybrane
jednostki procesowe.
P3.13.5.4 Wzmocnienie 9999 | 9999 |P31314| 0 | 1793 |VVZmocnienie wartosc
uspienia SP1 zadanej 1
Maksymalny Limit czasu wzmocnienia
P3.13.5.5 czas wzmocnienia 1 300 S 30 1795 | ~, .~
S uspienia SP1
uspienia SP1
P3.1356 | Lmitczestoliwosci | qy | 35900 | Hz 0,00 | 1075 |Patrz P3.13.5.1.
uspienia SP2
P3.13.5.7 Opéznienie 0 3000 s 0 | 1076 |Patrz P3.13.5.2.
uspienia SP2
P3.13.5.8 | Poziom budzenia SP2 | Zmienny | Zmienny | Zmienny 0,0 1077 | Patrz P3.13.5.3.
P3.13.5.9 Wzmocnienie 9999 | 9999 |P3.13.14| 0 |1794 |Patrz P3.13.5.4.
uspienia SP2
Maksymalny
P3.13.5.10 czas wzmocnienia 1 300 s 30 1796 | Patrz P3.13.5.5.
uspienia SP2
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4.13.6 Parametry monitorowania sprzezenia zwrotnego
Tab. 64. Parametry monitorowania sprzezenia zwrotnego
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.13.6.1 W’chz. m9n|torowan|e 0 1 0 735 0 i wytgczony
sprzezenia zwrotnego 1 = wigczony
Monitorowanie gérnej wartosci
P3.13.6.2 Gorny limit Zmienny | Zmienny | Zmienny | Zmienny | 736 |sprzezenia zwrotnego/
wartosci procesowej
Monitorowanie dolnej wartosci
P3.13.6.3 Dolny limit Zmienny | Zmienny | Zmienny | Zmienny | 758 |sprzezenia zwrotnego/
wartosci procesowej
Jesli w tym okresie nie
P3.13.6.4 Opbznienie 0 30.000 s 0 737 |?ostanie osiagnieta zadana
wartosc¢, pojawia sie usterka
lub alarm.
0 = brak reakcji
1 =alarm
P3.136.5 Odpowiedz na usterke 0 3 5 749 2 = usterka (zatrzymaj

monitorowania PID1

zgodnie z P3.2.5)
3 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscia)
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4.13.7 Parametry kompensacji spadku ci$nienia
Tab. 65. Parametry kompensacji spadku cisnienia
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
Wigczenie kompensacii
Wiaczanie spadku ci$nienia dla wartosci
P3.13.7.1 kompensaciji dla 0 1 0 1189 | zadanej 1.
wartosci zadanej 1 0 = wytaczony
1 = wigczony
Warto$¢ dodawana
proporcjonalnie do
czestotliwosci.
P3.13.7.2 | Maks. kompensacia |, .o | Zmienny | Zmienny| 0,0 | 1190 |KOMPensacia wartosci
wartosci zadanej 1 zadanej = Maks.
kompensacja * (CzestWy-
CzestMin)/(CzestMaks-
CzestMin)
Wigczanie
P3.13.7.3 kompensacji dla 0 1 0 1191 | Patrz P3.13.7.1.
wartosci zadanej 2
P3.13.7.4 | Maks. kompensacia | 5 oo | Zmienny | Zmienny| 0,0 | 1192 | Patrz P3.13.7.2.

wartosci zadanej 2
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413.8 Ustawienia funkcji Lagodny start
Tab. 66. Ustawienia funkcji tagodny start

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne

Funkcja tagodnego 0 = wytgczony
BEE" |P3.138.1 Jstaé’u 9 0 2 0 1094 | 1 = wiaczony, poziom
2 = witgczony, limit czasu

Warto$¢ zadana

Czestotliwosc czestotliwosci, uzywana,
BEE" |P3.1382 lagotinego startu 000 |P33.12| Hz 2000 | 1055 | 2 s tagodnogo
startu jest aktywna.

Naped pracuje przy
czestotliwosci tagodnego
startu (P3.13.8.2) do
momentu osiggniecia przez
sprzezenie zwrotne PID tej
wartosci. Po jej osiagnieciu
regulator PID rozpoczyna
regulacje.

UWAGA! Ten parametr jest
uzywany tylko wtedy, gdy jest
wybrana warto$¢ P3.13.8.1 =
1 wigczony (poziom).

BB |Pai3s3| FOFOM 29990 Zienny | Zmienny | Zmienny| 0,0000 | 1095

Jesli P3.13.8.1 = 1 wigczony
(poziom):

Jesli w tym okresie nie
zostanie osiggniety poziom
tagodnego startu, generowana
jest usterka lub alarm.

0 = brak limitu czasu,

brak wyzwalania usterki
Jesli P3.13.8.1 = 2 wigczony
(limit czasu):

Naped pracuje przy
czestotliwosci tagodnego
startu (P3.13.8.2) do
momentu uptywu czasu
zdefiniowanego tym
parametrem. Nastepnie
regulator PID rozpoczyna
regulacje.

BEE" |P3.13.8.4| Czastagodnego startu| 0 30.000 | s 0 |109

0 = brak reakcji

1 =alarm

2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem stopu)

3 = usterka (zatrzymaj
bezwtadnoscia)

UWAGA! Ten parametr jest
uzywany tylko wtedy, gdy jest
wybrana warto$¢ P3.13.8.1 =
1 wigczony (poziom)

Reakcja przekroczenia
P3.13.8.5 czasu fagodnego 0 3 2 738
napetniania PID
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4.13.9

Monitorowanie ci$nienia wejsciowego
Tab. 67. Parametry monitorowania cisnienia wejsciowego

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.13.9.1

Wiacz monitorowanie

1685

0 = wytaczony

1 = wigczony

Wiacza monitorowanie
cisnienia wejsciowego.

P3.13.9.2

Sygnat
monitorowania

23

1686

Zrédto sygnatu pomiaru
cisnienia wejsciowego:

0 = wejscie analogowe 1
1 = wejscie analogowe 2
2 = wejscie analogowe 3
3 = wejscie analogowe 4
4 = wejscie analogowe 5
5 = wejscie analogowe 6
6 = wejscie danych
procesowych 1 (0—-100%)
7 = wejscie danych
procesowych 2 (0-100%)
8 = wejscie danych
procesowych 3 (0-100%)
9 = wejscie danych
procesowych 4 (0—-100%)
10 = wejscie danych
procesowych 5 (0-100%)
11 = wejscie danych
procesowych 6 (0—100%)
12 = wejscie danych
procesowych 7 (0—100%)
13 = wejscie danych
procesowych 8 (0-100%)
14 = wyjscie bloku 1

15 = wyjscie bloku 2

16 = wyjscie bloku 3

17 = wyjscie bloku 4

18 = wyjscie bloku 5

19 = wyjscie bloku 6

20 = wyjscie bloku 7

21 = wyjscie bloku 8

22 = wyjécie bloku 9

23 = wyjécie bloku 10

P3.13.9.3

Wyboér jednostki
monitorowania

Zmienny

1687

=%
2 = mbar
3 =bar
4 =Pa
5 =kPa
6 = PSI
7 = mmHg
8 = Torr
9 =1b/in2

P3.13.9.4

Miejsca dziesietne
jednostki
monitorowania

1688

Wybierz liczbe wyswietlanych
miejsc dziesietnych.
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Tab. 67. Parametry monitorowania cisnienia wejsciowego

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.13.9.5

Minimalna
wartos¢ jednostki
monitorowania

Zmienny

Zmienny

P3.13.9.3

0,00

1689

P3.13.9.6

Maksymalna
wartos¢ jednostki
monitorowania

Zmienny

Zmienny

P3.13.9.3

10,00

1690

Parametry wartosci
minimalnej i maksymalnej
jednostki to wartosci sygnatu
odpowiadajace odpowiednio
4 mA i 20 mA (skalowane
liniowo miedzy tymi
wartosciami).

P3.13.9.7

Poziom alarmu
monitorowania

Zmienny

Zmienny

P3.13.9.3

0,50

1691

Alarm (ID usterki 1363)
zostanie wyzwolony w
sytuacji, gdy sygnat
monitorowania pozostaje
ponizej poziomu alarmu
przez czas dtuzszy niz
zdefiniowany w parametrze
P3.13.9.9.

P3.13.9.8

Poziom usterki
monitorowania

Zmienny

Zmienny

P3.13.9.3

0,10

1692

Usterka (ID usterki 1409)
zostanie wyzwolona w
sytuacji, gdy sygnat
monitorowania pozostaje
ponizej poziomu usterki
przez czas dtuzszy niz
zdefiniowany w parametrze
P3.13.9.9.

P3.13.9.9

Opoznienie usterki
monitorowania

0,00

60,00

5,00

1693

Czas op6znienia przed
wyzwoleniem alarmu
monitorowania ci$nienia
wejsciowego lub usterki,
jesli sygnat monitorowania
pozostaje ponizej poziomu
alarmu/usterki przez czas
dtuzszy niz zdefiniowany
w tym parametrze.

P3.13.9.10

Zmniejszenie
wartosci zadanej
regulacji PID

0,0

100,0

%

10,0

1694

Definiuje stopien zmniejszenia
wartosci zadanej regulacji
PID po uaktywnieniu alarmu
monitorowania cisnienia
wejsciowego.

V3.13.9.11

Cisnienie wejsciowe

P3.13.9.5

P3.13.9.6

P3.13.9.3

Zmienny

1695

Warto$¢ monitorowania
wybranego sygnatu
monitorowania cisnienia
wejsciowego.

Skalowanie wartosci zgodnie
z parametrem P3.13.9.4.
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4.13.10 Uspienie — brak wykrycia zapotrzebowania
Tab. 68. Parametry funkcji USpienie — brak wykrycia zapotrzebowania

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
. Wigcza funkcje
U\éwiaét;zieﬂikgjrik Uspienie — brak wykrycia
P3.13.10.1 P . 0 1 0 1649 | zapotrzebowania (UBW2Z).
wykrycia

0 = wytaczony

zapotrzebowania _
1 = wigczony

Pdétamplituda symetrycznej
strefy btedu procesu
P3.13.10.2 | Histereza btedu UBWZ 0 99.999,9 |P3.13.1.4 0,5 1658 | przy braku wykrycia
zapotrzebowania
(Othistereza)

Histereza Histereza czestotliwosci

P3.13.10.3 czestotliwosci UBWZ 1,00 P3.3.1.2 Hz 3,00 1663 | przy braku Wykryma
zapotrzebowania

Czas monitorowania Czas monitorowania
P3.13.10.4 0 600 s 120 1668 | przy braku wykrycia

uBwz .
zapotrzebowania

Modyfikator dopasowania

dodawany do rzeczywistej
0,1 P3.13.10.2|P3.13.1.4 0,5 1669 | wartosci zadanej PID w celu
obnizenia wyjscia PID

i przej$cia w stan uspienia.

Warto$¢ modyfikatora

P3.13.10.5 UBW?Z
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414 Grupa 3.14: Zewnetrzny regulator PID

4141 Podstawowe ustawienia zewnetrznego regulatora PID
Szczegdétowe informacje mozna znalez¢ w rozdz. 4.13.
Tab. 69. Podstawowe ustawienia zewnetrznego regulatora PID

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.14.1.1 Wigcz zewnetrzng 0 ] 0 1630 | © = Wytaczony
regulacje PID 1 = wigczony
FALSZ = zewnetrzny PID
zatrzymany
PRAWDA = zewnetrzny PID
DiaIN reguluje
P3.14.1.2 Sygnat startu 9 1049 | Ten parametr nie bedzie
Slot0.2 o
dziata¢, jesli zewnetrzny
regulator PID nie zostanie
wigczony w parametrze
P3.14.1.1.
Wartos$¢ wyjsciowa
regulatora PID jako % jego
P3.1413 |  Wyjécie w stop 00 | 1000 | % 0,0 | 1100 | Maksymalnej wartosci

wyjsciowej w przypadku
zatrzymania za pomoca,
wejscia cyfrowego.

P3.14.1.4 Wzmocnienie PID 0,00 |[1000,00 % 100,00 | 1631 |Patrz P3.13.1.1.

P3.14.15 | Czas catkowania PID | 0,00 | 600,00 | s 1,00 | 1632 |Patrz P3.13.1.2.

P314.16 | €23 rozg'lfé)z"owan'a 0,00 | 100,00 s 0,00 | 1633 |Patrz P3.13.1.3.

P3.14.1.7 Wybor jednostki 0 44 0 1635 | Patrz P3.13.1.4.
procesowej

P3.14.1.8 | \Nartoscminimalna i, oo | 7 ienny [ Zmienny| 0 1664 | Patrz P3.13.1.5.
jednostki procesowej

Warto$¢ maksymalna

P3.14.1.9 jednostki procesowej

Zmienny | Zmienny | Zmienny 100 1665 | Patrz P3.13.4.6.

Miejsca dziesietne

P3.14.1.10 jednostki procesowej

0 4 2 1666

P3.14.1.11 Inwersja uchybu 0 1 0 1636 | Patrz P3.13.18.

P3.14.1.12 Strefa martwa Zmienny | Zmienny | Zmienny 0,0 1637 | Patrz P3.13.1.9.

Opdznienie w strefie

P3.14.1.13 .
martwej

0,00 320,00 ] 0,00 1638 | Patrz P3.13.1.10.
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4.14.2 Zewnetrzny regulator PID, wartosci zadane
Tab. 70. Zewnetrzny regulator PID, wartosci zadane
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.14.24 | ‘Wartostzadana | poq 4,4 41p3 1418 | Zmienny| 0,00 | 1640
z panelu 1
P3.14.22 | ‘Wartostzadana g, 481531419 Zmienny| 0,00 | 1641
z panelu 2
P3.14.23 | Rampadiawartosci | 4 | 30009 s 0,00 |1642
zadanej
Wybierz wartosc¢ DigIN FALSZ = warto$¢ zadana 1
P3.14.2.4 zadang, Slot0.1 1048 PRAWDA = warto$¢ zadana 2
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Tab. 70. Zewnetrzny regulator PID, wartosci zadane

0 = nieuzywany

1 = warto$¢ zadana z panelu 1
2 = warto$¢ zadana z panelu 2
3=Al1

4=A12

5=AI3

6=Al4

7 =AI5

8 =Al6

9 = wejscie danych procesowych 1
10 = wejécie danych
procesowych 2

11 = wejscie danych
procesowych 3

12 = wejscie danych
procesowych 4

13 = wejscie danych
procesowych 5

14 = wejscie danych
procesowych 6

15 = wejscie danych
procesowych 7

16 = wejscie danych
procesowych 8

17 = wejscie temperaturowe 1
18 = wejscie temperaturowe 2
19 = wejscie temperaturowe 3
0 32 1 1643 | 20 = wejscie temperaturowe 4
21 = wejscie temperaturowe 5
22 = wejscie temperaturowe 6
23 = wyjscie bloku 1

24 = wyjscie bloku 2

25 = wyjscie bloku 3

26 = wyjscie bloku 4

27 = wyjscie bloku 5

28 = wyjscie bloku 6

29 = wyjscie bloku 7

30 = wyjscie bloku 8

31 = wyjscie bloku 9

32 = wyjscie bloku 10

Wejscia analogowe i wejcia
danych procesowych sg
traktowane jako wartosci
procentowe (0,00-100,00%)

i skalowane wedtug minimum
i maksimum warto$ci zadane;.
UWAGA! Sygnaty wejsciowe
danych procesowych sg
okreslane z doktadnoscig do
dwdéch miejsc dziesietnych.
UWAGA! Jesli zostang wybrane
wejscia temperaturowe, nalezy
ustawi¢ minimalne i maksymaine
parametry skalowania.
-50-200°C

Wybér zrédta

P3.14.2.5 | | rosc zadanej 1

Warto$é zadana 1 Wartos¢ minimalna
P3.14.26 — minimum Zmienny | Zmienny | % 0,00 | 1644 |przy minimalnej wielkosci
sygnatu analogowego.

Warto$é zadana 1 Warto$¢ maksymalna
P3.14.2.7 i Zmienny | Zmienny % 100,00 | 1645 | przy maksymalnej wielkoSci
— maksimum
sygnatu analogowego.

Wybor zrddta

o . 0 32 0 1646 | Patrz P3.14.2.5.
wartosci zadanej 2

P3.14.2.8
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Tab. 70. Zewnetrzny regulator PID, wartosci zadane

s Warto$¢ minimalna
Wartosc¢ zadana 2

P3.14.2.9 - Zmienny | Zmienny % 0,00 1647 | przy minimalnej wielkosci
— minimum
sygnatu analogowego.

Warto$é zadana 2 Warto$¢ maksymalna
P3.14.2.10 i Zmienny | Zmienny % 100,00 | 1648 | przy maksymalnej wielkosSci
— maksimum
sygnatu analogowego.

4.14.3 Sprzez. zwrotne

Szczegdtowe informacje mozna znalez¢é w rozdz. 4.13..
Tab. 71. Zewnetrzny regulator PID, sprzezenia zwrotne

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.14.3.4| Tunkcia sprzezenia 1 9 1 1650 | Patrz P3.13.3.1.
zwrotnego
p3.14.3.2| Wzmocnienie funkcji | 45006 | 40000 | % 1000 | 1651 | Patrz P3.13.3.2.
sprzezenia zwrotnego
P3.14.3.3 Wybor zrodta 0 30 1 1652 | Patrz P3.13.3.3.

sprzezenia zwrotnego 1

-~ Warto$¢ minimalna
Sprzezenie zwrotne 1

P3.14.3.4 L Zmienny | Zmienny % 0,00 1653 | przy minimalnej wielko$ci
— minimum
sygnatu analogowego.
Sprzezenie zwrotne 1 Wartos¢ maksymalna
P3.14.3.5 pree . Zmienny | Zmienny % 100,00 | 1654 | przy maksymalnej wielkosci
— maksimum
sygnatu analogowego.
Wybér zrédia

P3.14.3.6 0 30 2 1655 | Patrz P3.13.3.6.

sprzezenia zwrotnego 2

Warto$¢ minimalna
Zmienny | Zmienny % 0,00 1656 | przy minimalnej wielko$ci
sygnatu analogowego.

Sprzezenie zwrotne 2

P3.14.3.7 s
— minimum

Warto$¢ maksymalna
Zmienny | Zmienny % 100,00 | 1657 | przy maksymalnej wielkoSci
sygnatu analogowego.

Sprzezenie zwrotne 2

P3.14.3.8 .
— maksimum
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4144 Monitorowanie sprzezenia zwrotnego
Szczegdtowe informacje mozna znalezé w rozdz. 4.13.
Tab. 72. Zewnetrzny regulator PID, monitorowanie procesu

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P3.14.4.1| Wiacz monitorowanie 0 1 0 1659 |0 = Wytaczony
1 = wiaczony
P3.14.4.2 Gorny limit Zmienny | Zmienny | Zmienny | Zmienny | 1660 | Patrz P3.13.6.2.
P3.14.4.3 Dolny limit Zmienny | Zmienny | Zmienny | Zmienny | 1661 | Patrz P3.13.6.3.
Jesli w tym okresie nie
P3.14.4.4 Opéznienie 0 30000 s 0 | 1662 |?Ostanie osiagnieta 2adana
wartos¢, aktywowana jest
usterka lub alarm.
Odpowiedz na
zewnetrzng usterke
P3.14.4.5 monitorowania 0 3 2 757 |Patrz P3.9.1.2.
sprzezenia zwrotnego
PID
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4.15 Grupa 3.15: wiele pomp

4151 Parametry sterowania wielopompowego

Tab. 73. Parametry sterowania wielopompowego

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.15.1

Tryb wielu pomp

O*

1785

0 = jeden naped
1 = wiele uzupetniajacych
2 = wiele gtéwnych

P3.15.2

Liczba pomp

1*

1001

Liczba silnikdéw (pomp/
wentylatoréw) uzywanych
w systemie wielopompowym.

P3.15.3

Numer ID pompy

10

1500

Kazdy naped w systemie
pomp musi mie¢
niepowtarzalny numer
porzadkowy (ID). Numeracja
zawsze zaczyna sie od 1.
UWAGA! Ten parametr jest
uzywany, jesli w parametrze
P3.15.1 wybrano tryb

z wieloma pompami
uzupetniajgcymi lub wieloma
pompami gtéwnymi.

P3.15.4

Tryb pracy napedu

1782

0 = naped dodatkowy
1 = naped prowadzacy

P3.15.5

Blokowanie pompy

1032

Wiaczenie/wylaczenie
blokad. Blokady napedu
informujg ukiad, czy silnik
jest podtaczony, czy nie.
0 = wylgczony

1 = wigczony

P3.15.6

Tryb zmiany
automatycznej

1027

Wiaczenie/wytaczenie
rotacji kolejnosci rozruchu

i priorytetu silnikow.

0 = wylaczony

1 = wigczony (odstep czasu)
2 = wigczony (dni tygodnia)

P3.15.7

Pompy zmienione
automatycznie

1028

0 = pompy dodatkowe
1 = wszystkie pompy

P3.15.8

Przedziat czasu
automatycznej zmiany

0,0

3000,0

godz.

48,0

1029

Po uptywie czasu okreslonego
tym parametrem zostanie
uruchomiona funkcja
automatycznej zmiany, jesli
wykorzystywana wydajnosc
jest ponizej poziomu
okreslonego parametrami
P3.15.11i P3.15.12.
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Tab. 73. Parametry sterowania wielopompowego

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.15.9

Dni automatycznej
zmiany

127

1786

Dni tygodnia, w ktérych
kolejnos¢ uruchamiania jest
automatycznie zmieniana.
UWAGA! Ten parametr jest
uzywany tylko wtedy, gdy
parametr P3.15.6 = 2 i jest
zainstalowana bateria RTC.
BO = niedziela

B1 = poniedziatek

B2 = wtorek

B3 = sroda

B4 = czwartek

B5 = pigtek

B6 = sobota

P3.15.10

Automatyczna zmiana
kolejnosci silnikow:
godzina

00:00:00

23:59:59

Czas

00:00:00

1787

Godzina, o ktérej

kolejnos$¢ uruchamiania jest
automatycznie zmieniana.
UWAGA! Ten parametr jest
uzywany tylko wtedy, gdy
parametr P3.15.6 = 2 i jest
zainstalowana bateria RTC.

P3.15.11

Automatyczna zmiana
kolejnosci silnikow:
limit czestotliwosci

0,00

P3.3.1.2

Hz

25,00*

1031

P3.15.12

Automatyczna zmiana
kolejnosci silnikow:
limit pomp

1*

1030

Te parametry okreslajg
poziom, ponizej ktérego musi
pozostawac¢ wydajnosé, aby
mozna byto przeprowadzié
automatyczng zmiane.

P3.15.13

Szerokos$¢ pasma

100

%

10

1097

Wartosc¢ procentowa wartosci
zadanej. Przykiad: wartosé
zadana = 5 barow, szerokos¢
pasma = 10%. Dopoki wartos¢
sprzezenia zwrotnego miesci
sie w przedziale od 4,5 do
5,5 bardéw, nie dojdzie do
odtaczenia ani usuniecia
silnika.

P3.15.14

Opodznienie szerokosci
pasma

3600

10

1098

Jesli wartos¢ sprzezenia
zwrotnego wykracza poza
szeroko$¢ pasma, przed
dodaniem lub usunigciem
pomp musi uptyna¢
okreslony czas.

P3.15.15

Stata predkos¢
produkcyjna

0,0

100,0

%

100,0

1513

Nominalna predkos¢
produkcyjna pompy,
wyrazona jako procent
CzestMin—-CzestMaks.
Definiuje statg predkose¢,

w jakiej pompa zostaje
zablokowana po osiggnieciu
maksymalnej czestotliwosci

i rozpoczeciu regulowania
przez kolejng pompe w trybie
z wieloma pompami gtéwnymi.
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Tab. 73. Parametry sterowania wielopompowego

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
M3.15.17 | Sygnaty blokowania Patrz rozdziat 4.15.2 ponizej.

M3.15.18 Monitorowanie Patrz rozdziat 4.15.3 ponizej.
nadmlernego cisnienia

M3.15.19 | Czas dziatania pompy Patrz rozdziat 4.15.4 ponizej.

* Wartosci domysine innych aplikacji podano w Dodatek 1

4.15.2 Sygnaty blokowania
Tab. 74. Sygnaty blokowania

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne

. . DigIN FALSZ = nieaktywny

BEE" |P3.15.17.1| Blokada pompy (1) | Zmienny | Zmienny S010.1 | 425 | PRAWDA = akiywm
. . DigIN FALSZ = nieaktywny

P3.15.17.2 Blokada pompy 2 Zmienny | Zmienny SIot0.1 427 PRAWDA = aktywny
. . DigIN FALSZ = nieaktywny

P3.15.17.3 Blokada pompy 3 Zmienny | Zmienny Slot0 1 428 PRAWDA = aktywny
. . DigIN FALSZ = nieaktywny

P3.15.17.4 Blokada pompy 4 Zmienny | Zmienny SIot0 1 429 PRAWDA = aktywny
. . DigIN FALSZ = nieaktywny

P3.15.17.5 Blokada pompy 5 Zmienny | Zmienny SIot0.1 430 PRAWDA = aktywny
. . DigIN FALSZ = nieaktywny

P3.15.17.6 Blokada pompy 6 Zmienny | Zmienny SIot0.1 486 PRAWDA = aktywny
. . DigIN FALSZ = nieaktywny

P3.15.17.7 Blokada pompy 7 Zmienny | Zmienny SIot0 1 487 PRAWDA = aktywny
. . DigIN FALSZ = nieaktywny

P3.15.17.8 Blokada pompy 8 Zmienny | Zmienny SIot0.1 488 PRAWDA = aktywny
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4153 Parametry monitorowania nadmiernego cisnienia
Tab. 75. Parametry monitorowania nadmiernego cisnienia

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
Wigcz monitorowanie 0 = wylaczony
.t P3.15.16.1 nadmiernego cisnienia 0 L 0 1698 1 = wigczony

Ta funkcja zatrzymuje
Poziom alarmu wszystkie pompy dodatkowe
P3.15.16.2 ) ) Zmienny | Zmienny | Zmienny 0,00 1699 | natychmiast po osiggnieciu
monitorowania .
tego poziomu przez
sprzezenie zwrotne PID.

4.15.4 Liczniki czasu dziatania pompy
Tab. 76. Parametry licznika czasu dziatania pompy

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne

0 = brak reakgji
N 1 = ustaw zdefiniowang
BiEE |r3.15.191| Ustewlicznik czasu 0 1 0 | 1673 |wartos¢ licznika (P3.15.19.2)

dziatania L
na wybranym liczniku czasu
dziatania pompy
Wartos¢, ktéra ma zostac
.k P3.15.19.2 Ustaw licznik czasu 0 300.000 | godz 0 1087 ustawiona na liczniku czasu

dziatania: Wartos¢ dziatania pomp wybranych

w parametrze P3.15.19.3.

Wybierz pompe, na ktorej
liczniku ma zostaé ustawiona
wartos$¢ zdefiniowana

w parametrze P3.15.19.2.

Ustaw licznik czasu
BEE" [P3.15.193| dziatania: wybor 0 8 1 1088
pompy

Gdy wartos¢ licznika

Limit alarmu czasu czasu dziatania pompy

BEE" [P3.15.194 o o 0 |300.000| godz. 0 | 1109 | przekroczy ten limit,
pompy zostanie wyzwolony alarm.

0 = nieuzywany

Gdy wartosc licznika

Limit usterki czasu czasu dziatania pompy

BEE" |F3.15.195 P 0 |300.000| godz. 0 1110 | przekroczy ten limit, zostanie
pompy wyzwolona usterka.

0 = nieuzywany
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4.16 Grupa 3.16: Liczniki czasu konserwaciji
Tab. 77. Parametry licznikéw czasu konserwacji

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
0 = nieuzywany
P3.16.1 Tryb licznika 1 0 2 0 1104 | 1 = godziny
2 = obroty*1000
Okresla, kiedy wyzwoli¢
P3.16.2 Limit alarmu 0 |Zmienny| hitys. obr. 0 1105 | 3larm konserwacji dia
licznika 1 licznika 1.
0 = nieuzywany
Okresla, kiedy wyzwoli¢
P3.16.3 | Limit usterki licznika1| 0 | Zmienny | hitys. obr. 0 1106 | Usterke konserwacji dia
licznika 1.
0 = nieuzywany
Uaktywnij go, aby
B3.16.4 | Zerowanie licznika 1 0 1 0 1107 | wyzerowac licznik czasu
konserwacji 1.
p3.16.5 | Zerowanielicznika 1\ o | Zmienny 0 490 |PRAWDA = zerowanie
przez wejscie cyfrowe
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Grupa 3.17: Tryb pozarowy
Tab. 78. Parametry trybu pozarowego

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawienia
fabryczne

ID

Opis

P3.17.1

Hasto trybu
pozarowego

9999

0

1599

1002 = wigczony
1234 = tryb testowy

P3.17.2

Zrédto zadawania
czestotliwosci trybu
pozarowego

18

1617

Wybér zrédta zadawania, gdy
tryb pozarowy jest aktywny.
Parametr umozliwia wybranie
np. Al1 lub regulatora PID jako
zrédta zadawania réwniez
podczas pracy w trybie
pozarowym.

0 = czestotliwos¢ trybu
pozarowego

1 = predkosci zadawane

2 = panel

3 = magistrala komunikacyjna
4=AN1

5=AI2

6 =Al1+AI2

7 =PID1

8 = potencjometr silnika

9 = wyjscie bloku 1

10 = wyjscie bloku 2

11 = wyjscie bloku 3

12 = wyjscie bloku 4

13 = wyjscie bloku 5

14 = wyjscie bloku 6

15 = wyjscie bloku 7

16 = wyjscie bloku 8

17 = wyjscie bloku 9

18 = wyjscie bloku 10

P3.17.3

Czestotliwos¢ trybu
pozarowego

0,00

P3.3.1.2

Hz

50,00

1598

Czestotliwos¢ pracy, gdy
aktywny jest tryb pozarowy.

P3.17.4

Aktywacja trybu
pozarowego przy
OTWARCIU

DigIN Slot0.2

1596

FALSZ = aktywny tryb pozarowy
PRAWDA = brak dziatania

P3.17.5

Aktywacja trybu
pozarowego przy
ZAMKNIECIU

DigIN Slot0.1

1619

FALSZ = brak dziatania
PRAWDA = aktywny tryb
pozarowy

P3.17.6

Wstecz w trybie
pozarowym

DigIN Slot0.1

1618

Polecenie zmiany kierunku
obrotu w trybie pozarowym.
Nie wptywa na zwykte dziatanie.
DigIN Slot0.1 = do przodu
DigIN Slot0.2 = wstecz

V3.17.7

Status trybu
pozarowego

1597

Warto$¢ monitorowana
(patrz takze tab. 3)

0 = wylgczony

1 = wigczony

2 = aktywny (wlaczony +
otwarte DI)

3 = tryb testowy
Wartos¢ skalowania: 1

V3.17.8

Licznik trybu
pozarowego

1679

Wyswietla, ile razy tryb
pozarowy zostat uruchomiony
w trybie Wigczony. Tego licznika
nie mozna wyzerowac.
Wartos¢ skalowania: 1
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Grupa 3.18: Parametry wstepnego podgrzewania silnika
Tab. 79. Parametry wstepnego podgrzewania silnika

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.18.1

Funkcja wstepnego
podgrzewania silnika

1225

0 = nieuzywany

1 = zawsze w stanie
zatrzymania

2 = sterowanie z wejscia
cyfrowego

3 = limit temperatury

4 = limit temperatury
(zmierzona temperatura
silnika)

UWAGA! Aby mozna
byto korzystaé z funkcji 4,
nalezy zainstalowac¢ karte
opcjonalng do pomiaru
temperatury.

P3.18.2

Limit temperatury
wstepnego
podgrzewania silnika

100

°C/IF

1226

Wiaczenie funkcji wstepnego
podgrzewania silnika
nastepuje w sytuacji spadku
temperatury radiatora lub
zmierzonej temperatury
silnika ponizej tego poziomu
przy zatozeniu, ze parametr
P3.18.1 jest ustawiony na 3
lub 4.

P3.18.3

Prad wstepnego
podgrzewania silnika

0,5%1,

Zmienny

1227

Prad staty do wstepnego
podgrzewania silnika

i napedu w stanie
zatrzymania. Uaktywniony
zgodnie z parametrem
P3.18.1.

P3.18.4

Wstepne
podgrzewanie silnika
wiaczone

Zmienny

Zmienny

DigIN
Slot0.1

1044

FALSZ = brak dziatania
PRAWDA = wstepne
podgrzewanie aktywne

w stanie zatrzymania
Uzywany, gdy dla parametru
P3.18.1 ustawiono wartos¢ 2.
UWAGA! Mozna takze
potaczy¢ kanaty czasowe
przy wiaczonym wstepnym
podgrzewaniu przy zatozeniu,
ze jest uzywane sterowanie
DIN (wybranie opcji 2

w parametrze P3.18.1).
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4191

Grupa 3.21: sterowanie pompa

Parametry automatycznego czyszczenia
Tab. 80. Parametry automatycznego czyszczenia

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P3.21.1.1

Funkcja czyszczenia

1714

0 = wylaczony

1 = wigczony (DIN)

2 = wigczony (prad)

3 = wiaczony (dni tygodnia)

P3.21.1.2

Aktywacja
czyszczenia

DigIN
Slot0.1

1715

Sygnat wejscia cyfrowego
uzywany do uruchomienia
sekwencji automatycznego
czyszczenia.

Sekwencja automatycznego
czyszczenia zostanie
przerwana, gdy sygnat
aktywacji zostanie
wytgczony przed jej
ukonczeniem.

UWAGA! Rozruch napedu
jest mozliwy dopiero po
uaktywnieniu wejscia!

P3.21.1.3

Limit pradu
czyszczenia

0,0

200,0

%

120,0

1712

Jesli P3.12.1.1 =2,
sekwencja czyszczenia jest
uruchamiana, kiedy prad
silnika przekracza ten limit
przez czas dtuzszy od
okreslonego w P3.21.1.4.

P3.21.1.4

Opédznienie pradu
czyszczenia

0,0

300,0

%

60,0

1713

Jesli P3.12.1.1 =2,
sekwencja czyszczenia jest
uruchamiana, kiedy prad
silnika przekracza ten limit
(3.21.1.3) przez czas
diuzszy od okreslonego
opoznienia.

P3.21.1.5

Czyszczenie — dni
tygodnia

1723

Jesli P3.12.1.1 = 3, ten
parametr definiuje dni
tygodnia, w ktérych zostanie
wykonany cykl czyszczenia.

P3.21.1.6

Godzina czyszczenia

00:00:00

23:59:59

00:00:00

1700

Jedli P3.12.1.1 = 3, ten
parametr definiuje godzine,
o ktorej zostanie wykonany
cykl czyszczenia (dni sg
okreslane w parametrze
P3.21.1.5).

P3.21.1.7

Cykle czyszczenia

100

1716

Liczba cykli czyszczenia
do przodu/wstecznego.

P3.21.1.8

Czestotliwosé
czyszczenia do
przodu

0,00

P3.3.1.2

Hz

45,00

1717

Czestotliwos¢ czyszczenia
do przodu w cyklu
automatycznego
czyszczenia.

P3.21.1.9

Czas czyszczenia
do przodu

0,00

320,00

2,00

1718

Czas trwania czyszczenia
do przodu w cyklu
automatycznego
czyszczenia.
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Tab. 80. Parametry automatycznego czyszczenia

Czestotliwose Czestotliwos¢ czyszczenia
P3.21.1.10 czyszczenia 0,00 P3.3.1.2 Hz 45,00 1719 | wstecznego w cyklu
wstecznego automatycznego czyszczenia.
Czas czvszczenia Czas trwania czyszczenia
P3.21.1.11 Y 0,00 320,00 s 0,00 1720 | wstecznego w cyklu
wstecznego .
automatycznego czyszczenia.
Czas przyspieszania Czas przyspieszania
P3.21.1.12 preyspiesza 0,1 300,0 s 0,1 | 1721 |silnika przy aktywnym
przy czyszczeniu .
automatycznym czyszczeniu
Czas hamowania Czas hamowania
P3.21.1.13 . 0,1 300,0 s 0,1 1722 | silnika przy aktywnym
przy czyszczeniu .
automatycznym czyszczeniu
4.19.2 Parametry pompy jockey

Tab. 81. Parametry pompy jockey

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

Opis

P3.21.2.1

Funkcja jockey

1674

0 = nieuzywany

1 = u$pienie regulatora PID:
pompa jockey pracuje w trybie
ciggtym po uaktywnieniu
uspienia regulatora PID

2 = uépienie regulatora PID
(poziom): pompa jockey
uruchamia sie przy
okreslonych poziomach

po uaktywnieniu uspienia
regulatora PID

P3.21.2.2

Poziom poczatkowy
pompy jockey

Zmienny

Zmienny

Zmienny

0,00

1675

Pompa jockey uruchomi sie,
gdy jest aktywne uspienie
regulatora PID i gdy sygnat
sprzezenia zwrotnego
spadnie ponizej poziomu
zdefiniowanego w tym
parametrze.

UWAGA! Ten parametr
jest uzywany tylko wtedy,
gdy P3.21.2.1=2
(Uspienie PID (poziom))

P3.21.2.3

Poziom zatrzymania
pompy jockey

Zmienny

Zmienny

Zmienny

0,00

1676

Pompa jockey zatrzyma sie,
gdy jest aktywne uspienie
regulatora PID i gdy sygnat
sprzezenia zwrotnego
przekroczy poziom
zdefiniowany w tym
parametrze lub regulator
PID zostanie wybudzony

z trybu uspienia.

UWAGA! Ten parametr
jest uzywany tylko wtedy,
gdy P3.21.21=2
(Uspienie PID (poziom))
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4.19.3 Parametry pompy zalewania
Tab. 82. Parametry pompy zalewania

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
BEE" [P3213.1| Funkca zalewania 0 1 0 1677 |9 = Wylaczony

1 = wigczony

Definiuje czas do
uruchomienia pompy
BEE" |P32132| Czaszalewania 00 | 3200 s 30 | 1678 |zalewania przed
uruchomieniem
pompy gtéwne;j.

419.4 Parametry przeciwdziatania blokowaniu
Tab. 83. Parametry przeciwdziatania blokowaniu
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
Definiuje czas w trybie
uspienia PID, po uptywie
Odstep czasu ktérego pompa jest
BEE" |r3214.1| przeciwdziatania 0 960 | godz. 0 1696 | Uruchamiana w celu
blokowaniu zapobiezenia jej
zablokowaniu wskutek
zbyt dtugiego pozostawania
w trybie uspienia.
Czas dziatania przy Definjuje, Jak fi’rugo
BEE" [P32142| przeciwdziataniu 0 300 s 20 | 1697 |Pgozie dziatat pompa
blokowaniu po uaktywnieniu funkc;ji
przeciwdziatania blokowaniu.
Czestotliwosé Definiuje wartos¢ zadang,
BEE" |P32143| przeciwdziatania | P3.3.1.1 |P3.3.1.2| Hz 15,0 | 1504 | CZestotiwosci, uzywana, kiedy
blokowaniu funkcja przeciwdziatania
blokowaniu jest aktywna.
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4.19.5 Parametry zabezpieczenia przed zamarzaniem
Tab. 84. Parametry zabezpieczenia przed zamarzaniem

Jed- Ustawie-

Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka

bryczne

Zabezpieczenie przed 0 1 0 1704 0 = wytaczony

P3.21.5.1 .
zamarzaniem 1 = wigczony

0 = wejscie temperaturowe 1
(-50-200°C)

1 = wejscie temperaturowe 2
(-50-200°C)

2 = wejscie temperaturowe 3
(-50-200°C)

3 = wejscie temperaturowe 4
(-50-200°C)

4 = wejscie temperaturowe 5
(-50-200°C)

5 = wejscie temperaturowe 6
(-50..200

6 = wejscie analogowe 1

7 = wejscie analogowe 2

8 = wejscie analogowe 3

9 = wejscie analogowe 4

10 = wejscie cyfrowe 5

11 = wejscie cyfrowe 6

12 = wejscie danych
procesowych 1 (0—-100%)
13 = wejscie danych
procesowych 2 (0-100%)

14 = wejscie danych
procesowych 3 (0-100%)

15 = wejscie danych
procesowych 4 (0-100%)

16 = wejscie danych
procesowych 5 (0—-100%)

17 = wejscie danych
procesowych 6 (0-100%)

18 = wejscie danych
procesowych 7 (0—-100%)

19 = wejscie danych
procesowych 8 (0—-100%)

20 = wyjécie bloku 1

21 = wyjécie bloku 2

22 = wyjscie bloku 3

23 = wyjscie bloku 4

24 = wyjscie bloku 5

25 = wyjscie bloku 6

26 = wyjscie bloku 7

27 = wyjécie bloku 8

28 = wyjscie bloku 9

29 = wyjscie bloku 10

P3.21.5.2 | Sygnat temperaturowy 0 29 6 1705

Warto$¢ temperatury

-500,0 P32154| °C/F -500,0 1706 odpovyle}dajapa minimalnej
(°C) (°C) wartosci wybranego sygnatu
temperaturowego.

Warto$¢ minimalna
P3.21.5.3 sygnatu
temperaturowego

Warto$¢ temperatury

200,0 °CI°F 200,0 1707 odpowiadajgca maksymalnej
(°C) (°C) warto$ci wybranego sygnatu
temperaturowego.

Warto$¢ maksymalna
P3.21.5.4 sygnatu P3.21.5.3
temperaturowego
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Tab. 84. Parametry zabezpieczenia przed zamarzaniem

Limit temperatury

Limit temperatury, ponizej
ktérego zostanie uaktywniona

zamarzaniem

P3.21.5.5 | zabezpieczenia przed | P3.21.5.3 | P3.21.54 | °C/°F | 5,00 (°C) | 1708 X ) :
. funkcja zabezpieczenia przed
zamarzaniem .
zamarzaniem.
Stata wartos¢ zadana
Czestotliwose czestotliwosci, ktéra jest
P3.21.5.6 | zabezpieczenia przed 0,0 P3.3.1.2 Hz 10,0 1710 | uzywana po uaktywnieniu
zamarzaniem funkcji zabezpieczenia przed
zamarzaniem.
Warto$¢ monitorowania
V3.21.5.7 | zabezpieczenia przed | Zmienny | Zmienny | °C/°F 1711 P 9 )

zabezpieczenia przed
zamarzaniem. Wartos¢
skalowania: 0,1
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5.

5.1

MENU DIAGNOSTYKA

Aktywne usterki

Tab. 85.

Menu

Funkcja

Opis

Aktywne usterki

W przypadku wystapienia usterki
zaczyna miga¢ wyswietlacz

Z nazwag usterki. Nacisnij

przycisk OK, aby powrdci¢ do
menu Diagnostyka. W podmenu
Aktywne usterki wyswietlana jest
liczba usterek. Aby wyswietli¢
dane dotyczace czasu wystgpienia
usterki, wybierz usterke i nacisnij
przycisk OK.

Usterka pozostaje aktywna do czasu
jej skasowania przyciskiem Reset
(wcisnietym przez 2 s), otrzymania
sygnatu skasowania ze ztgcza WE/
WY lub magistrali bgdZ wybrania
opcji Kasuj usterki (patrz ponizej).
Pamie¢ aktywnych usterek moze
przechowywaé maksymalnie 10
usterek w kolejnosci ich wystgpienia.

5.2

Kasuj usterki

Tab. 86.

Menu

Funkcja

Opis

Kasuj usterki

To menu umozliwia kasowanie
usterek. Bardziej szczegotowe
instrukcje mozna znalez¢

w rozdz. 9.1 Pojawienie sie usterki.

A\

PRZESTROGA! Aby uniknaé niezamierzonego ponownego rozruchu
napedu, nalezy przed skasowaniem usterki odtgczy¢ sygnat sterowania
zewnetrznego.

5.3

Historia usterek

Tab. 87.

Menu

Funkcja

Opis

Historia usterek

W historii usterek przechowywanych
jest 40 ostatnich usterek.

Przejscie do menu Historia usterek

i klikniecie przycisku OK po wybraniu
usterki powoduje wyswietlenie
danych na temat czasu (szczegotéw)
wystapienia tej usterki.
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5.4 Liczniki gtéwne

Tab. 88. Menu Diagnostyka, parametry licznikéw sumarycznych

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

V4.4.1

Licznik energii

Zmienny

2291

llo$¢ energii pobranej z sieci
zasilajgcej. Brak mozliwosci
kasowania.

UWAGA DOTYCZACA
TEKSTOWEGO PANELU
STERUJACEGO:
Najwieksza jednostka energii
wyswietlana na panelu
standardowym to MW. Jesli
zliczona energia przekroczy
999,9 MW, na panelu nie
bedzie wyswietlana zadna
jednostka.

UWAGA! Domyslna wartos¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.

V4.4.3

Czas pracy
(graficzny panel
sterujacy)

a d gg:min

2298

Czas pracy modutu
sterujacego

UWAGA! DomysiIna warto$¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.

V4.4.4

Czas pracy (tekstowy
panel sterujacy)

taczny czas pracy modutu
sterujgcego (w latach)
UWAGA! DomysIna warto$¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.

V4.4.5

Czas pracy (tekstowy
panel sterujacy)

taczny czas pracy modutu
sterujgcego (w dniach)
UWAGA! Domysina wartos¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.

V4.4.6

Czas pracy (tekstowy
panel sterujacy)

gg:min:ss

Czas pracy modutu
sterujacego w godzinach,
minutach i sekundach
UWAGA! Domysina warto$¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.

V4.4.7

Czas dziatania
(graficzny panel
sterujacy)

a d gg:min

2293

Czas dziatania silnika
UWAGA! Domysina warto$¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.

V4.4.8

Czas dziatania
(tekstowy panel
sterujacy)

taczny czas dziatania silnika
(w latach)

UWAGA! Domyslna wartos¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.

V4.4.9

Czas dziatania
(tekstowy panel
sterujacy)

taczny czas dziatania silnika
(w dniach)

UWAGA! Domysina wartos¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.
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Tab. 88. Menu Diagnostyka, parametry licznikéw sumarycznych

Czas dziatania

Czas dziatania silnika
w godzinach, minutach
i sekundach

uruchomienia

V4.4.10 (te':;‘:m;fya)”e' 9g:min-ss UWAGA! Domysina wartos¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.
Licznik czasu
nieprzerwanego zasilania
Czas zasilania modutu zasilajgcego. Brak
V4.4.1 (graficzny panel a d gg:min 2294 | mozliwo$ci kasowania.
sterujacy) UWAGA! Domysina wartos¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.
taczny czas zasilania
Czas zasilania (w latach).
V4.4.12 (tekstowy panel a UWAGA! Domysina warto$¢
sterujacy) zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.
taczny czas zasilania
Czas zasilania (w dniach)
V4.4.13 (tekstowy panel d UWAGA! DomysIna wartos¢
sterujacy) zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.
Czas zasilania w godzinach,
Czas zasilania minutach i sekundach
V4.4.14 (tekstowy panel gg:min:ss UWAGA! DomysIna warto$¢
sterujacy) zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.
V4415 Licznik polecen 2295 Liczba uruchomien modutu

zasilajgcego.

Wiecej informacji na temat licznikéw mozna znalez¢ w rozdz. 8.11.6 Liczniki czasu
dziatania pompy.
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Menu Diagnostyka

5.5

Liczniki kasow.

Tab. 89. Menu Diagnostyka, parametry licznikow kasowalnych

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

P4.5.1

Kasowalny licznik
energii

Zmienny

2296

Mozliwy do kasowania
licznik energii.

UWAGA! Najwieksza
jednostka energii wyswietlana
na panelu standardowym to
MW. Jesli zliczona energia
przekroczy 999,9 MW,

na panelu nie bedzie
wyswietlana zadna jednostka.
W celu wyzerowania
licznika:

Standardowy tekstowy
panel sterujgcy:

Dtugo (przez 4 s) nacisnij
przycisk OK.

Graficzny panel sterujgcy:
Nacisnij raz przycisk OK.
Pojawi sie strona Zeruj
licznik. Ponownie nacisnij
przycisk OK.

UWAGA! DomysIna warto$¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.

P4.5.3

Czas pracy
(graficzny panel
sterujacy)

a d gg:min

2299

Mozliwe do wyzerowania.
Patrz P4.5.1.

UWAGA! DomysIna warto$¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.

P4.5.4

Czas pracy (tekstowy
panel sterujacy)

Czas pracy jako suma lat
UWAGA! DomysIna warto$¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.

P4.5.5

Czas pracy (tekstowy
panel sterujacy)

Czas pracy jako suma dni
UWAGA! DomysIna warto$¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.

P4.5.6

Czas pracy (tekstowy
panel sterujacy)

gg:min:ss

Czas pracy w godzinach,
minutach i sekundach
UWAGA! Domysina wartos¢
zalezy od aplikacji wybranej
parametrem 1.2.
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5.6

Informacje o oprogramowaniu
Tab. 90. Menu Diagnostyka, parametry informacji o oprogramowaniu

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ustawie-
nia fa-
bryczne

ID

Opis

V4.6.1

Pakiet
oprogramowania
(graficzny panel
sterujacy)

V4.6.2

ID pakietu
oprogramowania
(tekstowy panel

sterujacy)

V4.6.3

Wersja pakietu
oprogramowania
(tekstowy panel
sterujacy)

Kod identyfikacji
oprogramowania

V4.6.4

Obcigzenie systemu

100

%

2300

Obcigzenie procesora
modutu sterujgcego.

V4.6.5

Nazwa aplikacji
(graficzny panel
sterujacy)

Nazwa aplikacji.

V4.6.6

ID aplikacji

Kod aplikac;ji.

V4.6.7

Wersja aplikacji
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Menu WE/WY i sprzet

6.

6.1

MENU WE/WY | SPRZET

Podstawowe WE/WY

To podmenu umozliwia monitorowanie stanu wejs¢ i wyjsc.

Tab. 91. Menu We/wy i sprzet, podstawowe parametry we/wy

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne

V5.1.1 Wejscie cyfr. 1 0 1 0 Stan sygnaiu wejscia
cyfrowego.

V5.1.2 Wejscie cyfr. 2 0 1 0 Stan sygnalu wejscia
cyfrowego.

V5.1.3 Wejscie cyfr. 3 0 1 0 Stan sygnatu wejscia
cyfrowego.

V5.1.4 Wejscie cyfr. 4 0 1 0 Stan sygnaiu wejscia
cyfrowego.

V5.15 Wejscie cyfr. 5 0 1 0 Stan sygnatu wejscia
cyfrowego.

V5.1.6 Wejscie cyfr. 6 0 1 0 Stan sygnatu wejscia
cyfrowego.
Pokazuje ustawiony zworkg

i tryb sygnatu wejscia
V5.1.7 a:gg V(\)/\?VJZCI:1 1 3 3 analogowego.
goweg 1=0-20 mA

3=0-10V

V5.1.8 | Wejscie analogowe 1 0 100 % 0,00 Stan sygnalu wejscia
analogowego
Pokazuje ustawiony zworkg

o tryb sygnatu wejscia
V5.1.9 ar-:—sllct)) \2)/\?::0?2 1 3 3 analogowego.
goweg 1=0-20 mA

3=0-10V

V5.1.10 | Wejscie analogowe 2 | 0 100 % 0,00 Stan sygnatu wejscia
analogowego
Pokazuje ustawiony zworkg
tryb sygnatu wyjscia

V5.1.11 Tryb wyjscia anal 1 1 3 1 analogowego.
1=0-20 mA
3=0-10V

V5.1.12 | Wyjécie analogowe 1 0 100 % 0,00 Stan sygnatu wyjscia
analogowego

V5.1.13 Wyjscie przek 1 0 1 0 Stan sygnatu wyjscia
przekaznikowego

V5.1.14 Wyjscie przek 2 0 1 0 Stan sygnatu wyjscia
przekaznikowego

V5.1.15 Wyjscie przek 3 0 1 0 Stan sygnalu wyjscia

przekaznikowego
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6.2 Gniazda kart opcjonalnych

Parametry w tej grupie zalezg od zainstalowanej karty opcjonalnej. Jesli w gniezdzie C, D ani
E nie ma kart opcjonalnych, nie bedg widoczne zadne parametry. Potozenie gniazd opisano
w rozdziale 8.5.1 Programowanie wej$¢ cyfrowych i analogowych.

Po usunieciu karty opcjonalnej na wyswietlaczu pojawi sie komunikat 39 Urzadz. usuniete.
Patrz tab. 133.

Tab. 92. Parametry dotyczgce karty opcjonalnej

Menu Funkcja Opis
Gniazdo C Ustawienia Ustawienia dotyczace karty opcjonalne;.
Monitorowanie Monitorowanie informaciji dotyczacych
karty opcjonalne;j.
Gniazdo D Ustawienia Ustawienia dotyczace karty opcjonalne;.
Monitorowanie Monitorowanie informaciji dotyczacych
karty opcjonalnej.
Gniazdo E Ustawienia Ustawienia dotyczace karty opcjonalne;j.
Monitorowanie Monitorowanie informaciji dotyczacych

karty opcjonalne.

6.3 Zegar czasu rzeczywistego
Tab. 93. Menu We/wy i sprzet, parametry z grupy Zegar czasu rzeczywistego

Jed- Ustawie-

Indeks Parametr Min. | Maks. nia fa- ID Opis
nostka

bryczne

Stan baterii.

V5.5.1 Stan baterii 1 3 2 2205 | | = niezainstalowana
2 = zainstalowana

3 = wymien baterie

P5.5.2 Czas gg:mm:ss 2201 | Biezgca godzina

P5.5.3 Data dd.mm. 2202 | Biezgca data

P5.5.4 Rok rerr 2203 | Biezacy rok

Reguta czasu letniego

1 = wylgczona

2 = Unia Europejska;
poczatek w ostatnig niedziele
marca, koniec w ostatnig
P5.5.5 Czas letni 1 4 1 2204 | niedziele pazdziernika

3 = Stany Zjednoczone;
poczatek w drugg niedziele
marca, koniec w pierwszg
niedziele listopada

4 = Rosja (stale)
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6.4 Ustaw. modutu mocy
Wentylator

Wentylator pracuje w trybie optymalizowanym lub jest zawsze wigczony. W trybie
optymalizowanym predkos$¢ wentylatora jest sterowana algorytmem napedu. Naped odbiera
sygnaty z czujnikéw temperatury i wentylator zatrzymuje sie po 5 minutach od przejscia napedu
w stan gotowosci. Gdy wentylator jest zawsze wigczony, pracuje z petng predkoscig bez
zatrzymywania.

Tab. 94. Ustawienia modutu mocy, wentylator

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P5.6.1.1 Tryb ster. went. 0 1 1 o377 | O = 2awsze wigczony
1 = optymalizowany

Filtr sinusoidalny

Filtr sinusoidalny ogranicza gtebokos¢ przemodulowania i uniemozliwia zmniejszanie
czestotliwosci kluczowania przez funkcje zarzadzania temperatura.

Tab. 95, Ustawienia modutu mocy, filtr sinusoidalny

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P5.6.4.1 | Filtr sinusoidalny 0 1 0 0 = wytaczony
1 = wigczony
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6.5 Panel sterujacy
Tab. 96. Menu We/wy i sprzet, parametry z grupy Panel sterujacy

Jed- Ustawie-

Indeks Parametr Min. | Maks. nia fa- ID Opis
nostka

bryczne

Czas, po ktorym wyswietlacz
powrdéci do strony okreslonej
parametrem P5.7.2.

0 = nieuzywany

P5.7.1 Czas powrotu 0 60 min 0

Strona wyswietlana przez
panel sterujacy, gdy naped
jest zasilany lub po uptynieciu
czasu zdefiniowanego

w parametrze P5.7.1.

Po ustawieniu wartosci 0
P5.7.2 Strona domysina 0 4 0 jest wyswietlana ostatnio
odwiedzana strona.

0 = brak

1 = otwdrz pozycje menu

2 = menu gtéwne

3 = strona sterowania

4 = monitor wielopozycyjny

Ustaw indeks menu pozadane;j
P5.7.3 Indeks pozycji menu strony i aktywuj opcje
parametrem P5.7.2 = 1.

Ustawia kontrast

* )
P5.7.4 Kontrast 30 70 70 50 wyswietlacza (30-70%).

Ustawia czas, po ktérym
nastapi wytaczenie
podswietlenia wyswietlacza
P5.7.5 Czas podswietl 0 60 min 5 (0—60 min). W przypadku
wybrania wartosci 0 s
podswietlenie bedzie
zawsze wiagczone.

*DostQpne tylko dla panelu graficznego
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Menu WE/WY i sprzet

6.6

Magistrala

Parametry dotyczace réznych kart magistrali mozna znalez¢ tez w menu WE/WY i sprzet.
Parametry te sg objasnione w sposob bardziej szczegotowy w odpowiednim podreczniku

uzytkownika magistrali.

Tab. 97.

Podmenu poziom 1

Podmenu poziom 2

Podmenu poziom 3

Podmenu poziom 4

RS-485

Ogodlne ustaw.

Protokot

Nie dotyczy

Ethernet

Ogodlne ustaw.

Tryb adresu IP

Nie dotyczy

Adres IP

Nie dotyczy

Maska podsieci

Nie dotyczy

Brama domysina

Nie dotyczy

Adres MAC

Nie dotyczy

Modbus/TCP Ogodlne ustaw. Limit potgczen
Adres podrzedny
Limit czasu komunik.

BacNet IP Ustawienia Numer instancji

Limit czasu komunik.

Uzywany protokot

IP BBMD

Port BBMD

Czas do aktyw.

Monitorowanie

Stan protok. FB

Stan komunikac;ji

Instancja

Stowo sterujace

Stowo stanu
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7.

USTAWIENIA UZYTKOWNIKA, ULUBIONE
| MENU POZIOMU UZYTKOWNIKA

71 Ustaw. uzytkow.
Tab. 98. Menu Ustawienia uzytkownika, Ustawienia ogdlne
Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
P6.1 Wybor jezyka Zmienny | Zmienny Zmienny | 802 | Zalezy od pakietu jezykowego.
P6.2 Wybor aplikacii go1 | Vybierz aplikacje, ktora ma
by¢ uzywana.
M6.5 Kopia zap. param Patrz rozdziat 7.1.1 ponize;j.
M6.6 Porownngnle
parametrow
P6.7 Nazwa napedu W razlle potrzeby mozna
nada¢ napedowi nazwe.
711 Kopia zap. param

Tab. 99. Menu Ustawienia uzytkownika, parametry z grupy Kopia zapasowa parametrow

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne
Przywraca domysine
Przywr6¢ domysine wartosci parametréw i po
P6.5.1 o 831 . .
ustawienia fabryczne wigczeniu uruchamia
kreatora rozruchu.
Zapisuje wartosci parametrow
w panelu sterujagcym,
Zapi | i i
P6.5.2 apisz W paneld 0 1 0 np. w celu skopiowania
sterujgcym ich do innego napedu.
0 = nie
1 =tak
s Woezytuje wartosci
Przywrd6¢ z panelu .
P6.5.3 . . parametrow z panelu
sterujgcego .
sterujgcego do napedu.
Zapisz niestandardowy
B6.5.4 Zapisz w zestawie 1 zestaw parametréw (wszystkie
parametry z aplikacji)
B6.5.5 | Przywroc¢ z zestawu 1 Zatady, nlestan('jardowy
zestaw parametréw do napedu.
Zapisz inny niestandardowy
B6.5.6 Zapisz w zestawie 2 zestaw parametrow (wszystkie
parametry z aplikacji)
Zataduj niestandardowy
B6.5.7 | Przywroc¢ z zestawu 2 zestaw parametréw 2 do

napedu.

*DostQpne tylko dla panelu graficznego
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7.2 Ulubione
UWAGA! Menu niedostepne na tekstowym panelu sterujgcym.

Folder Ulubione zwykle stuzy do gromadzenia parametrow lub sygnatéw monitorujgcych
z dowolnego menu panelu sterujgcego.

Moze zaistnie¢ koniecznosc czestego korzystania z pewnych wartosci parametréw lub innych
elementéw. Zamiast lokalizowac¢ poszczegdélne elementy w strukturze menu, mozna je dodaé
do folderu Ulubione, gdzie beda tatwo dostepne.

Aby dodac¢ elementy lub parametry do folderu Ulubione, wykonaj nastepujace czynnosci:

srop|(j READY | ‘ 1/0 STOP|G| READY | ‘ 1/0 STOP|G| READY ‘ ‘ 1/0

Ii‘ Basic Settings 8,i, Motor Nom Freq 8? Motor Nom Freq
o o

Motor Nom Voltg
o

9 : was added to
230.00 Vv 8F Edit favorites. Press OK
p— to continue.
[?’i] Motor Nom Freq @ Help

Nk 50.00 Hz

o) Motor Nom Speed :
" Add to favorites
1430 rpm vori

9166.emf

Rys. 40. Dodawanie elementu do ulubionych

Aby usung¢ element lub parametr z folderu Ulubione, wykonaj nastepujace czynnosci:

STOP |( , READY ‘ ‘ 1/0 STOP‘( , READY ‘ | 1/0
m Favorites Motor Nom Freq

S'i‘ Motor Nom Freq Q Monitor
- 50.00 Hz @

9 Rem from favorites

Rys. 41. Usuwanie elementu z ulubionych

2

9172.emf

7.3 Poziomy uzytkownika

Parametry poziomu uzytkownika umozliwiajg ograniczenie widocznosci parametrow w celu
zapobiezenia nieuprawnionej lub niezamierzonej zmianie ustawien panelu sterujgcego.

Tab. 100. Parametry poziomu uzytkownika

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. Maks. nia fa- ID Opis
nostka
bryczne

1 = normalny; wszystkie menu
sg widoczne w menu giféwnym
2 = monitorowanie; w menu
gtéwnym widoczne sg tylko
P8.1 Poziom uzytkownika 1 3 1 1194 | menu Monitorowanie

i Poziomy uzytkownika

3 = Ulubione; w menu gtéwnym
widoczne sg tylko menu
Ulubione i menu gtéwne
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Tab. 100. Parametry poziomu uzytkownika

Jesli przed przetaczeniem

z poziomu Normalny na
poziom monitorowania
zostanie tu podana wartosé
inna niz 0, przetagczenie

z powrotem na poziom
Normalny bedzie wymagaé
podania kodu dostepu.

P8.2 Kod dostepu 0 99999 0 2362 | Umozliwia to zapobiezenie
nieuprawnionej zmianie
ustawien panelu sterujgcego.
UWAGA! Nie wolno
zgubié/zapomnie¢ kodu!

Po zgubieniu/zapomnieniu
kodu nalezy skontaktowaé¢
sie z najblizszym centrum

serwisowym.
STOP |( ; READY ‘ ALARM | Keypad STOP |( , READY ‘ ALARM ‘ 1/0
— User levels <) Access code
D:2362 8.2 O

1ID:2362 P8.2 < >

<] User level A

s Normal ) v 00000

o) Access code /\
@ 00000 v

Min:0

Max:9

9173.emf

Rys. 42.
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8. OPIS PARAMETROW

Ze wzgledu na intuicyjnosé i tatwosc¢ uzycia wiekszos¢ parametrow napedu wymaga jedynie
podstawowego opisu. Opis tych parametréw przedstawiono w tabelach w rozdz. 4 Menu
parametrow.

W niniejszym rozdziale znajdujg sie dodatkowe informacje na temat niektoérych najbardziej
zaawansowanych parametréw napedu. Uzytkownicy, ktorzy nie bedg mogli znalez¢ potrzebnych
informaciji, proszeni sg o kontakt z dystrybutorem.

P1.2 APLIKACJA (ID 212)

Podczas rozruchu lub uruchamiania napedu uzytkownik moze wybra¢ jedng ze statych
konfiguracji aplikacji — taka, ktéra jest najbardziej zblizona do wymagan i potrzeb. State
konfiguracje aplikacji to wstepnie zdefiniowane zestawy parametréw, ktére zostang wczytane
do napedu po zmianie wartosci parametru P1.2 Aplikacja.

Wybdr aplikaciji minimalizuje konieczno$¢ recznego edytowania parametréw i utatwia rozruch
napedu.

UWAGA! Kreatory aplikacji przedstawiono w rozdz. 1.4 Kreatory aplikac;ji.

Jesli parametr zostanie zmieniony za pomocg (graficznego) panelu sterujgcego, wybrana
konfiguracja zostanie wczytana do napedu. Nastepnie zostanie wyswietlony kreator aplikacji,
ktéry poprowadzi uzytkownika, wyswietlajgc instrukcje podania podstawowych parametréw
zwigzanych z wybrang aplikacja.

Mozna wybra¢ ponizsze wstepnie zdefiniowane konfiguracje aplikaciji:
0 = Standardowa
1=HVAC
2 =regulacja PID
3 = wiele pomp (jeden naped)
4 = wiele pomp (wiele napeddw)

UWAGA! Zawartos¢ menu M1 Szybka konfiguracja zalezy od wybranej aplikacji.
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8.1 Ustawienia silnika

P3.1.1.2 ZNAMIONOWA CZESTOTLIWOSC SILNIKA (ID 111)

UWAGA! Po zmianie tego parametru — w zaleznosci od wybranej wartosci P3.1.2.2 Typ
silnika — zostang automatycznie zainicjowane parametry P3.1.4.2 Czestotliwos¢ punktu
ostabienia pola i P3.1.4.3 Napiecie w punkcie ostabienia pola. Patrz tab. 102.

P3.1.2.2 Typ SILNIKA (ID 650)
Ten parametr okresla uzywany typ silnika.

Tab. 101.

Numer

wyboru Opis

Nazwa wyboru

0 Silnik indukcyjny (IM) Wybierz go, jesli jest uzywany silnik indukcyjny.

Silnik magneto-elektryczny (PM) | Wybierz go, jesli jest uzywany
silnik magneto-elektryczny.

Po zmianie tego parametru — w zaleznosci od wybranego typu silnika — zostang automatycznie
zainicjowane parametry P3.1.4.2 i P3.1.4.3.

Inicjowane wartosci mozna znalez¢ w tab. 102:

Tab. 102.
Parametr Silnik indukcyjny (IM) Silnik magneto-elektryczny (PM)
P3.1.4.2 Czestotliwosé znamionowa Obliczane wewnetrznie
(Czestotliwos¢ punktu silnika
ostabienia pola)
P3.1.4.3 100,0% Obliczane wewnetrznie
(Napiecie w punkcie
ostabienia pola)
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P3.1.2.4 IDENTYFIKACJA (ID 631)

Funkcja automatycznej identyfikacji silnika oblicza lub mierzy parametry silnika, ktére sg wymagane
do optymalnego sterowania silnikiem i jego predkoscia.

Przebieg identyfikacyjny jest integralng czescig strojenia parametréw zwigzanych z silnikiem
i napedem. Jest narzedziem umozliwiajgcym rozruch i serwisowanie napedu, a jego celem jest
wyszukanie jak najlepszych parametréw dla wiekszosci napedow.

UWAGA! Parametry z tabliczki znamionowej silnika nalezy ustawi¢ przed uruchomieniem
przebiegu identyfikacyjnego.

Tab. 103.
Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru y P
0 Brak dziatania Nie zazgdano identyfikacji.
1 Identyfikacja Naped jest uruchamiany bez predkosci w celu zidentyfikowania
na postoju parametrow silnika. Do silnika sg podawane przebiegu pradu
i napiecia, ale o zerowej czestotliwosci. Jest identyfikowany
wspotczynnik U/f.
2 Identyfikacja z Naped jest uruchamiany z predko$cig w celu zidentyfikowania

obrotami silnika parametréw silnika. ldentyfikowany jest wspétczynnik U/f i prad
magnesowania.

UWAGA! Aby uzyskac¢ najdoktadniejsze wyniki, ten przebieg
identyfikacyjny nalezy przeprowadzi¢ przy nieobcigzonym silniku.

Automatyczna identyfikacja jest uaktywniana ustawieniem zadanej wartosci tego parametru
i wydaniem polecenia uruchomienia w zgdanym kierunku. Polecenie uruchomienia napedu
musi zosta¢ wydane w ciggu 20 sekund. Jesli polecenie nie zostanie wydane w tym czasie,
przebieg identyfikacyjny jest anulowany, parametr jest zerowany do wartosci domysinej, a nastepnie
jest generowany alarm identyfikacji.

Przebieg identyfikacyjny mozna zatrzymac¢ w dowolnej chwili przy uzyciu normalnego polecenia
zatrzymania, a parametr jest zerowany do wartosci domys$inej. Alarm identyfikacji zostanie
wygenerowany przy nieudanym przebiegu identyfikacyjnym.

UWAGA! Do uruchomienia napedu po identyfikacji jest wymagane nowe polecenie uruchomienia
(zbocze narastajace).

P3.1.2.6 PRZEELACZNIK SILNIKA (ID 653)

Ta funkcja jest uzywana zwykle wtedy, gdy przetacznik jest zainstalowany pomiedzy napedem
i silnikiem. Takie przetaczniki sg czesto stosowane w budynkach mieszkalnych i przemystowych
w celu zapewnienia catkowitego odciecia obwodu od napiecia zasilania i wykonania konserwaciji
czy serwisu silnika.

Po witagczeniu tego parametru i otwarciu przetgcznika silnika w celu odtaczenia pracujgcego
silnika naped wykryje odigczenie silnika bez samoczynnego wytaczenia. Nie trzeba wprowadzaé
zadnych zmian w poleceniu uruchomienia lub w sygnale wartosci zadanej podawanych do
napedu ze stanowiska sterowania procesem. Po ponownym podtgczeniu silnika zamknieciem
przetagcznika po zakonczeniu konserwacji naped wykryje jego dotgczenie i poda sygnat
wartosci zadanej predkosci zgodnie z poleceniami procesu.

Jesli silnik obraca sie w momencie ponownego podtaczenia, naped wykryje jego predkos¢ przy
uzyciu funkcji rozruchu w biegu, a nastepnie doprowadzi do osiggniecia zgdanej predkosci
zgodnie z poleceniami procesu.
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3076.emf
Rys. 43. Przetgcznik silnika

P3.1.2.7 SPADEK OBCIAZENIA (ID 620)

Funkcja spadku obcigzenia umozliwia zmniejszenie predkosci obrotowej w funkcji obcigzenia.
Ten parametr umozliwia ustawienie wielkosci odpowiadajgcej nominalnemu momentowi
obrotowemu silnika.

Ta funkcja jest uzywana przyktadowo wtedy, gdy zréwnowazone obcigzenie jest wymagane
w przypadku silnikéw sprzezonych mechanicznie (spadek statyczny) lub gdy jest wymagany
dynamiczny spadek predkosci w wyniku zmiany obcigzenia. Przy spadku statycznym czas
spadku wynosi zero, co oznacza, ze spadek nie zanika w czasie. Przy spadku dynamicznym
jest ustawiony czas spadku, a obcigzenie jest tymczasowo zmniejszane poprzez odebranie
energii bezwtadnosci z uktadu, co pozwala zredukowac¢ szybkozmienne przebiegi momentu
przy wysokich, chwilowych zmianach obcigzenia.

Jesli przyktadowo spadek obcigzenia jest ustawiony na 10% dla silnika o czestotliwosci

znamionowej 50 Hz, a silnik jest pod obcigzeniem znamionowym (100% momentu), wtedy jest
mozliwe zmniejszenie czestotliwosci wyjsciowej o 5 Hz wzgledem wartosci zadanej czestotliwosci.
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‘Af.

wyjscie

3081.emf

Rys. 44. Dynamiczny spadek obcigzenia, ID 656 = P3.1.2.8 Czas spadku obcigzenia

P3.1.2.10 REGULACIA PRZEPIEC (ID 607)

P3.1.2.11 REGULACJA ZBYT NISKIEGO NAPIECIA (ID 608)

Te parametry umozliwiajg wylgczanie sterownikéw zbyt niskiego napiecia/przepieé. Moze to na
przyktad by¢ przydatne, jesli napiecie zasilania sieci waha sie o wiecej niz od -15% do +10%,
a w danej aplikacji nie jest tolerowane dziatanie regulatora zbyt niskiego/zbyt wysokiego napigcia.
Po witgczeniu ten regulator steruje czestotliwoscig wyjsciowa z uwzglednieniem wahan zasilania.
P3.1.2.13 Regulacja napiecia stojana.

UWAGA! Ten parametr zostanie automatycznie ustawiony podczas przebiegu identyfikacyjnego.
Zalecane jest wykonanie w miare mozliwosci przebiegu identyfikacyjnego. Patrz parametr P3.1.2.4.

Parametr Regulacja napiecia stojana jest uzywany tylko wtedy, gdy opcja Silnik magneto-
elektryczny (PM) zostata wybrana w parametrze P3.1.2.2. Ten parametr nie dziata, jesli
wybrano opcje Silnik indukcyjny. Gdy jest uzywany silnik indukcyjny, wartos¢ jest wewnetrznie
ustawiana na 100% i nie mozna jej zmienic.

Gdy wartos¢ parametru P3.1.2.2 (Typ silnika) zostanie zmieniona na Silnik PMS, parametry
P3.1.4.2 (Czestotliwos¢ punktu ostabienia pola) i P3.1.4.3 (Napiecie w punkcie ostabienia pola)
zostang automatycznie rozszerzone do limitu petnego napiecia wyjsciowego napedu przy
zachowaniu zdefiniowanego wspotczynnika U/f. Takie wewnetrzne rozszerzenie parametrow
pozwala unikng¢ pracy silnika synchronicznego z magnesami trwatymi (PMS) w obszarze
osfabienia pola, poniewaz napiecie znamionowe takiego silnika jest zwykle o wiele nizsze,
niz petne napiecie wyjsciowe napedu.

Napiecie znamionowe silnika synchronicznego z magnesami trwatymi (PMS) zwykle odpowiada
napieciu wywotanemu sitg przeciwelektromotoryczng, ale zaleznie od producenta silnika,
moze odpowiadac napieciu stojana przy znamionowym obcigzeniu.

Ten parametr umozliwia tatwe ustawienie krzywej U/f napedu w poblizu krzywej sity
przeciwelektromotorycznej bez koniecznosci zmiany wielu parametréw krzywej U/f.

Parametr Regulacja napiecia stojana definiuje napiecie wyjsciowe w procentach napiecia
znamionowego silnika przy czestotliwosci znamionowej silnika.

Krzywa U/f jest zwykle ustawiana nieco powyzej krzywej sity przeciwelektromotorycznej
silnika. Prad silnika wzrasta tym bardziej, im bardziej krzywa U/f napedu rozni sie od krzywej
sity przeciwelektromotorycznej silnika.
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Rys. 45, Zasada regulacji napiecia stojana

P3.1.3.1 LIMIT PRADU SILNIKA (ID 107)

Ten parametr okresla maksymalny prad silnika z napedu pradu przemiennego. Zakres wartosci
parametru rézni sie w zaleznosci od wielkosci.

W przypadku osiggniecia limitu pradu czestotliwosc¢ wyjsciowa przemiennika zostanie obnizona.
UWAGA! Nie jest to limit dla zabezpieczenia nadpradowego.
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P3.1.4.1 WsPOLczynNNIK U/F (ID 108)

Tab. 104.

Numer
wyboru

Nazwa wyboru ‘ Opis

0 Liniowe Napiecie silnika zmienia sie liniowo jako funkcja czestotliwosci
wyjsciowej, od napiecia czestotliwosci zerowej (P3.1.4.6) do
napiecia punktu ostabienia pola (P3.1.4.3) przy czestotliwosci
punktu ostabienia pola (P3.1.4.2). Nalezy uzy¢ tego domysinego
ustawienia, jesli nie jest specjalnie potrzebne inne ustawienie.

1 Kwadratowe Poczawszy od napiecia przy zerowej czestotliwosci (P3.1.4.6),
napiecie silnika zmienia sie wedtug krzywej kwadratowej od zera
do czestotliwosci punktu ostabienia pola (P3.1.4.2). Patrz rys. 46.
Silnik pracuje niedomagnesowany ponizej punktu ostabienia
pola i wytwarza mniejszy moment obrotowy. Kwadratowego
wspotczynnika U/f mozna uzywac w zastosowaniach, gdzie
wymagany jest moment obrotowy proporcjonalny do kwadratu
predkosci, np. w wentylatorach i pompach odsrodkowych.

2 Programowalne Krzywa U/f mozna zaprogramowac przy uzyciu trzech roznych
punktow (patrz rys. 47): napiecie przy zerowej czestotliwosci (P1),
napiecie/czestotliwos¢ w punkcie srodkowym krzywej (P2) i punkt
ostabienia pola (P3). Jesli wymagany jest wiekszy moment obrotowy
przy nizszych czestotliwosciach, mozna uzy¢ programowanej
krzywej U/f. Optymalne ustawienia mozna uzyska¢ po wykonaniu
przebiegu identyfikacyjnym silnika (P3.1.2.4).

AUV
un|

ID603 Domysinie:

| Punkt

napiecie znamionowe | ostabienia
silnika ' pola
!
|
!
|
|
!
. . |
Liniowe !
|
' Domyslnie:

| czestotliwosé
Kwadratowe 1 znamionowa

' silnika

Y f[Hz]

ID602

9094.emf

Rys. 46. Liniowa i kwadratowa zmiana napiecia silnika, ID 602 = P3.1.4.2
Punkt ostabienia pola, ID 603 = P3.1.4.3 Napiecie w punkcie ostabienia pola
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Rys. 47. Programowalna krzywa U/f, D 602 = P3.1.4.2 Punkt ostabienia pola,
ID 603 = P3.1.4.3 Napiecie w punkcie ostabienia pola, ID 604 = P3.1.4.4 Czestotliwos¢
punktu Srodkowego krzywej U/f, ID 605 = P3.1.4.5 Napiecie punktu srodkowego
krzywej U/f, ID 606 = P3.1.4.6 Napiecie przy zerowej czestotliwosci

UWAGA! Wymuszana jest wartos¢ ,1” Liniowy tego parametru, gdy parametr Typ silnika ma
ustawiong wartos¢ ,1” Silnik magneto-elektryczny (PM).

UWAGA! W razie zmiany tego parametru, parametry P3.1.4.2 Czestotliwos¢ punktu ostabienia
pola, P3.1.4.3 Napiecie w punkcie ostabienia pola, P3.1.4.4 Czestotliwos¢ punktu srodkowego
krzywej U/f, P3.1.4.5 Napiecie punktu srodkowego krzywej U/f oraz P3.1.4.6 Napiecie przy
zerowej czestotliwosci zostang automatycznie ustawione na warto$ci domysine, jesli parametr
P3.1.2.2 Typ silnika jest ustawiony na ,0” Silnik indukcyjny (IM).

P3.1.4.3 NAPIECIE W PUNKCIE OStABIENIA POLA (ID 603)

PowyZzej czestotliwosci w punkcie ostabienia pola napiecie wyjsciowe odpowiada ustawionej
wartosci maksymalnej. Ponizej czestotliwosci w punkcie ostabienia pola napiecie wyjsciowe
zalezy od ustawienia parametrow krzywej U/f. Patrz parametry P3.1.4.1, P3.1.4.4 i P3.1.4.5.

Po ustawieniu parametréw P3.1.1.1 Napiecie znamionowe silnika i P3.1.1.2 Czestotliwosc
znamionowa silnika, parametrom P3.1.4.2 Czestotliwo$¢ punktu ostabienia pola i P3.1.4.3
Napiecie w punkcie ostabienia pola zostang automatycznie nadane odpowiednie wartosci.
Jesli potrzebne sg inne wartosci punktu ostabienia pola i maksymalnego napiecia wyjsciowego,
nalezy zmienic¢ te parametry po ustawieniu parametrow P3.1.1.1 i P3.1.1.2.
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P3.1.4.7 RozrucH w BIEGU (ID 1590)

Rozruch w biegu mozna skonfigurowaé poprzez ustawienie bitéw parametru opcji rozruchu
w biegu. Konfigurowane bity umozliwiajg wytgczenie impulséw pradu statego i skanowania
pradu przemiennego, okreslanie kierunku wyszukiwania obrotéw i mozliwo$¢ uzycia wartosci
zadanej czestotliwosci jak punktu startowego przy wyszukiwaniu czestotliwosci obrotowej watu.

Kierunek wyszukiwania jest okreslany bitem BO. Gdy bit jest ustawiony na warto$¢ 0, czestotliwosé
watu jest wyszukiwana zarowno w kierunku dodatnim, jak i uyiemnym. Gdy bit jest ustawiony na
warto$¢ 1, wyszukiwanie jest ograniczone tylko do kierunku wartosci zadanej czestotliwosci,
aby unikng¢ ruchu watu w innym kierunku.

Glownym celem skanowania pradu przemiennego jest wstepne namagnesowanie silnika.
Skanowanie pradu przemiennego jest wykonywane poprzez zmiane czestotliwosci od wartosci
maksymalnej do zerowej. Skanowanie jest zatrzymywane po wystgpieniu dopasowania do
czestotliwosci watu. Skanowanie pradu przemiennego mozna wytgczyé, ustawiajgc bit B1 na
wartosé 1. Gdy jako typ silnika zostanie wybrany silnik magneto-elektryczny, skanowanie pradu
przemiennego jest automatycznie wytaczane.

Bit B5 stuzy do wytagczania impulséw pradu statego. Gtéwnym przeznaczeniem impulséw pradu
statego jest takze wstepne namagnesowanie i wykrycie obracajgcego sie silnika. Jesli zostaty
uaktywnione impulsy pradu statego i skanowanie pragdu przemiennego, zastosowana metoda
jest wybierana wewnetrznie w zaleznosci od czestotliwosci poslizgu. Impulsy pradu statego sg
takze wewnetrznie wytgczane przy zatozeniu, ze czestotliwosé poslizgu jest ponizej 2 Hz, lub
gdy wybrany typ silnika to silnik magneto-elektryczny.

P3.1.4.9 WZzMOCNIENIE ROZRUCHU (ID 109)

Wzmocnienia rozruchu mozna uzywac¢ w zastosowaniach, gdzie wystepuje duzy moment
obrotowy uruchamiania.

Napiecie silnika zmienia sie proporcjonalnie do wymaganego momentu obrotowego,
co powoduje, ze silnik wytwarza wiekszy moment obrotowy podczas rozruchu.
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8.1.1 Funkcja Start I/f

Funkcja Start I/f jest stosowana zwykle wraz z silnikami magneto-elektrycznymi (PM) w celu
uruchomienia silnika z regulacjg pradu statego. Jest pomocna w przypadku silnikow wysokiej
mocy, ktoére charakteryzujg sie niskg rezystancja i trudnym dostrajaniem krzywej U/f.

Zastosowanie funkcji Start I/f moze takze zapewni¢ dostateczny moment obrotowy przy
rozruchu silnika.

A

S

fwyjs'cie

P3.1.4.12.3 |-y

>

P3.1.4.12.2 t[s]

3082.emf

Rys. 48. Start I/f (MC = prad silnika), P3.1.4.12.2 = czestotliwos¢ startu I/f,
P3.1.4.12.3 = prad startu I/f

P3.1.4.12 START I/F (ID 534)

Po uaktywnieniu tej funkcji ustawiany jest biezacy tryb sterowania napedu, a staty prad —
zdefiniowany w parametrze P3.1.4.11.3 — jest podawany do silnika do momentu, w ktorym
czestotliwos¢ wyjsciowa napedu przekroczy poziom zdefiniowany w parametrze P3.1.4.11.2.
Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa wzrosnie powyzej poziomu czestotliwosci startu I/f, tryb pracy
napedu jest zmieniany z powrotem na normalny tryb sterowania U/f.

P3.1.4.12.2 CZESTOTLIWOSC STARTU I/F (ID 535)

Funkcja startu I/f jest uzywana, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa napedu jest ponizej tego limitu
czestotliwosci. Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa przekroczy ten limit, tryb pracy napedu jest zmieniany
z powrotem na normalny tryb sterowania U/f.

P3.1.4.12.3 PRAD STARTU I/F (ID 536)
Ten parametr definiuje prad podawany do silnika po uaktywnieniu funkcji startu I/f.
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8.2 Ustawienia Startu/Stopu

Polecenia Startu/Stopu sg wydawane réznie w zaleznosci od miejsca sterowania.

Zdalne miejsce sterowania (we/wy A): Polecenia startu, stopu i pracy do tytu sg sterowane
dwoma wejsciami cyfrowymi, okreslonymi parametrami P3.5.1.1 Sygnat sterujacy 1 A,
P3.5.1.2 Sygnat sterujacy 2 A i P3.5.1.3 Sygnat sterujacy 3 A. Nastepnie mozna okresli¢
dziatanie/logike tych wejs¢ parametrem P3.2.6 Logika A WE/WY (w tej grupie).

Zdalne miejsce sterowania (we/wy B): Polecenia startu, stopu i pracy do tytu sg sterowane
dwoma wejsciami cyfrowymi, okreslonymi parametrami P3.5.1.3 Sygnat sterujacy 3 A,
P3.5.1.4 Sygnat sterujacy 1 B i P3.5.1.5 Sygnat sterujacy 2 B. Nastepnie mozna okresli¢
dziatanie/logike tych wejs¢ parametrem P3.2.7 Logika B WE/WY (w tej grupie).

Lokalne miejsce sterowania (panel sterujacy): Polecenia startu i stopu sg wydawane za
pomoca przyciskow panelu sterujgcego, natomiast kierunek obrotu okresla parametr P3.3.1.9.

Zdalne miejsce sterowania (magistrala): Polecenia startu, stopu i pracy do tytu pochodzg
Zz magistrali.

P3.2.5 Funkcia Stop (ID 506)
Tab. 105.
Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru y P
0 Wybieg Silnik zatrzymuje sie wskutek wtasnej bezwtadnosci. Sterowanie

z napedu zostaje przerwane, a prad napedu spada do zera
bezposrednio po wydaniu polecenia zatrzymania.

1 Zmien. pred. Po wydaniu polecenia Stop szybkos¢ silnika jest zmniejszana
az do zera zgodnie z ustawionymi parametrami zwalniania.

P3.2.6 LOGIKA START/SsToP DLA WE/WY A (ID 300)

Wybierajgc wartosci 0—4, mozna okresla¢ sposéb uruchamiania i zatrzymywania napedu AC
sygnatem wejs¢ cyfrowych. CS = sygnat sterujacy.

Wartosci z opcjg ,zbocze” nalezy uzywac, gdy konieczne jest unikniecie niezamierzonego
startu. Przyktadowe sytuacje tego typu: po zatgczeniu napiecia lub ponownym zatgczeniu napiecia
po braku zasilania, po skasowaniu usterki, po zatrzymaniu napedu brakiem zezwolenia na
prace (Wtaczenie pracy = FALSZ) lub po zmianie miejsca sterowania na sterowanie z we/wy.
Uruchomienie silnika wymaga, aby styk Start/Stop byt rozwarty.

Tryb stopu we wszystkich przyktadach to Wybieg.
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Rys. 49. Logika Start/Stop dla WE/WY A, schemat blokowy
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Tab. 106.
Numer Nazwa wyboru ‘
wyboru
0 CS1: Prawe Funkcje sg uruchamiane w przypadku zamknietych zestykow.
CS2: Do tytu

DO PRZODU | Czestotliwosé
wyjsciowa

Predkose stata |- —
/ \ / / t
0 Hz »

Predko$é stata |-
DO TYLU

Wigczenie pracy

Sygn ster 2

| |

Przycisk : :

Start na panelu | |

Przycisk Stop ‘ ‘

na panelu ‘ ‘
sterujgcym

9135.emf

Rys. 50. Logika Start/Stop = 0 dla we/wy A
Wyjasnienia:
Tab. 107.

Sygnat Wiaczenie pracy zostaje ustawiony na
warto$é FALSZ, co powoduje, ze czestotliwose
spada do zera. Sygnat Wiaczenie pracy konfiguruje
sie za pomocg parametru P3.5.1.15.

Sygnat kontrolny (CS) 1 powoduje wzrost
1 czestotliwosci wyjsciowej. Silnik obraca sie 8
do przodu.

Sygnat zezwolenia na prace ustawiony jest na
PRAWDA, co powoduje wzrost czestotliwo$ci
do zadanej wartosci, poniewaz CS1 jest ciggle
aktywny.

Aktywny sygnat CS2, nie ma to jednak wptywu
2 | na czestotliwo$¢ wyjsciowg poniewaz pierwszy 9
wybrany kierunek ma wyzszy priorytet.

Nastepuje wcisniecie przycisku Stop na panelu,
wiec czestotliwosé podawana do silnika spada
do 0 (sygnat ten dziata wytacznie woéwczas,
gdy P3.2.3 Przycisk Stop panelu = Tak).

CS1 jest nieaktywny, co powoduje poczatek
3 | zmiany kierunku (przéd na tyt), poniewaz CS2 10
jest ciggle aktywny.

CS2 traci aktywnos¢, a czestotliwos¢ Naped uruchamia sie po nacisnieciu

1"

podawana do silnika spada do 0. przycisku Start na panelu.

CS2 znowu aktywny, powodujac przyspieszanie Przycisk stop zostat ponownie wcisniety,
5 L . AU 12 .

silnika (do tytu) do zadanej czestotliwosci. aby zatrzymac¢ naped.

CS2 traci aktywnosé, a czestotliwosé Prop’a u rqchomlepla nadeu- poprzez .
6 o 13 | nacisniecie przycisku start nie powiodta sie,

podawana do silnika spada do 0. . . ; .

poniewaz CS1 jest nieaktywny.

7 CS1 znowu aktywny, powodujac przyspieszanie

silnika (do przodu) do zadanej czestotliwosci.
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wyboru

Tab. 108.

Numer

Nazwa wyboru

CS1: do przodu (zbocze)
CS2: odwrotny stop
CS3: do tytu (zbocze)

Dla sterowania 3-przewodowego (sterowanie impulsami)

DO PRZODU | Czestotl. wyjsc.

Predkos¢ stata

0 Hz /

Predkos¢ stata|----
DO TYrU

|
|
|
|
1
|
|
|
|
!

Wiaczenie
pracy !

Sygn ster 1 _I-I
|

Sygn ster2

Sygn ster 3 ‘ ' !

Przycisk Stop

-t

N e

! | I
| | |
| | |
| | |
| | |
I L L
| | |

na panelu

9120.emf

Rys. 51. Logika Start/Stop = 1 dla we/wy A

Wyjasnienia:

Tab. 109.
Sygnat kontrolny (CS) 1 powoduje wzrost Proéba startu przy pomocy CS1 nie powiodta sie,
czestotliwosci wyjsciowej. Silnik obraca sie 6 | poniewaz sygnat zezwolenia na prace ciagle
do przodu. jest ustawiony na FALSZ.
CS2 traci aktywnosé, co powoduje spadek St aktywpy ! S"n”f prz’ygplesga (d(.) przodu)
czestotliwosai do 0 7 | do zadanej czestotliwosci, poniewaz sygnat
¢ ’ zezwolenia na prace ustawiony jest na PRAWDA.
CS1 staje sie aktywny, powodujac powtérny NgstQpUJe WC.:ISHI’Q'CIG przycisku Stqp_na panelu,
A : wigc czestotliwos¢é podawana do silnika spada

wzrost czestotliwosci. Silnik obraca sie do 8 : o

r70du do 0 (sygnat ten dziata wytacznie woéwczas,
P ’ gdy P3.2.3 Przycisk Stop panelu = Tak).
Sygnat CS3 zostaje wigczony, co powoduje 9 Sygnat CS3 zostaje wiaczony, co powoduje
zmiane kierunku (z DO PRZODU na DO TYtU). uruchomienie silnika i prace do tytu.
Sygnat Wigczenie pracy zostaje ustawiony na
warto$¢ FALSZ, co powoduije, ze czestotliwose CS2 traci aktywnosé, co powoduje spadek

. - 10 AR

spada do zera. Sygnat Wigczenie pracy konfiguruje czestotliwosci do 0.
sie za pomocg parametru 3.5.1.15.
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Tab. 110.

Numer
Nazwa wyboru

wyboru

2 CS1: do przodu (zbocze)| Powinien by¢ uzywany do wykluczenia mozliwosci
CS2: do tytu (zbocze) | niezamierzonego startu. Ponowne uruchomienie
silnika wymaga, aby styk Start/Stop byt rozwarty.

DO PRZODU | Czestotl. wyjsc.

Predko$¢ stata | R
/—\ /1 / / :
OHz >

Predkos¢ stata | ...
DO TYrU

Wiaczenie pracy

Sygn ster 1 _] I‘ E
Sygn ster 2 41 3 Ll !

000 0000 0 0 00 ©

9121.emf

Rys. 52. Logika Start/Stop = 2 dla we/wy A

Wyjasnienia:
Tab. 111.

Sygnat kontrolny (CS) 1 powoduje wzrost
1 czestotliwosci wyjsciowej. Silnik obraca sie 7
do przodu.

CS1 znowu aktywny, powodujac przyspieszanie
silnika (do przodu) do zadanej czestotliwosci.

Sygnat Wigczenie pracy zostaje ustawiony na
wartos¢ FALSZ, co powoduje, ze czestotliwosc
spada do zera. Sygnat Wigczenie pracy
konfiguruje sie za pomoca parametru P3.5.1.15.

Aktywny sygnat CS2, nie ma to jednak wptywu
2 | na czestotliwos¢ wyjsciowg poniewaz pierwszy 8
wybrany kierunek ma wyzszy priorytet.

Sygnat zezwolenia na prace jest ustawiony na
PRAWDA, co jednak nie ma zadnego wptywu
na dziatanie (w odréznieniu od sytuacji, gdy
dla tego parametru jest ustawiona wartosc¢ 0),
poniewaz nawet w przypadku aktywnego CS1
do startu wymagane jest zbocze rosnace.

CS1 jest nieaktywny, co powoduje poczatek
3 | zmiany kierunku (przéd na tyt), poniewaz CS2 9
jest ciggle aktywny.

Nastepuje wcisniecie przycisku Stop na panelu,

CS2 traci aktywnos¢, a czestotliwosé wiec czestotliwosé podawana do silnika spada

4 podawana do silnika spada do 0. 10 do 0 (sygnat ten dziata wytacznie woéwczas,
gdy P3.2.3 Przycisk Stop panelu = Tak).
CS2 znowu aktywny, powodujac przyspieszanie CS1 jest ponownie otwarty i zamkniety,
5 . . Y 1" . A
silnika (do tylu) do zadanej czestotliwosci. co powoduje uruchomienie silnika.
6 CS2 traci aktywnosé, a czestotliwosé 12 CS1 traci aktywnosé, a czestotliwosé
podawana do silnika spada do 0. podawana do silnika spada do 0.
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Tab. 112.
Numer Nazwa wyboru ‘
wyboru
3 CS1: start
CS2: Do tytu
DO PRZODU | Czestotl. wyjsc.

Predkos¢ stata

0 Hz

Predkos¢ stata
DO TYLU

Wigczenie pracy -

Sygn ster 1 J

Sygn ster 2

9142.emf

Rys. 53. Logika Start/Stop = 3 dla we/wy A

Tab. 113.

Sygnat kontrolny (CS) 1 powoduje wzrost

Sygnat Wiaczenie pracy zostaje ustawiony na
wartosé FALSZ, co powoduje, ze czestotliwose

1 giesszo(tjlxljosm wyjsciowej. Silnik obraca sie 7 spada do zera. Sygnat Wiaczenie pracy
P ' konfiguruje sie za pomocg parametru P3.5.1.15.
Sygnat zezwolenia na prace ustawiony jest na
CS2 jest aktywny, co powoduje poczatek PRAWDA, co powoduje wzrost czestotliwo$ci
2 ; . b 8 . e . . . :
zmiany kierunku (przéd na tyf). do zadanej wartosci, poniewaz CS1 jest ciggle
aktywny.
CS2 jest nieaktywny, co powoduje poczatek N.aStquJe ngsn[§0|e przycisku Stc.)p.na panelu,
: . . . . wiec czestotliwos¢é podawana do silnika spada
3 | zmiany kierunku (tyt na przéd), poniewaz CS1 9 : o
est ciaale aktvwn do 0 (sygnat ten dziata wytacznie wowczas,
J ag ywny. gdy P3.2.3 Przycisk Stop panelu = Tak).
Takze CS1 traci aktywnos$é, a czestotliwosé Naped uruchamia sie po nacisnieciu
4 10 .
spada do 0. przycisku Start na panelu.
5 Pomimo aktywacji CS2 silnik nie startuje, 1" Przycisk stop zostat ponownie wcisniety,
poniewaz CS1 jest nieaktywny. aby zatrzymac¢ naped.
CS1 staje sie aktywny, powodujac powtérny Préba uruchomienia napedu poprzez nacisniecie
6 | wzrost czestotliwosci. Silnik obraca sie do 12 |przycisku start nie powiodia sie, poniewaz CS1

przodu, poniewaz CS2 jest nieaktywny.

jest nieaktywny.
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Tab. 114.
Numer Nazwa wyboru
wyboru
4 CS1: start (zbocze) Powinien by¢ uzywany do wykluczenia mozliwosci
CS2: Do tytu niezamierzonego startu. Ponowne uruchomienie

silnika wymaga, aby styk Start/Stop byt rozwarty.

DO PRZODU | Czestotl. wyjsc.

Predkosé stata-.--------

0 Hz

DO TYtU

Wigczenie pracy

Sygnster1 __|

)
|
|
|
|
|

Predko$é stata | ;... ]
|
|
i
|
|

Sygn ster 2

-

©0 00000 0 0

Rys. 54. Logika Start/Stop = 4 dla we/wy A

Tab. 115.
. Sygnat Wigczenie pracy zostaje ustawiony na
Sygnat kontrolny (CS) 1 powoduje wzrost . 0 J
L A A . wartos¢ FALSZ, co powoduje, ze czestotliwosc
1 czestotliwosci wyjsciowej. Silnik obraca sie do 7 :
rzodu. poniewaz CS2 iest nieaktvwn spada do zera. Sygnat Wigczenie pracy
P P ] ywny. konfiguruje sie za pomoca parametru P3.5.1.15.
2 CS2 jest aktywny, co powoduje poczatek zmiany 8 Pomysiny start wymaga, aby CS1 zostat otwarty
kierunku (przod na tyt). i ponownie zamkniety.
CS2 jest nieaktywny, co powoduje poczatek NgstQpUJe W(.:Ism,e,C'e przycisku Stc.)p'na panelu,
. . . : . wiec czestotliwosé podawana do silnika spada
3 | zmiany kierunku (tyt na przéd), poniewaz CS1 9 ’ iat ' o
jest ciagle aktywny,. do 0 (sygnat ten q2|a a wytacznie wowczas,
J gdy P3.2.3 Przycisk Stop panelu = Tak).
4 Takze CS1 traci aktywnosé, a czestotliwose 10 Pomysiny start wymaga, aby CS1 zostat otwarty
spada do 0. i ponownie zamkniety.
Pomimo aktywacji CS2 silnik nie startuje, CS1 traci aktywnosé, a czestotliwo$¢ spada
5 ) . ! : 1"
poniewaz CS1 jest nieaktywny. do 0.

CS1 staje sie aktywny, powodujac powtérny
6 |wzrost czestotliwosci. Silnik obraca sie do
przodu, poniewaz CS2 jest nieaktywny.
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8.3 Wartosci zadane

8.3.1 Czestotliwos¢ zadawana

Zrédto zadawania czestotliwosci mozna programowaé dla wszystkich miejsc sterowania
z wyjatkiem PC — w tym przypadku zrédtem jest zawsze aplikacja na komputerze PC.

Zdalne miejsce sterowania (we/wy A): Zrédto zadawania czestotliwo$ci mozna wybraé
parametrem P3.3.1.5.

Zdalne miejsce sterowania (we/wy B): Zrédto zadawania czestotliwo$ci mozna wybraé
parametrem P3.3.1.6.

Lokalne miejsce sterowania (panel sterujacy): Jesli uzywana jest domysina wartos¢
parametru P3.3.1.7, ma zastosowanie zrodto zadawania okre$lone parametrem P3.3.1.8.

ZDALNE MIEJSCE STEROWANIA (MAGISTRALA): JESLI ZOSTANIE ZACHOWANA DOMYSLNA WARTOSC PARAMETRU P3.3.1.10,
ZRODtEM ZADAWANIA CZESTOTLIWOSCI JEST MAGISTRALA.

8.3.2 Czestotliwosci state

P3.3.3.1 TRYB STALEJ CZESTOTLIWOSCI (ID 182)

Mozna uzy¢ parametrow predkosci statej w celu okreslenia z gory niektérych wartosci czestotliwosci
zadanych. Wartosci te sg nastepnie wykorzystywane do wtgczania i wylgczania wejs¢ cyfrowych
podtagczonych do parametréw P3.3.3.10, P3.3.3.11 i P3.3.3.12 (Wybor czestotliwosci statej 0,
Wybér czestotliwosci statej 1 oraz Wybdr czestotliwosci statej 2).

Mozna wybraé dwie rézne logiki:

Tab. 116.
Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru y P
0 Kodowane binarnie Potacz aktywne wejscia zgodnie z tab. 118 w celu wybrania
zadanej predkosci state;.
1 Liczba (uzywanych wejs¢) | W zaleznosci od liczby aktywnych wejsé przypisanych do
wybranych czestotliwosci statych mozna zastosowaé
czestotliwosci state od 1 do 3.
P3.3.3.2 DO (ID 180)
P3.3.3.9 CZESTOTLIWOSCI STALE oD 0 po 7 (ID 130)

Wartosé¢ ,,0” wybrana w parametrze P3.3.3.1:

Czestotliwos¢ statg 0 mozna wybrac¢ jako wartos¢ zadang, wybierajac wartos¢ 0 (czestotliwosc
stata 0) w parametrze P3.3.1.5 Wybér wartosci zadawanej A WE/WY, P3.3.1.6 Wybdér wartosci
zadawanej B WE/WY, P3.3.1.7 Wybor zrédta zadawania przy sterowaniu z panelu i P3.3.1.10
Wybor zrédta warto$ci zadanej przy sterowaniu z magistrali.

Inne state czestotliwosci od 1 do 7 sg wybierane jako warto$¢ zadana poprzez przypisanie
wejs¢ cyfrowych do parametréw P3.3.3.10, P3.3.3.11 i/lub P3.3.3.12. Kombinacje aktywnych
wejs¢ cyfrowych okreslajg zastosowang czestotliwosé statg (patrz tabela 118 ponizej).
Wartosci predkosci statych sg automatycznie ograniczane na podstawie minimalnej i maksymalne;
czestotliwosci (P3.3.1.1 i P3.3.1.2). Patrz tabela ponizej:
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Tab. 117.
Wymagane dzialanie Aktywna czestotliwosé
Wybierz wartos¢ 1 dla parametréw Czestotliwos¢ stata 0
P3.3.1.5, P3.3.1.6, P3.3.1.7 i P3.3.1.10.

Czestotliwosci state od 1 do 7:
Tab. 118. Wybdr czestotliwosci statych,; [l = wejscie aktywne

Uaktywnij wejscie cyfrowe Aktywna czestotliwos¢
dla parametrze

P3.3.3.12 SRRV Czestotliwosc stata 1
P3.3.3.12 [EEERK Czestotliwosé stata 2
P3.3.3.12 IEREAYEEN XAV Czestotliwosé stata 3
P3.3.3.12 Czestotliwo$é stata 4
P3.3.3.12 IR Czestotliwosé stata 5
P3.3.3.12 P3.3.3.11 Czestotliwos¢ stata 6
P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10 (Rl

Wartosé ,,1” wybrana w parametrze P3.3.3.1:

W zaleznosci od liczby aktywnych wejsé przypisanych do wybranych predkosci statych mozna
zastosowac czestotliwosci state od 1 do 3.

Tab. 119. Wybdr czestotliwosci statych,; [l = wejscie aktywne

Aktywne wejscie Aktywna czestotliwosé
P3.3.3.12 |P3.3.3.11

P3.3.3.12 JaEReRcNk|

SRR P3.3.3.11 |P3.3.3.10
RO AN P3.3.3.11  P3.3.3.10

EXRCICRPAN P3.3.3.11 NSRRIV Czestotliwosé stata 2
SRRCRCHN AN eXRCRCR LI P3.3.3.10 | Czestotliwos¢ stata 2
P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10 [eZLN GRS IC K]

P3.3.3.10
P3.3.3.10

Czestotliwos¢ stata 1

Czestotliwos¢ stata 1

Czestotliwos¢ stata 1

Czestotliwos¢ stata 2

P3.3.3.10 WYBOR CZESTOTLIWOSCI STALEJ O (ID 419)
P3.3.3.11 WYBOR CZESTOTLIWOSCI STALEJ 1 (ID 420)
P3.3.3.12 WYBOR CZESTOTLIWOSCI STALEJ 2 (ID 421)

Podiaczenie do tych funkcji wejscia cyfrowego (patrz rozdziat 8.5.1 Programowanie wej$¢ cyfrowych
i analogowych) umozliwia zastosowanie czestotliwosci statych od 1 do 7 (patrz tabela 118
powyzej).
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8.3.3 Parametry potencjometru silnika

Funkcja potencjometru silnika umozliwia zwiekszanie i zmniejszanie czestotliwosci wyjsciowe;.
taczac wejscie cyfrowe z parametrem P3.3.4.1 (Potencjometr silnika w gdre) i uaktywniajac
sygnat tego wejscia, mozna zwiekszac¢ czestotliwos¢ wyjsciowa, gdy sygnat jest aktywny.
Parametr P3.3.4.2 (Potencjometr silnika w déf) dziata odwrotnie i umozliwia zmniejszenie
czestotliwosci wyjsciowe.

Szybkos¢ narastania lub zmniejszania czestotliwosci wyjsciowej po uaktywnieniu funkcji
Potencjometr silnika w goére/w dot jest okreslana parametrem Czas rampy potencjometru
silnika (P3.3.4.3).

Parametr Zerowanie potencjometru silnika (P3.3.4.4) umozliwia wybranie, czy wartos¢ zadana
czestotliwosci potencjometru silnika ma by¢ zerowana (ustawiana na warto$¢ CzestMin) po
zatrzymaniu lub wytgczeniu zasilania.

Wartos¢ zadana potencjometru silnika jest dostepna we wszystkich miejscach sterowania
w grupie 3.3: Wartoéci zadane. Warto$¢ zadang potencjometru silnika mozna zmniejszac tylko
wtedy, gdy naped jest w stanie pracy.

P3.3.4.1 POTENCJOMETR SILNIKA W GORE (ID 418)

P3.3.4.2 POTENCIOMETR SILNIKA W DOt (ID 417)

Funkcja potencjometru silnika umozliwia zwiekszanie i zmniejszanie czestotliwosci wyjsciowej.
taczac wejscie cyfrowe z parametrem P3.3.4.1 (Potencjometr silnika w gore) i uaktywniajac
sygnat tego wejscia, mozna zwiekszac¢ czestotliwosc¢ wyjsciowa, gdy sygnat jest aktywny.
Parametr P3.3.4.2 (Potencjometr silnika w dét) dziata odwrotnie i umozliwia zmniejszenie
czestotliwosci wyjsciowe;.

Szybkos¢ narastania lub zmniejszania czestotliwosci wyjsciowej po uaktywnieniu funkcji
Potencjometr silnika w gére/w dot jest okreslana parametrem Czas rampy potencjometru
silnika (P3.3.4.3) i Czasem przyspieszania/zwalniania rampy (P3.4.1.2/P3.4.1.3).

Uaktywnienie parametru Zerowanie potencjometru silnika (P3.3.4.4) umozliwia wyzerowanie
wartoéci zadanej czestotliwosci.

P3.3.4.4 ZEROWANIE POTENCJOMETRU SILNIKA (ID 367)
Definiuje logike zerowania wartosci zadanej czestotliwosci potencjometru silnika.

Numer .
wyboru Nazwa wyboru ‘ Uwagi
0 Bez kasowania Poprzednia wartos¢ zadana potencjometru silnika jest
utrzymywana po stanie zatrzymania i zapisywana w pamieci
w przypadku zaniku zasilania.
1 Stan zatrzymania Wartos¢ zadana potencjometru silnika jest zerowana
po zatrzymaniu napedu lub po zaniku zasilania.
2 Whyt. zasilanie Wartos¢ zadana potencjometru silnika jest zerowane
tylko po zaniku zasilania.
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Czestotliwos¢
zadawana

A

Maks.
czestotl.

\ Czas rampy

potencjometru silnika
Min.
czestotl.

|-
-

Czas [s]

Potencjometr silnika
UP (w gore) J

Potencjometr silnika

DOWN (w dét)

9122.emf

Rys. 55. Parametry potencjometru silnika

8.34 Parametry przeptukiwania

Funkcja przeptukiwania jest uzywana do chwilowego przejmowania normalnego sterowania.
Ta funkcja moze postuzy¢ np. do przeptukania instalacji rurowe;j.

Funkcja przeptukiwania spowoduje uruchomienie napedu z wybrang warto$cig zadang
bez wydawania dodatkowych polecen bez wzgledu na miejsce sterowania.

P3.3.6.1 UAKTYWNIENIE WARTOSCI ZADANEJ PRZEPLUKIWANIA (ID 530)
Ten parametr definiuje sygnat wejscia cyfrowego, ktory jest uzywany do wybierania wartosci
zadanej czestotliwosci w funkcji przeptukiwania i wymuszenia uruchomienia napedu.

Wartos¢ zadana czestotliwosci przeptukiwania jest dwukierunkowa i polecenie kierunku
wstecznego nie ma wptywu na warto$¢ zadang przeptukiwania.

UWAGA! Uaktywnienie wejscia cyfrowego spowoduje rozruch napedu.

P3.3.6.2 WARTOSC ZADANA PRZEPLUKIWANIA (ID 1239)

Ten parametr definiuje warto$¢ zadang czestotliwosci w funkcji przeptukiwania. Warto$¢ zadana
jest dwukierunkowa i polecenie kierunku wstecznego nie ma wptywu na wartos¢ zadang
przeptukiwania. Warto$¢ zadana w kierunku do przodu jest definiowana jako warto$¢ dodatnia,
a do tytu — jako wartos¢ ujemna.
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8.4 Konfiguracja ramp i hamowania
P3.4.1.1 KszTAtT RAMPY 1 (ID 500)
P3.4.2.1 KszTAtT RAMPY 2 (ID 501)

Za pomoca tych parametrow mozna wygtadzi¢ poczatek i koniec rampy przyspieszania i zwalniania.
Ustawienie wartosci 0,0% daje liniowy ksztatt rampy, ktéry powoduje natychmiastowe zadziatanie
przyspieszania i zwalniania w reakcji na zmiany sygnatu zadajacego.

Ustawienie wartosci tego parametru w zakresie 1,0—100,0% daje krzywa przyspieszania/zwalniania
w ksztatcie litery S. Ta funkcja zazwyczaj jest uzywana w celu ograniczenia zuzycia mechanicznego
i udaréw pradowych w przypadku zmiany wartos$ci zadane;j.

wyjécie

A

—_— 0%

10 %

-
t [s]
3077.emf

Rys. 56.

P3.4.2.5 PROG CZESTOTLIWOSCI RAMPY 2 (ID 533)

Ten parametr definiuje limit czestotliwosci wyjsciowej, powyzej ktérego sg uzywane wartosci
czasu i ksztalty drugiej rampy.

Funkcji tej mozna uzywacé np. w przypadku pomp gtebinowych, kiedy to wymagane sg nizsze
wartosci czasu rampy podczas rozruchu i zatrzymywania pompy (dziatania ponizej czestotliwosci
minimalnej).

Wartosci czasu drugiej rampy sg uaktywniane, kiedy czestotliwo$¢ wyjsciowa napedu przekracza
limit definiowany tym parametrem. W przypadku ustawienia wartosci tego parametru na zero,
funkcja ta jest wytaczona.
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wyjscie
[Hz]

P3.4.2.2 P3.4.2.3

P3452 | — — — — — o e e e e e N - -

P3.4.1.3

t[s]
3079.emf

Rys. 57. Uaktywnienie rampy 2 po przekroczeniu poziomu progowego przez
czestotliwos¢ wyjsciowq. (P.3.4.5.2 = prég czest. rampy, P3.4.1.2 = czas przysp. 1,
P3.4.2.2 = czas przysp. 2, P3.4.1.3 = czas hamow. 1, P3.4.2.3 = czas hamow. 2)

P3.4.5.1 HAMOWANIE STRUMIENIOWE (ID 520)

Zamiast hamowania pradem statym mozna uzy¢ hamowania strumieniem w celu zwiekszenia
zdolnosci hamowania w przypadku, gdy nie sg wymagane dodatkowe rezystory hamowania.

Gdy wystagpi potrzeba hamowania, czestotliwo$¢ zostanie zmniejszona i wzrosnie strumien
w silniku, ktory z kolei zwiekszy zdolno$¢ hamowania silnika. W odréznienia od hamowania pradem
statym predkosc obrotowa silnika jest kontrolowana w czasie hamowania.

Hamowanie strumieniowe mozna wigczy¢ lub wytgczy¢.

UWAGA! Hamowanie strumieniowe przeksztatca energie w ciepto silnika i powinno by¢ stosowane
z przerwami w celu unikniecia uszkodzenia silnika.
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8.5 Konfiguracja WE/WY

8.5.1 Programowanie wejs¢ cyfrowych i analogowych

Aplikacja Vacon® 100 FLOW daje duzg elastyczno$¢ programowania wejs¢ cyfrowych.
Dostepne wejscia w standardowej i opcjonalnej karcie WE/WY mozna wykorzystac
do obstugi réznych funkcji zaleznie od wymagan operatora.

Dostepne WE/WY mozna rozszerzaé za pomocg opcjonalnych kart, kiére sg instalowane
w gniazdach C, D i E. Wiecej informaciji na temat instalowania opcjonalnych kart mozna
znalez¢ w Instrukciji instalaciji.

Karta stan- [|
— dardowa L
Gniazdo A =]
(zaciski) | Gniazda C,Di E
Gniazdo B [ karty opcjonalnej

(zaciski)

G255, enmtt

A1 A2 Al AZ A3 A4 A5 Ad

\
1 o2 3 4 5 6 7 & 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 30 ~ B 1 [2122 23 24 25 26 33 34]
0000000080800 000000000C| DOOOOOOQ]

Programowalne wejscia Programowalne
analogowe (Al) wejécia cyfrowe (Dl)
Gniazdo A Gniazdo B

Rys. 58. Gniazda kart i programowalne wejscia
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8.5.1.1 Wejscia cyfrowe

Odpowiednie funkcje wejs¢ cyfrowych sg zorganizowane jako parametry w grupie parametrow
M3.5.1. Warto$¢ podana w parametrze jest wartoscig zadang na wejsciu cyfrowym wybranym
do uzycia z dang funkcja. Lista funkciji, ktére mozna przypisa¢ do dostepnych wejsé cyfrowych,
jest przedstawiona w tabeli 28. Ustawienia wejs¢ cyfrowych w rozdz. 4.

Przyktad

Nazwa parametru (= funkcja)
GRAFICZNY i Wartos¢ parametru (= wybrane wejscie cyfrowe)
PANEL STERUJACY |[z5|Ext Fa
DigIM Slot0.2
Fault Reset Close
- DigIH S1otAA
READY RUN STOP ALARM FAULT
A a
/--’:’l‘ b ,’ / ,’ ,’: X | 47— Nazwa parametru (= funkcja)
TEKSTOWY N1 | 1 s . <cio ovf
PANEL STERUJACY i’ ’ , ’ —’ artos¢ parametru (= wybrane wejscie cyfrowe)
5
 w \ 4 8
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
Rys. 59.

W standardowej konfiguraciji karty WE/WY w napedzie pradu przemiennego Vacon® 100 jest
dostepnych 6 wejs¢ cyfrowych (gniazdo A, zaciski 8, 9, 10, 14, 15i 16). Do programowania jest
uzywany nastepujacy ukfad tych wejs¢:

Tab. 120.

Typ wejscia | Typ wejscia
(graficzny (tekstowy Gniazdo Nr

o . Wyijasnienie
panel panel wejscia
sterujacy) sterujacy)

DigIN dl A. 1 Wejscie cyfrowe nr 1 (zacisk 8) na karcie

w gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
DigIN dl A. 2 Wejscie cyfrowe nr 2 (zacisk 9) na karcie

w gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
DigIN dl A. 3 Wejscie cyfrowe nr 3 (zacisk 10) na karcie

w gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
DigIN dl A. 4 Wejscie cyfrowe nr 4 (zacisk 14) na karcie

w gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
DigIN dl A. 5 Wejscie cyfrowe nr 5 (zacisk 15) na karcie

w gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
DigIN dl A. 6 Wejscie cyfrowe nr 6 (zacisk 16) na karcie

w gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
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W przyktadzie 61 funkcja Wejscie usterki zewnetrznej, zestyk zamkniety — zlokalizowana
w menu M3.5.1 jako parametr P3.5.1.11 — ma domyslnie przypisang wartos¢ DigIN SlotA.3
(graficzny panel sterujacy) lub dI A.3 (tekstowy panel sterujgcy). Oznacza to, ze funkcja
Wejscie usterki zewnetrznej, zestyk zamkniety jest teraz kontrolowana stanem cyfrowego
sygnatu wejscia DI3 (zacisk 10).

Zostato to przedstawione w tabeli 28. Ustawienia wejs¢ cyfrowych w rozdz. 4:

Kod Parametr OB ID Opis
fabryczne
Wejscie usterki
. . FALSZ = OK
P3.5.1.11 zewnqtrzne!, DigIN SlotA.3 | 405 PRAWDA = usterka zewnetrzna
zestyk zamkniety

Zatézmy, ze trzeba zmieni¢ wybrane wejscie. Zamiast wejscia DI3 chcemy uzy¢ wejscia DI6
(zacisk 16) na standardowej karcie WE/WY. Wykonaj przedstawione ponizej czynnosci:

s1oR [

READY /0

s1oR [

READ'Y 0

35| Ext Fau_ll'E Cl_p_se__ . A \ | / A Vi Q
DigIH 51otA.3 > ¥ — DiglNSlotA.3- > v DigIN SlotA.3

Ext Fault Open / | \ T .
DigIN S51ot0.2 Min: Mine

Fault Rgset Close M Maw:
DigIN SlotR.6

stor |G| READY ] stor |G| READY ]

At least one digital input has

N
. been selected to several BACK
v DigIN SlotA.B A | cperations. @ RESET
. — To prevent possible urwanted
Min: RESET operations, please check all g
M digital input selection parametfl s
Rys. 60. Programowanie wejs¢ cyfrowych za pomocg graficznego panelu sterujgcego
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
T T a a
[J {1 T 030 0 14 CvT /| v T
P35 111 EXI f%}b(-l fEX P55 L1 EXTIAN
n i1 LJd _J >II /N | ) [ W R A
7 B B | 4 1.2 T i e R PN
B 4 | wr w
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
T T a
[J | T T OC T M
FA5 011 EX @ HT LERST [
n 1 LJL BACK
0 1.0 o 5 RESET
RESET g
A 4
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
Rys. 61. Programowanie wejs¢ cyfrowych za pomocg tekstowego panelu sterujacego
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Tab. 121. Programowanie wejs¢ cyfrowych

INSTRUKCJE DOTYCZACE PROGRAMOWANIA

Graficzny panel sterujacy

. Wybierz parametr i nacisnij
przycisk strzatki w prawo.

Tekstowy panel sterujacy

. Wybierz parametr i nacisnij przycisk OK.

. Jest aktywny tryb edycji, poniewaz wartos¢
gniazda DigIN SlotA. miga i jest podkreslona.
(Gdy jest dostepnych wiecej wejs¢ cyfrowych
na karcie WE/WY, np. po zainstalowaniu kart
opcjonalnych w gniazdach C, D lub E, mozna
je takze tu wybrac.). Patrz rys. 62.

. Jest aktywny tryb edycji, poniewaz miga

litera d. (Gdy jest dostepnych wiecej
wejs¢ cyfrowych na karcie WE/WY,

np. po zainstalowaniu kart opcjonalnych
w gniazdach C, D lub E, mozna je takze
tu wybrac.). Patrz rys. 62.

. Nacisnij ponownie przycisk strzatki w prawo,
aby uaktywnié¢ warto$¢ zacisku 3.

. Nacisnij przycisk strzatki w prawo,

aby uaktywni¢ wartos¢ zacisku 3.
Litera d przestaje migac.

. Nacisnij trzy razy przycisk strzatki w gore,
aby zmienié¢ wartos¢ zacisku na 6.
Potwierdz przyciskiem OK.

. Nacisnij trzy razy przycisk strzatki

w gore, aby zmieni¢ wartos¢ zacisku
na 6. Potwierdz przyciskiem OK.

. UWAGA! Jesli wejscie cyfrowe DI6 jest
juz przypisane do innej funkciji, zostanie
wyswietlony komunikat. Mozna nastepnie

. UWAGA! Jesli wejscie cyfrowe DI6

jest juz przypisane do innej funkcji,
na wyswietlaczu bedzie przewijany

zmienic jedng z wybranych opciji. komunikat. Mozna nastepnie

zmieni¢ jedng z wybranych opcji.

Funkcja Wejscie usterki zewnetrznej, zestyk zamkniety jest teraz kontrolowana stanem
cyfrowego sygnatu wejscia DI6 (zacisk 16).

UWAGA! Funkcja nie jest przypisana do zadnego zacisku lub stan wejscia jest ustawiony jako
FALSZ, jesli wartos¢ wynosi DigIN Slot0.1 (graficzny panel sterujgcy) lub dl 0.1 (tekstowy panel
sterujacy). Jest to domysina warto$¢ wiekszosci parametrow w grupie M3.5.1.

Mowigc inaczej, niektére wejscia sg domysinie ustawione zawsze na warto§¢ PRAWDA.
Ich wskazywana wartos¢ to DigIN Slot0.2 (graficzny panel sterujacy) lub dl 0.2
(tekstowy panel sterujacy).

UWAGA! Do wejs¢ cyfrowych mozna takze przypisywac kanaly czasowe.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w tabeli 63. Ustawienia funkcji uspienia w rozdz. 4.
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8.5.1.2 Wejscia analogowe

Docelowg, wejsciowg analogowg warto$¢ zadang sygnatu czestotliwosci mozna takze wybrac
sposrod dostepnych wejsé analogowych.

stor G|  READY 1’0

[3§] ALl Signal Sel Nazwa parametru
GRAFICZNY AnIN 51otA.1 — Warto$¢ parametru (= wybrane wejscie analogowe)
PANEL STERUJACY Al Filter Timg o
A0 s

ATl Signhal Range
. 0-100 £ 0-20mA

READY RUN STOP ALARM FAULT

[ a
’/:’5/' 5 ’.—j ,’ ,’ ,’-7 / ,L— Nazwa parametru
TEKSTOWY ,--’l ,l ’l--’l ,l +— Warto$¢ parametru (= wybrane wejscie analogowe)
PANEL STERUJACY .
IS
| W& 4 §
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
Rys. 62.

W standardowej konfiguracji karty WE/WY w napedzie pradu przemiennego Vacon® 100
sg dostepne dwa wejscia analogowe (gniazdo A, zaciski 2/3 i 4/5). Do programowania
jest uzywany nastepujacy uktad tych wejsc:

Tab. 122. Programowanie wejs¢ analogowych

Typ wejscia Typ wejscia
(graficzny panel | (tekstowy panel | Gniazdo

[\l’r . Wyjasnienie
wejscia

sterujacy) sterujacy)

AnIN Al A. 1 Wejscie analogowe nr 1 (zaciski 2/3)
na karcie w gniezdzie A
(standardowa karta WE/WY).

AnIN Al A. 2 Wejscie analogowe nr 2 (zaciski 4/5)
na karcie w gniezdzie A
(standardowa karta WE/WY).

W przykiadzie 64 parametr Wybdr sygnatu AI1 — zlokalizowany w menu M3.5.2.1 jako parametr
P3.5.2.1.1 — ma domyslInie przypisang wartos¢ AnIN SlotA.1 (graficzny panel sterujacy) lub
AI A.1 (tekstowy panel sterujacy). Oznacza to, ze docelowg, wejsciowg analogowg warto$¢
zadang sygnatu czestotliwosci Al1 mozna teraz odczytac na zaciskach 2/3 wejscia analogowego.
Typ sygnatu wejsciowego — napieciowy lub pradowy — okresla sie za pomoca przetacznikéw DIP.
Wiecej informaciji na ten temat mozna znalez¢ w Instrukgji instalacji.

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




VACON ® 197 Opis parametrow

Zostato to przedstawione na liscie parametrow w tabeli 29. Ogdlne ustawienia zabezpieczen
w rozdz. 4:

Jed- Ustawie-
Kod Parametr Min. | Maks. nia ID Opis
nostka
fabryczne
Za pomoca tego parametru
mozna podtaczy¢ sygnat Al1
. AnIN do wybranego wejscia
P3.5.2.1.1 | Wybor sygnatu Al1 SIOtA1 377 analogowego.

Programowalne.
Patrz rozdziat 8.5.1

Zatdzmy, ze trzeba zmieni¢ wybrane wejscie. Zamiast wejscia Al1 chcesz uzy¢ wejscia
analogowego na karcie opcjonalnej w gniezdzie C. Wykonaj przedstawione ponizej czynnosci:

sTor (| READY 140

_T AI1 Signal Sel

F.3 N
AnIN SlotA.l >
S v )%nIN 5101%1 N | v AnIN SlotC.1
: 010 = YA .
Mire Mins
AIl Signal Range M [
0-10V,/0-20n

Rys. 63. Programowanie wejs¢ analogowych za pomocg graficznego panelu sterujacego

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a

[J: iy Y B B Y [ A e B | !

/‘J3. S.CI. [ i /7_7 . 7, / i

711,‘11@ A @ 1| So9 ro
o A RN o R P PN IR o P B S

\ 4 w A4

FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS

| 0
1

\.‘

9263.emf 9

Rys. 64. Programowanie wejs$¢ analogowych za pomoca tekstowego panelu sterujgcego

INSTRUKCJE DOTYCZACE PROGRAMOWANIA

Graficzny panel sterujacy Tekstowy panel sterujacy

1. Wybierz parametr i nacisnij 2. Wybierz parametr i nacisnij przycisk OK.
przycisk strzatki w prawo.

3. Jest aktywny tryb edycji, poniewaz 4. Jest aktywny tryb edycji, poniewaz
wartos¢ gniazda AnIN SlotA. miga litera A.

miga i jest podkreslona.

5. Nacisnij raz przycisk strzatki w gdre, aby |6. Nacisnij raz przycisk strzatki w gdre,
zmieni¢ wartosc gniazda na AnIN SlotC. aby zmieni¢ wartos¢ gniazda na C.
Potwierdz przyciskiem OK. Potwierdz przyciskiem OK.
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8.5.1.3 Opisy zrodet sygnatow

Tab. 123. Opisy zrédet sygnatow

Zrédto Funkcja

Wejscia cyfrowe:

Za pomoca tej funkcji mozna wymusi¢ staty stan sygnatu
cyfrowego — OTWARTY lub ZAMKNIETY.

Na przyktad niektére sygnaty zostaty fabrycznie ustawione

w sposob staty na wartos¢ ZAMKNIETY — parametr P3.5.1.15
(wtaczenie pracy). O ile nie zostanie zmieniony, sygnat wigczenia
pracy jest zawsze wigczony.

Slot0.# # = 1: zawsze OTWARTY

# = 2-10: zawsze ZAMKNIETY

Wejscia analogowe (uzywane do testowania):

# = 1: Wejscie analogowe = 0% natezenia sygnatu

# = 2: Wejscie analogowe = 20% natezenia sygnatu

# = 3: Wejscie analogowe = 30% natgzenia sygnatu

itd.

# = 10: Wejscie analogowe = 100% natezenia sygnatu

SlotA.# Liczba (#) odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie A.
SlotB.# Liczba (#) odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie B.
SlotC.# Liczba (#) odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie C.
SlotD.# Liczba (#) odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie D.
SlotE.# Liczba (#) odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie E.
Liczba (#) odpowiada: 1 = kanat czasowy 1,
KanalCzasowy.# 2 = kanat czasowy 2, 3 = kanat czasowy 3
CW magistrali.# Liczba (#) odpowiada numerowi bitu w stowie sterujgcym.
PD# magistrali Liczba (#) odpowiada numerowi bitu danych procesowych 1.
8.5.2 Domysline przypisanie programowalnych wejs¢

W tabeli 124. ponizej przedstawiono domysine przypisanie programowalnych wejs¢ cyfrowych
i analogowych w uniwersalnej aplikacji napedu Vacon® 100.

Tab. 124. Domysine przypisanie wejsé

Wejscie Zacisk(i) VZ\I:;taoné: Przypisana funkcja Kod parametru

DI 8 A1 Sygnat sterujacy 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A.2 Sygnat sterujacy 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 z\éesjtf/‘sez:rff:i‘ééew”@trznej’ P3.5.1.11
Di4 14 A4 Wybdér czestotliwosci statej 0 | P3.5.1.21
DI5 15 A5 Wybér czestotliwosci statej 1 P3.5.1.22
DI6 16 A6 z\g;fez:ﬂf:ét?ewne"znej’ P3.5.1.13
Al 2/3 A1 Wybér sygnatu Al1 P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A.2 Wybér sygnatu Al2 P3.5.2.2.1
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8.5.3 Wejscia cyfrowe

Wejscia cyfrowe zapewniajg duzg elastyczno$¢. Parametrami sg funkcje podtaczone do wybranego
zacisku wejscia cyfrowego. Wejscia cyfrowe majg na przyktad posta¢ DigIN Slot A.2, co oznacza
drugie wejscie w gniezdzie A.

Istnieje tez mozliwos¢ podigczenia wejsé cyfrowych do kanatéw czasowych, ktdre sg reprezentowane
takze jako zaciski.

UWAGA! Stany wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych mozna monitorowaé w widoku monitorowania
wielopozycyjnego.

P3.5.1.15 WeACZENIE PRACY (ID 407)

Zestyk otwarty: uruchomienie silnika wytaczone

Zestyk zamkniety: uruchomienie silnika wiaczone

Naped zawsze bedzie pracowat na luzie do momentu zatrzymania.
P3.5.1.16 BLOKADA NAPEDU DODATKOWEGO 1 (ID 1041)
P3.5.1.17 BLOKADA NAPEDU DODATKOWEGO 2 (ID 1042)

Jesli ktérakolwiek blokada jest otwarta, uruchomienie napedu jest niemozliwe.

Funkgji tej mozna uzy¢ do blokady przepustnicy (klapy zwrotnej). Pozwoli ona zapobiec uruchomieniu
napedu w przypadku zamknietej przepustnicy. Naped pradu przemiennego jest zatrzymywany
zgodnie z funkcjg wybrang w parametrze P3.2.5 Funkcja Stop, jesli podczas dziatania zostanie
otwarta ktorakolwiek blokada.

8.5.4 Wejscia analogowe

P3.5.2.1.2 CZAS FILTROWANIA SYGNAtU AI1 (ID 378)

Jesli parametr ten ma nadang wartos¢ wiekszg od 0, uaktywniana jest funkcja odfiltrowujaca
zaktocenia z przychodzacego sygnatu analogowego.

UWAGA! Diugie czasy filtrowania spowalniajg odpowiedz regulac;ji!

Sygnat wejscia
analogowego

A
[%]
Sygnat niefiltrowany
100% +----1--F-\- /- XS\~
Sygnat filtrowany
63% |- - |-

t[s]

»

9095.emf

Rys. 65. Filtrowanie sygnatu All
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P3.5.2.1.3 ZAKRES SYGNALU AI1 (ID 379)
Zakres sygnatu analogowego mozna wybra¢ w opisany tu sposéb.

Typ sygnatu wejscia analogowego (pradowy czy napieciowy) wybiera sie przetagcznikami DIP
na karcie sterowania (patrz Instrukcja instalacji).

W ponizszych przyktadach sygnat wejscia analogowego jest uzywany jako wartos¢ zadana
czestotliwosci. Na ponizszych wykresach przedstawiono sposéb zmiany skalowania sygnatu
wejscia analogowego w zaleznos$ci od ustawienia tego parametru.

Numer
Nazwa wyboru

wyboru

0 0-10 V/0-20 mA Zakres sygnatu wejscia analogowego 0-10 V
lub 0—-20 mA (w zaleznosci od ustawien
przetacznikow DIP na karcie sterowania).
Uzywany sygnat wejsciowy 0—100%.

Czestotliwosé
zadawana
[Hz]

Maksymalna
wartos$¢ zadana |-
czestotliwosci |

Minimalna .
warto$¢ zadana Sygnat wejscia

czestotliwosci (o, 50% 100% analogowego [%]
0 mA 10 mA 20 mA

9244.emf

Rys. 66. Zakres sygnatu wejscia analogowego, wybor ,,0”

Numer
Nazwa wyboru

wyboru

1 2—-10 V/4-20 mA Zakres sygnatu wejscia analogowego 2—-10 V
lub 4—20 mA (w zaleznosci od ustawien
przetacznikow DIP na karcie sterowania).
Uzywany sygnat wejsciowy 20—100%.

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




VACON ® 201 Opis parametrow

Warto$¢ zadana
czestotliwosci
[Hz]

Maksymalna
warto$¢ zadana |--------------- N ,,—— s :
czestotliwosci ! !

Minimalna 9245.emf Lo
wartosé zadana i : Sygnat Wejscla0
czestotliwosci o, 209 50% 100% analogowego [%]

0mA 4 mA 10 mA 20 mA

Rys. 67. Zakres sygnatu wejscia analogowego, wybor ,1”

P3.5.2.1.4 NIESTANDARDOWE MINIMUM AI1 (ID 380)

P3.5.2.1.5 NIESTANDARDOWE MAKSIMUM AI1 (ID 381)

Te parametry umozliwiajg swobodne dostosowanie sygnatu wejscia analogowego
w zakresie -160-160%.

Przyktad: Jesli sygnat wejscia analogowego jest uzywany jako wartos¢ zadana czestotliwosci,
a parametry ustawiono w zakresie 40-80%, wartos¢ zadana czestotliwosci jest zmieniana

w zakresie Minimalna wartos¢ zadana czestotliwosci — Maksymalna wartos¢ zadana czestotliwosci
po zmianie sygnatu wejscia analogowego w zakresie 8—16 mA.

Wartos¢ zadana
czestotliwosci
[Hz]

Maksymalna
warto$¢ zadana
czestotliwosci

wal\rilcl)glén:allg’i;na ; i L Sygnat wejscia
czestotliwosci o, 40% 80% 100% analogowego [%]
0mA 8 mA 16 mA 20 mA
Al niest. min. Al niest.
maks.

Rys. 68. Niestandardowa wartos¢ min./maks. sygnatu wejscia analogowego
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P3.5.2.1.6 INWERSJA SYGNALU AI1 (ID 387)
Przy uzyciu tego parametru mozna odwréci¢ sygnat analogowy.
W ponizszych przyktadach sygnat wejscia analogowego jest uzywany jako wartos¢ zadana

czestotliwosci. Na ponizszych wykresach przedstawiono sposéb zmiany skalowania sygnatu
wejscia analogowego w zaleznoéci od ustawienia tego parametru.

Numer
Nazwa wyboru

wyboru

0 Normalny Bez inwersji. Warto$¢ sygnatu wejscia analogowego rowna 0%
odpowiada minimalnej wartosci zadanej czestotliwosci, a wartos¢
sygnatu wejscia analogowego rowna 100% odpowiada
maksymalnej warto$ci zadanej czestotliwosci.

Czestotliwosé
zadawana
[Hz]

Maksymalna
warto$¢ zadana
czestotliwosci

9247.emf

Minimalna Lo
wartosé zadana Sygnat wermao
czestotliwosci 0% 50% 100% analogowego [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Rys. 69. Inwersja sygnatu wejscia analogowego, wybor ,,0”

Numer
wyboru

Nazwa wyboru

1 Odwrécony Sygnat odwrécony. Wartosé sygnatu wejscia analogowego
rowna 0% odpowiada maksymalnej wartosci zadanej czestotliwosci,
a wartos¢ sygnatu wejscia analogowego réwna 100%
odpowiada minimalnej wartosci zadanej czestotliwosci.

Wartos¢ zadana
czestotliwosci
[HZ]

Maksymalna
wartosc¢ zadana
czestotliwosci

| 9248.emf

Minimalna o
warto$¢ zadana ‘ Sygnat wejscia
czestotliwosci oo, 50% 100% analogowego [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Rys. 70. Inwersja sygnatu na wejsciu analogowym, wybor ,,1”
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8.5.5 Wyjscia cyfrowe
P3.5.3.2.1 FUNKCJA PODSTAWOWEGO RO1 (ID 11001)
Tab. 125. Sygnaty wyjsciowe za posrednictwem RO1
Wybér‘ Nazwa wyboru ‘ Opis
0 Nie- Wyijscie nieuzywane
1 Gotowos¢ Naped pradu przemiennego jest gotowy do pracy
2 Praca Naped pradu przemiennego dziata (silnik pracuje)
3 Usterka ogdlna Wystapita usterka
4 Odwrdécona usterka Usterka nie wystapita
ogolna
5 Alarm ogdlny Zostat zainicjowany alarm
6 Rewers Wydano polecenie zmiany kierunku na wsteczny
7 Osiagnieto predkos¢ Czestotliwos¢ wyjsciowa osiggneta ustawiong warto$¢ zadang
zadang
8 Usterka termistora Wystapita usterka termistora.
9 Aktywny regulator silnika | Jeden z ogranicznikéw (np. ogranicznik pragdu, momentu
obrotowego) zostat uaktywniony.
10 Sygnat startu aktywny Polecenie startu napedu jest aktywne.
11 Aktywny panel sterujacy | Wybrano sterowanie z panelu
(aktywnym miejscem sterowania jest panel).
12 Aktywne sterowanie Wybrano miejsce sterowania WE/WY B
z WE/WY B (aktywnym miejscem sterowania jest WE/WY B).
13 Monitorowanie limitu 1 Aktywowane, gdy warto$¢ sygnatu spada ponizej ustawionego
14 Monitorowanie limitu 2 | limitu monitorowania lub go przekracza (P3.8.3 lub P3.8.7),
zaleznie od wybranej funkgciji.
15 Tryb pozarowy aktywny |Funkcja trybu pozarowego jest aktywna.
16 Aktywne przeptukiwanie |Funkcja przeptukiwania jest aktywna.
17 Czest. state aktywne Czestotliwos¢ stata zostata wybrana za pomoca sygnatéw wejscia
cyfrowego.
18 Szybkie zatrz. aktyw Zostata uaktywniona funkcja szybkiego zatrzymania.
19 PID w trybie uspienia Regulator PID znajduje sie w trybie uspienia.
20 tagodne napet. PID Zostata uaktywniona funkcja fagodnego napetniania PID.
aktywne
21 Monitorowanie sprzezenia | Wartos¢ sprzezenia zwrotnego PID wykracza poza limity
zwrotnego PID monitorowania.
22 Monitorowanie Wartos¢ sprzezenia zwrotnego zewnetrznego PID wykracza poza
sprzezenia zwrotnego limity monitorowania.
zewn. regulatora PID
23 Alarm cisnienia Wartosé sygnatu cisnienia wejsciowego pompy spadta ponizej
wejsciowego wartosci zdefiniowanej w parametrze P3.13.9.7.
24 Alarm zabezpieczenia Zmierzona temperatura na pompie spadta ponizej poziomu
przed zamarzaniem zdefiniowanego w parametrze P3.13.10.5.
25 Kanat czasowy 1 Stan kanatu czasowego 1
26 Kanat czasowy 2 Stan kanatu czasowego 2
27 Kanat czasowy 3 Stan kanatu czasowego 3
28 Magistrala, bit 13 Sterowanie wyjsciem cyfrowym (przekaznikowym) przy uzyciu bitu
stowa sterujgcego 13 stowa sterujgcego magistrali.

Tel.: +358 (0) 201 2121 » Faks: +358 (0)201 212 205




Opis parametrow

VACON ® 204

Tab. 125. Sygnaty wyjsciowe za posrednictwem RO1

Wybér‘ Nazwa wyboru ‘ Opis
29 Magistrala, bit 14 stowa | Sterowanie wyjsciem cyfrowym (przekaznikowym) przy uzyciu
sterujgcego bitu 14 stowa sterujacego magistrali.
30 Magistrala, bit 15 stowa | Sterowanie wyjsciem cyfrowym (przekaznikowym) przy uzyciu
sterujgcego bitu 15 stowa sterujacego magistrali.
31 Magistrala, bit 0 wejscia | Sterowanie wyjsciem cyfrowym (przekaznikowym) przy uzyciu
danych procesowych 1 | bitu 0 wejscia danych procesowych 1.
32 Magistrala, bit 1 wejscia | Sterowanie wyjsciem cyfrowym (przekaznikowym) przy uzyciu
danych procesowych 1 | bitu 1 wejscia danych procesowych 1.
33 Magistrala, bit 2 wejscia | Sterowanie wyjsciem cyfrowym (przekaznikowym) przy uzyciu
danych procesowych 1 | bitu 2 wejscia danych procesowych 1.
34 Alarm licznika czasu Licznik konserwaciji osiggnat limit alarmu zdefiniowany
konserwacji 1 w parametrze P3.16.2.
35 Usterka licznika czasu Licznik konserwaciji osiggnat limit alarmu zdefiniowany
konserwacji 1 w parametrze P3.16.3.
36 o Wyjscie programowalnego bloku 1.
Wyjscie bloku 1 Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.
37 I Wyjscie programowalnego bloku 2.
Wyjscie bloku 2 Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.
38 o Wyjscie programowalnego bloku 3.
Wyjscie bloku 3 Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.
39 I Wyjscie programowalnego bloku 4.
Wyjscie bloku 4 Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.
40 o Wyjscie programowalnego bloku 5.
Wyjscie bloku 5 Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.
41 o Wyjscie programowalnego bloku 6.
Wyjscie bloku 6 Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.
42 o Wyjscie programowalnego bloku 7.
Wyjscie bloku 7 Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.
43 o Wyjscie programowalnego bloku 8.
Wyjscie bloku 8 Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.
44 o Wyjscie programowalnego bloku 9.
Wyjscie bloku 9 Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.
45 o Wyjscie programowalnego bloku 10.
Wyjscie bloku 10 Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.
46 Sterowanie pompa jockey | Sygnat sterujacy zewnetrznej pompy jockey. Patrz rozdziat 8.7.33.2.
47 Sterowanie pompg Sygnat sterujgcy zewnetrznej pompy zalewania.
zalewania Patrz rozdziat 8.7.33.3.
48 Automatyczne Zostata uaktywniona funkcja automatycznego czyszczenia pompy.
czyszczenie aktywne
49 Sterowanie wielopompowe K1 | Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompowego
50 Sterowanie wielopompowe K2 | Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompowego
51 Sterowanie wielopompowe K3 | Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompowego
52 Sterowanie wielopompowe K4 | Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompowego
53 Sterowanie wielopompowe K5 | Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompowego
54 Sterowanie wielopompowe K6 | Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompowego
55 Sterowanie wielopompowe K7 | Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompowego
56 Sterowanie wielopompowe K8 | Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompowego
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8.5.6 Wyjscia analogowe

P3.5.4.1.1 Funkcia AO1 (ID 10050)

Ten parametr definiuje zawarto$¢ sygnatu wyjscia analogowego 1. Skalowanie sygnatu wyjscia
analogowego zalezy od wybranego sygnatu. Patrz tabela 126 ponize;.

Tab. 126. Skalowanie sygnatu AO1

Wybor ‘ Nazwa wyboru Opis
0 Test 0% (nieuzywane) Wymuszenie wyjscia analogowego na 0% lub 20%
w zaleznos$ci parametru P3.5.4.1.3.
1 TEST 100% Wymuszenie 100% sygnatu (10 V /20 mA)
wyjscia analogowego.
2 Czestotl. wyjsc. Rzeczywista czestotliwosé wyjsciowa od zera do
maksymalnej wartoéci zadanej czestotliwos$ci.
3 Czestotliwos¢é zadawana | Rzeczywista warto$¢ zadana czestotliwosci od zera
do maksymalnej warto$ci zadanej czestotliwosci.
4 Predkosc¢ silnika Rzeczywista predkos$¢ obrotowa silnika od zera do predkosci
znamionowej.
5 Prad wyjs$ciowy Prad wyjsciowy napedu od zera do pradu znamionowego
silnika.
6 Moment obrotowy silnika | Rzeczywisty moment obrotowy silnika od zera do momentu
znamionowego (100%).
7 Moc silnika Rzeczywista moc silnika od zera do mocy znamionowej (100%).
8 Napiecie silnika Rzeczywiste napiecie silnika od zera do napiecia
Znamionowego.
9 Napiecie na szynie Rzeczywiste napiecie w obwodzie pradu statego (0—-1000 V).
pradu statego
10 Wartos¢ zadana Rzeczywista wartos¢ zadana regulatora PID (0—100%).
regulacji PID
11 Sprz. zwrotne PID Rzeczywista wartos¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID
(0-100%).
12 Wyjscie PID Wyijscie regulatora PID (0—100%).
13 Wyjscie ExtPID Wyjscie zewnetrznego regulatora PID (0—-100%).
14 Magistrala, wejscie Wejscie danych procesowych magistrali 1 od 0—10 000
danych procesowych 1 (odpowiada 0—100,00%).
15 Magistrala, wejscie Wejscie danych procesowych magistrali 2 od 0-10 000
danych procesowych 2 (odpowiada 0-100,00%).
16 Magistrala, wejscie Wejscie danych procesowych magistrali 3 od 0-10 000
danych procesowych 3 (odpowiada 0—100,00%).
17 Magistrala, wejscie Wejscie danych procesowych magistrali 4 od 0—10 000
danych procesowych 4 (odpowiada 0—100,00%).
18 Magistrala, wejscie Wejscie danych procesowych magistrali 5 od 0-10 000
danych procesowych 5 (odpowiada 0-100,00%).
19 Magistrala, wejscie Wejscie danych procesowych magistrali 6 od 0-10 000
danych procesowych 6 (odpowiada 0—100,00%).
20 Magistrala, wejscie Wejscie danych procesowych magistrali 7 od 0—10 000
danych procesowych 7 (odpowiada 0—100,00%).
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Tab. 126. Skalowanie sygnatu AO1

Wyboér ‘ Nazwa wyboru ‘ Opis
21 Magistrala, wejscie danych | Wejscie danych procesowych magistrali 8 od 0-10 000
procesowych 8 (odpowiada 0-100,00%).
22 Wyijscie bloku 1 Wejscie programowalnego bloku 1 od 0-10 000

(odpowiada 0—100,00%).
Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.

23 Wyjscie bloku 2 Wyjscie programowalnego bloku 2 od 0-10 000
(odpowiada 0—100,00%).
Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.

24 Wyjscie bloku 3 Wyjscie programowalnego bloku 3 od 0-10 000
(odpowiada 0—100,00%).
Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.

25 Wyijscie bloku 4 Wyijscie programowalnego bloku 4 od 0—-10 000
(odpowiada 0—100,00%).
Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.

26 Wyjscie bloku 5 Wyjscie programowalnego bloku 5 od 0—10 000
(odpowiada 0—100,00%).
Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.

27 Wyjscie bloku 6 Wyjscie programowalnego bloku 6 od 0—10 000
(odpowiada 0—100,00%).
Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.

28 Wyijscie bloku 7 Wyijscie programowalnego bloku 7 od 0—10 000
(odpowiada 0—100,00%).
Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.

29 Wyjscie bloku 8 Wyjscie programowalnego bloku 8 od 0—10 000
(odpowiada 0—100,00%).
Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.

30 Wyjscie bloku 9 Wyjscie programowalnego bloku 9 od 0-10 000
(odpowiada 0—100,00%).
Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.

31 Wyijscie bloku 10 Wyjscie programowalnego bloku 10 od 0—10 000
(odpowiada 0—100,00%).
Patrz menu parametru M3.19 Programowanie bloku.

P3.5.4.1.4 MINIMALNA SKALA AO1 (ID 10053)

P3.5.4.1.5 MAKSYMALNA SKALA AO1 (ID 10054)

Tych parametrow mozna uzy¢ do swobodnej regulacji skali sygnatu wyjscia analogowego.
Skala jest zdefiniowana w jednostkach procesowych i zalezy od wybrania wartosci parametru
P3.5.4.1.1.

Przyktad: czestotliwos¢ wyjsciowa napedu jest wybrana zaleznie od sygnatu wyjscia
analogowego, a parametry P3.5.4.1.4 i P3.5.4.1.5 sg ustawione w zakresie 10—40 Hz.

Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa napedu zmienia sie w zakresie od 10 do 40 Hz, wartos¢ sygnatu
wyjscia analogowego zmienia sie w zakresie 0—20 mA.
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Sygnat wyjscia
analogowego
[%]

100%
20mA

50%
10 mA
. | | | 9240emf Czestotliwos¢
Oorr?A i ‘ ‘ - wyjéciowa [Hz]
0 Hz 10 Hz 40 Hz Maksymalna
AO skala AO skala warto$¢ zadana
min. maks. czestotliwosci

Rys. 71. Skalowanie sygnatu AO1
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8.6 Czestotliwosci zabronione

W niektérych systemach moze by¢ konieczne unikanie pewnych czestotliwo$ci, ktére mogg
powodowac¢ problemy z rezonansem mechanicznym. Ustawienie konfiguracji czestotliwosci
zabronionych pozwala pomijaé takie zakresy czestotliwosci. Po zwiekszeniu (wejsciowej)
wartosci zadanej czestotliwosci jest utrzymywany dolny limit wewnetrznej wartosci zadanej
czestotliwosci az do momentu, w ktérym (wejsciowa) warto$¢ zadana znajdzie sie powyzej
goérnego limitu.

P3.7.1 DOLNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 1 (ID 509)

P3.7.2 GORNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 1 (ID 510)

P3.7.3 DOLNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 2 (ID 511)

P3.7.4 GORNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 2 (ID 512)

P3.7.5 DOLNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 3 (ID 513)

P3.7.6 GORNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 3 (ID 514)
Rzeczywista

wartos¢ zadana

A

Gorny limit

Dolny limit |---------------- - e P

>

Zadana warto$é

Dolny limit  Gorny limit
zadana

9118.emf

Rys. 72. Czestotliwosci zabronione
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P3.7.7 WSPOLCZYNNIK SKALOWANIA CZASU RAMPY (ID 518)

Wspdtczynnik skalowania czasu rampy definiuje czas przyspieszanialhamowania, gdy czestotliwosé
wyjsciowa jest w zakresie zabronionych czestotliwosci. Wspdtczynnik skalowania czasu rampy jest
mnozony przez wartos¢ parametrow P3.4.1.2/P3.4.1.3 (Czas przyspieszania/hamowania).
Na przyktad wartos¢ 0,1 skraca dziesieciokrotnie czas przyspieszania/hamowania.

Czestotliwosc¢
wyjsciowa
[Hz]

Gorny limit f------------cocococcoeeoeee oo e

/
Czas rampy Y V\ Czas rampy

Wspotczynnik = 0,3 [ ~
Dolny limit === oS e

>

9211.emf Czas [s]

Rys. 73. Wspdtczynnik skalowania czasu rampy
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8.7 Monitorowania

P3.9.1.2 ODPOWIEDZ NA USTERKE ZEWNETRZNA (ID 701)

Za pomocg parametréw P3.5.1.11 i P3.5.1.12 mozna zaprogramowac reakcje na sygnat usterki
zewnetrznej (komunikat alarmowy lub dziatanie i komunikat usterki) podawany na wejscie
cyfrowe (domyslinie wejscie DI3). Informacje te mozna réwniez zaprogramowac dla dowolnego
z wyjs¢ przekaznikowych.

8.71 Zabezpieczenia termiczne silnika

Zabezpieczenie termiczne silnika stuzy do ochrony silnika przed przegrzaniem. Naped pradu
przemiennego ma mozliwos¢ dostarczania do silnika pradu wiekszego niz znamionowy. Je$li
obcigzenie wymaga duzego pradu, istnieje ryzyko cieplnego przecigzenia silnika. Zdarza sie
to najczesciej przy niskich czestotliwosciach. Przy niskich czestotliwosciach ulega pogorszeniu
zdolnos¢ chtodzenia silnika i jego wydajnosc. Jesli silnik jest wyposazony w zewnetrzny
wentylator, zmniejszenie obcigzenia przy matych predkosciach jest niewielkie.

Zabezpieczenie termiczne silnika jest oparte na modelu obliczeniowym i wykorzystuje prad
wyjsciowy napedu w celu okre$lenia obcigzenia silnika.

Zabezpieczenie termiczne silnika mozna dostosowac za pomocg parametréw, ktore przedstawiono
ponize;j.

Stan termiczny silnika mozna monitorowaé na wyswietlaczu panelu sterujgcego. Patrz rozdziat
2 Interfejsy uzytkownika w napedzie Vacon®100 FLOW.

UWAGA! W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(= 1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od faktycznego pradu
silnika z powodu wystepowania na kablu silnikowym pradoéw pojemnosciowych. Nalezy to bra¢
pod uwage podczas instalowania funkcji zabezpieczenia termicznego silnika.

silnika zostanie ograniczony przez zablokowanie kratki wlotowej. Po wytgczeniu

:E PRZESTROGA! Model obliczeniowy nie ochroni silnika, jesli doptyw powietrza do
zasilania karty sterujgcej obliczenia modelu sg zaczynane od zera.

P3.9.2.3 WSPOLCZYNNIK CHLODZENIA SILNIKA PRZY ZEROWEJ PREDKOSCI (ID 706)

Definiuje wspoétczynnik chtodzenia przy predkosci zerowej w odniesieniu do punktu, gdy silnik
pracuje przy predkosci znamionowej bez chtodzenia zewnetrznego. Patrz rys. 74 ponizej.

Wartos¢ domysina jest ustawiana przy zatozeniu, ze silnik nie jest chtodzony przez zaden
wentylator zewnetrzny. Jesli uzywany jest wentylator zewnetrzny, wartos¢ tego parametru
mozna ustawi¢ na 90% lub wiece;j.

W przypadku zmiany parametru P3.1.1.4 (Prad znamionowy silnika) zostanie automatycznie
przywrocona wartosé domysina tego parametru.

Ustawienie tego parametru nie wptywa na maksymalny prad wyjsciowy napedu, ktory jest okreslany
wytacznie przez parametr P3.1.3.1.

Czestotliwo$¢ charakterystyczna zabezpieczenia termicznego stanowi 70% czestotliwosci
znamionowej silnika (P3.1.1.2).
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F>chlodzenie A

Obszar przecigzenia

100%

Par.
ID706 = 40%

0 Czestotliwosé f,

charakterystyczna ,,, ..c

Rys. 74. Krzywa IT charakterystyki cieplnej silnika, ID 706 = P3.9.2.3
Wspotczynnik chtodzenia silnika przy zerowej predkosci

P3.9.2.4 STALA CZASOWA CIEPLA SILNIKA (ID 707)

Jest to termiczna stata czasowa silnika. Im wiekszy silnik, tym wieksza stata czasowa. Stata czasowa
jest to czas, w ciggu ktérego obliczeniowy model cieplny osigga 63% swojej wartosci koricowe;.

Czas cieplny silnika zalezy od projektu silnika i jest rézny dla réznych producentéw silnikow.
Warto$¢ domysina tego parametru zalezy od wielkosci silnika.

Jesli czas 16 silnika (16 jest to czas w sekundach, przez ktéry silnik moze bezpiecznie pracowaé
przy szesciokrotnym przekroczeniu prgdu znamionowego) jest znany (podany przez producenta
silnika), parametr statej czasowej mozna ustawi¢ na jego podstawie. Zgodnie z regutg
praktyczna cieplna stata czasowa silnika w minutach jest rowna 2*t6. Jesli naped jest w stanie
zatrzymania, stata czasowa jest wewnetrznie zwiekszana do potrojnej ustawionej wartosci
parametru. Chtodzenie w stanie zatrzymania opiera si¢ na konwekcji i stata czasowa jest
zwiekszana.

Patrz rys. 76 ponizej.
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T = Stata czasowa ciepta silnika

Rys. 75. Stata czasowa ciepta silnika

P3.9.2.5 OBCIAZALNOSC CIEPLNA SILNIKA (ID 708)

Ustawienie wartosci na 130% oznacza, ze temperatura znamionowa zostanie osiggnieta przy
130% pradu znamionowego silnika.

A
My
Prad
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
; I
I I
| | Usterka/
! ! alarm
T 1 1 Vi
Obszarautomatycz 71
‘ tybf.nr;gu //,/
? 7
! wyigqczenia ! wa
105% . e,
I I
i ) / Pl
- P | V2
- - N ! 7
Vs _ :_ AN : ~
s - Vo =~ o~ -
7, LT | [
.- ! R
- I S.a I
{/' [ +
s I I
I I
— — — - Obcigzalnos¢ 80%

—— Obcigzalnosé 100%
--------- Obcigzalnosé 130%

Rys. 76. Obliczanie temperatury silnika
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8.7.2 Zabezpieczenie silnika przed utykiem silnika

Zabezpieczenie silnika przed utykiem chroni silnik przed krétkotrwatymi przecigzeniami, takimi
jak powodowane przez zablokowany wat. Ustawienie czasu reakcji zabezpieczenia przed utykiem
moze by¢ krotsze niz zabezpieczenia termicznego silnika. Stan utyku jest definiowany za
pomocg dwdch parametrow: P3.9.3.2 (Prad utyku) i P3.9.3.4 (Limit predkosci utyku). Jesli
prad jest wyzszy od ustawionego limitu, a czestotliwos¢ wyjsciowa nizsza od limitu, ma miejsce
stan utyku. W rzeczywisto$ci nie ma zadnego wskaznika obrotu watka silnika. Zabezpieczenie
przed utykiem jest rodzajem zabezpieczenia przed przekroczeniem dopuszczalnej wartosci pradu.

UWAGA! W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(= 1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od faktycznego pradu
silnika z powodu wystepowania na kablu silnikowym pradéw pojemnosciowych. Nalezy to bra¢
pod uwage podczas instalowania funkcji zabezpieczenia silnika przed utykiem.

P3.9.3.2 PRrAD uTYKU (ID 710)

Prad mozna ustawia¢ w zakresie 0,0-2*IL. Aby wystapit utyk, prad musi przekroczy¢ ten limit.
W przypadku zmiany parametru P3.1.3.1 Limit pradu silnika wartos¢ tego parametru jest
przeliczana ponownie na 90% limitu pradu.

UWAGA! Aby zapewni¢ sprawne dziatanie, limit ten musi by¢ nizszy od limitu pradu.

| 9130.emf

Utyk silnika

Par. ID710

v

Par. ID712

Rys. 77. Ustawienia charakterystyki utyku, ID 710 = P3.9.3.2 Prqd utyku,
ID 712 = P3.9.3.4 Limit czestotliwosci utyku

P3.9.3.3 LimIT czAsu utyku (ID 711)
Ten czas mozna ustawi¢ w zakresie od 1,0 s do 120,0 s.

Jest to maksymalny dopuszczalny czas etapu utyku. Czas utyku jest wyliczany przez wewnetrzny
licznik gora/dot.

Jedli licznik czasu utyku przekroczy limit, zabezpieczenie spowoduje wytgczenie (patrz P3.9.3.1).
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8.7.3 Zabezpieczenie przed niedocigzeniem (sucha pompa)

Celem zabezpieczenia silnika przed niedocigzeniem jest zapewnienie, ze silnik jest obcigzony
podczas pracy napedu. Jesli silnik utracit obcigzenie, mogt wystapi¢ problem w pracy, np. pekniecie
paska lub sucha pompa.

Zabezpieczenie silnika przed niedocigzeniem mozna regulowac, ustawiajac krzywa niedocigzenia
za pomoca parametrow P3.9.4.2 (Zabezpieczenie przed niedocigzeniem: obcigzenie w obszarze
osfabienia pola) i P3.9.4.3 (Obcigzenie przy zerowej czestotliwosci). Krzywa niedocigzenia
jest krzywa paraboliczng ustawiang miedzy czestotliwoscig zerowa i punktem ostabienia pola.
Zabezpieczenie nie dziata ponizej 5 Hz (licznik czasu niedocigzenia jest zatrzymywany).

Wartosci momentu obrotowego dla ustawiania krzywej niedocigzenia sg ustawiane jako wartosci
procentowe odnoszace sie do znamionowego momentu obrotowego silnika. Dane z tabliczki
znamionowe;j silnika, parametr Znamionowy prad silnika i znamionowy prad IH napedu stuzg
do okreslenia wspotczynnika skalowania wartosci wewnetrznego momentu obrotowego. Jesli
do napedu jest podigczony inny silnik niz znamionowy, doktadnos$¢ obliczenia momentu obrotowego
ulega pogorszeniu.

UWAGA! W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(=1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od faktycznego pradu
silnika z powodu wystepowania na kablu silnikowym pradéw pojemnosciowych. Nalezy to bra¢
pod uwage podczas instalowania funkcji zabezpieczenia silnika przed utykiem.

P3.9.4.2 ZABEZPIECZENIE PRZED NIEDOCIAZENIEM: OBCIAZENIE W OBSZARZE OSLABIENIA POLA
(ID 714)

Limit momentu obrotowego mozna ustawia¢ w zakresie 10,0-150,0% * T, siinika-

Ten parametr okresla wartos¢ minimalnego dopuszczalnego momentu obrotowego, gdy czestotliwos¢
wyjsciowa jest powyzej punktu ostabienia pola.

W przypadku zmiany parametru P3.1.1.4 (Prad znamionowy silnika) zostanie automatycznie
przywrocona wartosé domysina tego parametru.

A Moment
obrotowy
Par.
ID714 !
|
|
Par. |
ID715 Obszar niedociazenia
| i f
5‘ Hz Punkt ostabienia pola
9131.emf

Rys. 78. Ustawianie maksymalnego obcigzenia, ID 714 = P3.9.4.2 Zabezpieczenie przed
niedocigzeniem: obcigzenie w obszarze ostabienia pola, ID 715 = P3.9.4.3 Zabezpieczenie
przed niedocigzeniem: obcigzenie przy zerowej czestotliwosci
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P3.9.4.4 ZABEZPIECZENIE PRZED NIEDOCIAZENIEM: LIMIT CZASU (ID 716)
Ten czas mozna ustawi¢ w zakresie od 2,0 s do 600,0 s.

Jest to maksymalny dopuszczalny czas istnienia stanu niedocigzenia. Wewnetrzny licznik gora/
dot zlicza taczny czas niedocigzenia. Jesli wartos¢ licznika niedocigzenia przekroczy ten limit,
zabezpieczenie spowoduje wylgczenie zgodnie z parametrem P3.9.4.1. Jesli naped zostanie
zatrzymany, licznik niedocigzenia zostanie wyzerowany. Patrz rys. 79 ponize;.

A Licznik czasu niedocigzenia

Obszar automatycznego
wytaczenia
Par. ID716 +

Wylaczenie/
ostrzezenie
Par. ID713

Niedocigzenie
Brak niedocigzenia
9132.emf

Rys. 79. Funkcja licznika czasu niedocigzenia, ID 713 = P3.9.4.1 Usterka niedocigzenia,
ID 716 = P3.9.4.4 Zabezpieczenie przed niedocigzeniem: limit czasu

P3.9.5.1 TRYB SZYBKIEGO ZATRZYMANIA (ID 1276)

P3.5.1.26 UAKTYWNIENIE SZYBKIEGO ZATRZYMANIA (ID 1213)
P3.9.5.3 CZAS HAMOWANIA W SZYBKIM ZATRZYMANIU (ID 1256)
P3.9.5.4 ODPOWIEDZ NA USTERKE SZYBKIEGO ZATRZYMANIA (ID 744)

Funkcja Szybkie zatrzymanie umozliwia zatrzymanie napedu w wyjatkowy sposob z poziomu
WE/WY lub magistrali w awaryjnej sytuacji. Po uaktywnieniu funkcji Szybkie zatrzymanie mozna
wyhamowac i zatrzymac naped przy uzyciu oddzielnie zdefiniowanej metody. Jesli do ponownego
uruchomienia jest wymagane zerowanie, mozna ustawic¢ tez zapisywanie w historii usterek
znacznika w razie zadania szybkiego zatrzymania w reakcji na alarm lub usterke.

UWAGA! Szybkie zatrzymanie nie jest funkcjg zatrzymania awaryjnego ani funkcjg bezpieczenstwal
Zatrzymanie awaryjne musi spowodowac fizyczne odciecie zasilania podawanego do silnika.
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FB ‘ Stowo sterujgce.B12

Normalna praca <—

Y\‘II\II%( ‘ Szybkie zatrzym. akt

OR .
WE 1 Szybkie zatrz.
WE 2 aktywne

Tak

v

Uruchomienie
sekwenciji
zatrzymania zgodnie
z parametrem
,Tryb szybkiego
zatrzymania” i
,Czas hamowania
w szybkim
zatrzymaniu”

Naped
zatrzymany?

Tak

v

Wymuszenie
przejscia napedu w
tryb ,Brak gotowosci”,

wyzwolenie

alarmu/usterki
zgodnie z parame-
trem ,Reakcja na
usterke szybkiego

zatrzymania”

Szybkie zatrz.
aktywne

9124.emf

Rys. 80. Logika szybkiego zatrzymania
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P3.9.8.1 ZABEZPIECZENIE PRZED NISKA WARTOSCIA SYGNALU WEJSCIA ANALOGOWEGO (ID 767)

Ten parametr definiuje, czy jest uzywana funkcja zabezpieczenia przed niskg wartoscig sygnatu
wejscia analogowego.

Zabezpieczenie przed niskg warto$cig sygnatu wejscia analogowego jest uzywane do
wykrywania usterek sygnatu wejscia analogowego, jesli sygnat wejsciowy jest uzywany jako
wartos¢ zadana czestotliwosci bgdz momentu obrotowego lub gdy w regulatorze PID/zewn.
PID sg uzywane sygnaty z wejs¢ analogowych.

Uzytkownik moze wybrac, czy zabezpieczenie bedzie wigczane tylko w stanie pracy, czy w stanie
pracy i zatrzymania. Reakcje na usterke niskiego sygnatu na wejsciu analogowym mozna wybrac
w parametrze P3.9.8.2 Usterka: syg. Al.

Tab. 127. Ustawienia zabezpieczenia przed niskim sygnatem wejscia analogowego

Numer .
wyboru Nazwa wyboru ‘ Opis
1 Zabezpieczenie
wytgczone
2 Zabezpieczenie Zabezpieczenie jest aktywne tylko wtedy,
wigczone gdy naped jest w stanie pracy.
w stanie pracy
3 Zabezpieczenie Zabezpieczenie wtgczone w obu stanach
wigczone w stanie — pracy i zatrzymania
pracy i zatrzymania

P3.9.8.2 USTERKA ZBYT NISKIEJ WARTOSCI NA WEJSCIU ANALOGOwYM (ID 700)

Ten parametr definiuje reakcje na usterke F50 — Usterka: syg. Al (ID usterki: 1050), gdy w parametrze
3.9.8.1 jest wigczone zabezpieczenie przed niskim sygnatem wejscia analogowego.

Funkcja zabezpieczenia przed niskim sygnatem wejscia analogowego monitoruje poziom sygnatu
wejs¢é analogowych 1-6. Usterka lub alarm niskiego sygnalu wejscia analogowego sa
generowane, gdy parametr P3.9.8.1 Niskie Al ochrona ma warto§¢ Wigczony, a warto$é
sygnatu wejscia analogowego spadnie ponizej 50% zdefiniowanego minimalnego zakresu
sygnatu na 3 sekundy.

Tab. 128.
Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru
Alarm
2 Alarm P3.9.1.13 ustawiony na warto$¢ zadang
czestotliwosci
3 Alarm Ostatnia prawidtowa czestotliwos¢
jest zachowana jako warto$¢é
zadana czestotliwosci
4 Usterka Zatrzymanie zgodnie z trybem
zatrzymania z parametru P3.2.5
5 Usterka Zatrzymanie bezwtadnoscig

UWAGA! Opcji 3 Usterka: syg. Al (alarm + poprzednia czestotliwo$¢) mozna uzy¢ tylko wtedy,
gdy sygnat wejscia analogowego 1 lub 2 jest uzyty jako wartos¢ zadana czestotliwosci.
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8.8 Automatyczne wznowienie pracy.

P3.10.1 AUTOMATYCZNE WZNOWIENIE PRAcY (ID 731)

Ten parametr umozliwia aktywacje funkcji automatycznego wznowienia pracy po wystapieniu
usterki.

UWAGA! Automatyczne wznowienie pracy jest dozwolone tylko w przypadku niektorych usterek.
Nadajac parametrom od P3.10.6 do P3.10.13 wartoéci 0 lub 1, mozna okreslaé, dla ktérych
usterek jest dozwolone automatyczne wznowienie pracy.

P3.10.3 CZAS OCZEKIWANIA (ID 717)
P3.10.4 AUTOMATYCZNE WZNOWIENIE PRACY: CZAS PROBY (ID 718)
P3.10.5 LiczBA PROB (ID 759)

Funkcja automatycznego wznowienia pracy kasuje wszelkie usterki pojawiajgce sie w czasie
ustawionym tym parametrem. Jesli liczba usterek w czasie prébnym przekroczy wartosc
parametru P3.10.5, generowana jest usterka trwata. W przeciwnym razie usterka jest kasowana
po uptywie czasu préby i z nastepng usterkg ponownie jest uruchamiane zliczanie czasu proby.

Parametr P3.10.5 okresla maksymalnag liczbe automatycznych préb resetowania usterki w czasie
okreslonym przez ten parametr. Odliczanie czasu rozpoczyna sie od pierwszego automatycznego
resetu. Liczba maksymalna jest niezalezna od typu usterki.

Czas Czas Czas
_oczekiwania oczekiwania oczekiwania
_ID717 T‘ ID717 T ID717
Sygnat usterki
Alarm
Kasowanie 1 Kasowanie 2
Automatyczne T T

wznawianie pracy

Czas proby Czas proby l
ID718

Usterka aktywna ’—L

9096.emf

Liczba préb: (ID759 = 2)

Rys. 81. Funkcja automatycznego wznowienia pracy, ID = 717 P3.10.3 Czas oczekiwania,
P3.10.4 Czas préby, ID 759 = P3.10.5 Liczba préb
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8.9 Funkcje sterowania czasowego

Funkcje sterowania czasowego (kanaty czasowe) napedu Vacon® 100 umozl iwiajg programowanie
funkcji, ktére majg byc¢ sterowane wedtug wewnetrznego zegara czasu rzeczywistego. Wiasciwie
kazda funkcja sterowana za pomocg wejscia cyfrowego moze by¢ réwniez sterowana kanatem
czasu. Zamiast zewnetrznego sterownika PLC kontrolujacego wejscie cyfrowe mozna wewnetrznie
zaprogramowac ,otwarte” i ,zamkniete” odstepy wejscia.

UWAGA! Z funkcji tej grupy parametrow mozna najpetniej skorzysta¢ pod warunkiem, ze
zainstalowano baterie (opcjonalng) oraz ze ustawienia zegara czasu rzeczywistego zostaty
skonfigurowane prawidtowo podczas stosowania kreatora rozruchu (patrz 2 i strona 3).

Nie zaleca sie uzywania tych funkcji bez zasilania bateryjnego, poniewaz w przypadku
braku baterii dla zegara czasu rzeczywistego ustawienia daty i godziny bedg zerowane

po kazdym wytgczeniu zasilania.

Kanatly czasowe

Logike wtgczania/wytgczenia kanatdw czasowych okresla sie poprzez przypisywanie im
przedziatdw czasu illub sterowan czasowych. Jednym kanatem czasowym moze sterowac
wiele przedziatéw czasu lub sterowan czasowych — wystarczy przypisac ich odpowiednig
liczbe do kanatu czasowego.

G PrzypiszDoKanatu

Przedz. czasu 1

KanatCzasowy 1

Przedz. czasu 2

Przedz. czasu 3

Przedz. czasu 4

KanatCzasowy 2

NAN

Przedz. czasu 5

Ster. czasowe 1

Ster. czasowe 2

KanatCzasowy 3

Ster. czasowe 3

Y AT YA YT

V )

9146.emf

Rys. 82. Sposdéb przypisywania przedziatow czasu i sterowan do kanatow czasowych
jest bardzo elastyczny. Kazdy przedziat czasu i kazde sterowanie ma wtasny
parametr umozliwiajgcy przypisanie do kanatu czasowego

Przedzialy czasu

Kazdy przedziat czasu ma przypisany parametrami ,czas witaczenia” i ,czas wytgczenia”.

We wskazanym czasie przedziat jest aktywny w dniach ustawionych parametrami ,od dnia”

i ,do dnia”. Na przyktad ponizsze ustawienia parametréw oznaczajg, ze przedziat jest aktywny
od 7:00 do 9:00 w dni robocze (od poniedziatku do pigtku). We wskazanym okresie kanat czasowy,
do ktorego jest przypisany ten przedziat, bedzie widoczny jako zamkniete ,wirtualne wejscie cyfrowe”.

Czas wiaczenia: 07:00:00
Czas wylaczenia: 09:00:00
Od dnia: Poniedziatek

Do dnia: Pigtek
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Sterowania czasowe

Uktady sterowania czasowego umozliwiajg ustawienie aktywnosci kanatu czasowego o okreslone;j
godzinie za pomocg polecenia z wejscia cyfrowego (lub innego kanatu czasowego).

Ponizsze parametry spowodujg aktywacje sterowania czasowego na 30 sekund w momencie
zamkniecia wejscia cyfrowego 1 gniazda A.

Czas pracy: 30 s
Sterowanie czasowe: Digln SlotA.1

Wskazéwka! ustawiajgc czas pracy 0 sekund, mozna zastapi¢ kanat czasowy aktywowany
z wejscia cyfrowego bez zadnej zwtoki po zboczu opadajgcym.

PRZYKLAD
Problem:

Dysponujemy napedem pradu przemiennego do klimatyzacji w magazynie. Musi on by¢
uruchomiony miedzy 7:00 a 17:00 w dni powszednie oraz miedzy 9:00 a 13:00 w weekendy.
Ponadto musimy mie¢ mozliwos¢ recznego wymuszenia dziatania napedu poza godzinami
pracy, jesli w budynku znajdujg sie ludzie, a takze pozostawienia go na chodzie w ciggu
kolejnych 30 minut.

Rozwigzanie:

Nalezy skonfigurowaé dwa przedziaty czasu: jeden dla dni roboczych, a jeden dla weekenddw.
Do aktywacji poza godzinami pracy jest tez potrzebne sterowanie czasowe. Ponizej podano
przyktadowg konfiguracije.

Przedziat czasu 1:

P3.12.1.1: Czas wiaczenia: 07:00:00

P3.12.1.2: Czas wytgczenia: 17:00:00

P3.12.1.3: Dni: Poniedziatek, Wtorek, Sroda, Czwartek, Piatek
P3.12.1.4: Przypisz do kanatu: Kanat czasowy 1

STOP |( , READY ‘ | 1/0 sTOP ‘1 , READY | ‘ 170 sTOP |1 ; READY | | 1/0
m Interval 1 %q Days 8? Days
ID:1466 M3.12.1.3 D ID: M3.12.1.3 @ ID: M3.12.1.3.1
ON Time [] suncay
®
o 07:00:00 @ [] monaay @
5} OFF Time [[] Tuesday
@ Help
s 17:00:00 [[] wednesaay /\
Days add to £ it [[] rhursday v
o favorites

E‘ 0 @ [] Fricay

9158.emf

Rys. 83.

Przedziat czasu 2:

P3.12.2.1: Czas wigczenia: 09:00:00

P3.12.2.2: Czas wytgczenia: 13:00:00

P3.12.2.3: Dni: Sobota, Niedziela

P3.12.2.4: Przypisz do kanatu: Kanat czasowy 1
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Ster. czasowe 1

Obejscie reczne mozna zrealizowac poprzez wejscie cyfrowe 1 gniazda A
(np. odrebnym wigcznikiem lub podtgczeniem do oswietlenia).

P3.12.6.1: Czas pracy: 1800 s (30 min)
P3.12.6.3: Przypisz do kanatu: Kanat czasowy 1

P3.12.6.2: Sterowanie czasowe 1: Digln SlotA.1 (Parametr z menu wejs¢ cyfrowych)
Na koncu wybierz opcje Kanat 1 w poleceniu pracy WE/WY.
P3.5.1.1: Sygnat sterujgcy 1 A: Kanat czasowy 1

Przedz. czasu 1
Dni = poniedziatek—pigtek
Wiaczony = 07:00:00 Wytaczony = 17:00:00

P| Sygnster1A F--

Przedz. czasu 2
Dni = Sobota, Niedziela
Wiaczony = 09:00:00 Wytaczony = 13:00:00

Kanat czasowy 1 } —mboo-- Start/Stop

Wejscie cyfrowe 1
w gniezdzie A

Ster. czasowe 1
Czas pracy = 1800 s 9136.emF

Rys. 84. Ostateczna konfiguracja, w ktorej sygnat sterowania dla polecenia startu pochodzi
z kanatu czasowego 1, a nie z wejscia cyfrowego

Tel.: +358 (0) 201 2121 » Faks: +358 (0)201 212 205




Opis parametrow VACON ® 222

8.10 Regulator PID 1
P3.13.1.9 STREFA MARTWA (ID 1056)
P3.13.1.10 OPOZNIENIE W STREFIE MARTWEJ (ID 1057)

Wyjscie regulatora PID jest zablokowane, jesli rzeczywista warto$¢ pozostaje w obrebie strefy
martwej wokot wartosci zadanych przez wstepnie zdefiniowany czas. Funkcja ta zapobiega
zbednym ruchom i zuzyciu sitownikéw, np. zaworow.

Strefa martwa (ID1056) Warto$¢ zadana

Opbznienie Warto$é rzeczywista
w strefie martwej :
(ID1057)

Wyjscie zablokowane

9097.emf

Rys. 85. Strefa martwa

8.10.1 Sprzezenie wyprzedzajace

P3.13.4.1 FUNKCJA SPRZEZENIA WYPRZEDZAJACEGO (ID 1059)

Sprzezenie wyprzedzajgce wymaga zazwyczaj doktadnych modeli procesowych, ale w niektdrych
przypadkach wystarcza sprzezenie typu wzmochnienie + rownowazenie. W sprzezeniu wyprze-
dzajgcym nie korzysta sie z zadnych pomiaréw sprzezenia zwrotnego odnoszgcych sie do rze-
czywistej wartosci sterowanej procesu (poziom wody w przyktadzie 1 ponizej). Podczas sterowania
ze sprzezeniem wyprzedzajagcym Vacon uzywane sg inne pomiary posrednio wptywajgce na
warto$¢ sterowanego procesu.

Przyktad 1:

Kontrola poziomu wody w zbiorniku za pomocg sterowania przeptywem. Zadany poziom wody
zostat zdefiniowany jako wartos¢ zadana, a rzeczywisty poziom jako sprzezenie zwrotne.
Sygnat sterujgcy dziata na naptywajacq wode.

Odptyw mozna uznaé za mozliwe do zmierzenia zaktécenie. Na podstawie pomiaru zaktécenia
mozna podjgé probe jego kompensacji za pomocg prostej funkcji sterowania sprzezeniem
wyprzedzajgcym (wzmochienie i przesuniecie), ktdorg dodaje sie do wyjscia regulatora PID.

W ten sposéb regulator bedzie znacznie szybciej reagowaé na zmiany poziomu odptywu niz
w przypadku bezposredniego pomiaru tego poziomu.
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Zadany poziom - - -~ + +
PD  f--- »Q ——————— S ‘

| e ___ @ @ Sterowanie

) odptywem
Sterowanie
poziomem

9099.emf

Rys. 86. Sterowanie sprzezeniem wyprzedzajacym

8.10.2 Funkcja uspienia

Funkcja ta spowoduje przejscie napedu w tryb uspienia, jesli czestotliwos¢ bedzie utrzymywaé
sie ponizej limitu uépienia przez dtuzszy czas niz okreslony za pomocg parametru Opdznienie
uspienia. Oznacza to, ze polecenie Start pozostanie wigczone, a Zzadanie pracy zostanie wylaczone.
Gdy wartos¢ rzeczywista przekroczy poziom przebudzenia w gére lub w dot (w zaleznosci od
trybu dziatania), naped spowoduje ponowng aktywacje zadania pracy, o ile polecenie Start
bedzie nadal uruchomione. Spowoduje to wiec wybudzenie napedu.

P3.13.5.1 LIMIT CZESTOTLIWOSCI USPIENIA 1 (ID 1016)
P3.13.5.2 OPOZNIENIE USPIENIA 1 (ID 1017)
P3.13.5.3 Poziom BUDZENIA (ID 1018)

Funkcja ta spowoduje przej$cie napedu w tryb uspienia, jesli czestotliwos¢ bedzie utrzymywac
sie ponizej limitu uspienia przez czas dtuzszy niz okreslony za pomocg parametru Opdznienie
uspienia (P3.13.5.2). Oznacza to, ze polecenie Start pozostanie wtgczone, a zadanie pracy
zostanie wylgczone. Gdy warto$¢ rzeczywista przekroczy poziom przebudzenia w gore lub
w dét (w zaleznosci od ustawionego trybu dziatania), naped spowoduje ponowng aktywacje
zadania pracy, o ile polecenie Start bedzie nadal uruchomione.
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Wartos¢ rzeczywista

Poziom budzenia
(ID1018)

\
\

\
\

Opoznienie uspienia

Czestotll\wosci (ID1017)
Limit uspienia :
(ID1016) kS
Ll
g
£
Tryb regulacji Uspienie Tryb regulacji

Rys. 87. Limit uspienia, opdznienie uspienia, poziom przebudzenia

P3.13.5.4 WZzMOCNIENIE USPIENIA SP1 (ID 1793)
P3.13.5.9 WZzMOCNIENIE USPIENIA SP2 (ID 1794)

Automatyczne podniesienie wartosci zadanej regulacji PID przed przejsciem w stan uspienia
pozwala zapewni¢ wyzszg wartos$¢ procesu, a tym samym dtuzej utrzymac stan uspienia nawet
w wypadku umiarkowanego przecieku.

Poziom wzmocnienia jest stosowany po pozytywnym zweryfikowaniu standardowych warunkow
przejscia w stan uspienia (progu czestotliwosci i opdznienia). Kiedy wartos¢ rzeczywista
zréwna sie z wartoscig zadang zmodyfikowang o przyrost, przyrost wzmocnienia wartosci
zadanej jest zerowany, a naped przechodzi w stan u$pienia, co zatrzymuje silnik.

Przyrost wzmocnienia bedzie dodatni w przypadku bezposredniej regulacji PID (P3.13.1.8
= normalny), a negatywny w przypadku odwrotnej regulacji PID (P3.13.1.8 = odwrdcony).

Jesli wartos¢ rzeczywista nie osiggnie wartosci zadanej zmodyfikowanej o przyrost, wartosé
wzmochienia zostanie i tak wyzerowana po uptywie czasu ustawionego w parametrze P3.13.5.5.
W takim przypadku w napedzie jest przywracana normalna regulacja z normalng wartoscig zadana.

W przypadku konfiguracji wielopompowej: jesli podczas wzmacniania zostanie uruchomiona
pompa dodatkowa, sekwencja wzmacniania jest przerywana i wznawiana jest normalna regulacja.
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8.10.3 Monitorowanie sprzezenia zwrotnego

Monitorowanie sprzezenia zwrotnego pozwala kontrolowaé, czy wartosc sprzezenia zwrotnego
regulatora PID (rzeczywista wartos¢ procesowa) miesci sie we wstepnie zdefiniowanych limitach.
Funkcja ta umozliwia np. wykrycie powaznego peknigecia rury i ograniczenie skutkdw wycieku.

P3.13.6.1 WEACZ MONITOROWANIE SPRZEZENIA ZWROTNEGO (ID 735)

Te parametry definiujg zakres, w ktérym wartos¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego PID pozostanie
w normalnej sytuacji. Jesli sygnat sprzezenia zwrotnego PID spadnie ponizej lub przekroczy
zdefiniowany zakres monitorowania przez czas dluzszy niz zdefiniowany jako opdznienie,
zostanie wyzwolona usterka monitorowania PID (F101).

Gémy limit Warto$¢ rzecqywstg

(ID736)

Dolny limit

(ID758)

Opoznienie (ID737),

9100.emf

Tryb regulacji Alarm lub usterka

Rys. 88. Monitorowanie sprzezenia zwrotnego
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8.10.4 Kompensacja spadku cisnienia

Ustawiony jest gorny i dolny limit wokét wartosci zadanej. Jesli wartos$¢ rzeczywista przekroczy
limit, licznik zaczyna zlicza¢ czas w gore do wartosci opdznienia (P3.13.6.4). Gdy wartosé
rzeczywista miesci sie w dozwolonym zakresie, ten sam licznik zlicza czas w dét. W przypadku gdy
wartos¢ licznika jest wieksza niz op6znienie, generowany jest alarm lub usterka (w zaleznosci
od wybranej reakcji w parametrze P3.13.6.5).

Cisnienie
Brak przeptywu

— e

Przeptyw

\\
A\

Dtugosé rury

Pozycja 1 A A Pozycja2 )\ A

9101.emf

Rys. 89. Pozycja czujnika ci$nienia (PT)

W przypadku zwiekszania cisnienia w dtugiej rurze z wieloma odptywami prawdopodobnie
najlepszym miejscem ustawienia czujnika bedzie potowa dtugosci rury (pozycja 2). Mozna
jednak ustawi¢ czujniki na przykfad bezposrednio za pompa. W ten sposob prawidtowe
cid$nienie zostanie osiggniete bezposrednio za pompa, jednak na dalszych odcinkach rury
spadnie ono w zaleznosci od wielkosci przeptywu.

P3.13.7.1 WeACz WARTOSC ZADANA 1 (ID 1189)

P3.13.7.2 MAKS. KOMPENSACJA WARTOSCI ZADANEJ 1 (ID 1190)

Czujnik jest ustawiony w pozyciji 1. Cisnienie w rurze bedzie utrzymywac¢ sie na statym poziomie
w przypadku braku przeptywu. Jednak podczas przeptywu cisnienie spadnie na dalszych odcinkach
rury. Aby skompensowac spadek ci$nienia, mozna zwiekszaé wartos¢ zadang w miare wzrostu
natezenia przeptywu. W tym przypadku przeptyw jest obliczany za pomocg czestotliwosci
wyjsciowej, a wartos¢ zadana zwigksza sie liniowo wraz ze wzrostem natezenia przeptywu
zgodnie z rys. 90 ponizej.
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Warto$¢ zadana
A
Warto$¢ zadana + maks. kompensacja

Wartos¢ zadana

>

Min. czest. i przeptyw Maks. czest. i przeptyw
Cisnienie
A
- Przeptyw i
Brak przeptywu EPyW i kompensacja
//
//

>

Dtugosé rury

Pozycja 1 Pozycja 2

9102.emf

Rys. 90. Wtaczanie wartosci zadanej 1 w celu kompensacji spadku cisnienia
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8.10.5 tagodny start

Funkcja tagodnego startu pozwala osiggna¢ okreslony poziom wartosci procesowej przy niskiej
predkosci przed rozpoczeciem sterowania przez regulator PID. Tej funkcji mozna uzyé¢ do
powolnego napetniania rur w celu unikniecia uderzenia stupa wody, ktéry mogtby uszkodzi¢
instalacje rurowa.

Zalecane jest uzywanie funkcji tagodny start po wybraniu funkcji Sterowanie wielopompowe.
P3.13.8.1 FUNKCJA tAGODNEGO STARTU (ID 1094)
Ten parametr definiuje tryb pracy funkcji fagodnego startu.

Uzycie funkcji tagodnego startu jest zalecane w systemie wielopompowym w celu unikniecia
uderzenia stupa wody, ktory mogtby uszkodzi¢ instalacje rurowa.

0 = wylaczony
Funkcja tagodnego startu jest wytagczona i nie jest uzywana.

1 = wiaczony (poziom)

Funkcja fagodnego startu jest wigczona. Po uruchomieniu naped dziata ze statg czestotliwoscig
(P3.13.8.2 Czestotliwosc¢ tagodnego startu) do momentu, gdy sygnat sprzezenia zwrotnego
PID osiggnie poziom tagodnego startu (P3.13.8.3 Poziom tagodnego startu). Po osiggnieciu
poziomu tagodnego startu zaczyna dziata¢ regulator PID.

Ponadto, jesli poziom tagodnego startu nie zostanie osiggniety w okreslonym czasie
(P3.13.8.4 Czas tagodnego startu), generowana jest usterka tagodnego startu
(o ile parametr P3.13.8.4 Czas fagodnego startu ma wartos¢ wiekszg od zera).

Tryb tagodnego startu jest zazwyczaj uzywany w instalacjach pionowych.

2 = wilaczony (limit czasu)

Funkcja tagodnego startu jest wigczona. Po uruchomieniu naped dziata ze statg czestotliwoscig
(P3.13.8.2 Czestotliwosc¢ tagodnego startu) do uptywu okreslonego czasu (P3.13.8.4 Czas
tagodnego startu). Po uptywie czasu tagodnego startu zaczyna dziata¢ regulator PID.

W tym trybie usterka tagodnego startu jest niedostepna.
Ten tryb tagodnego startu jest zazwyczaj uzywany w instalacjach poziomych.

P3.13.8.2 CZESTOTLIWOSC LAGODNEGO STARTU (ID 1055)

Ten parametr definiuje stalg warto$¢ zadang czestotliwosci, uzywana, kiedy funkcja tagodnego
startu jest aktywna.

P3.13.8.3 PoOZIOM LAGODNEGO STARTU (ID 1095)

Ten parametr jest uzywany tylko wtedy, gdy w parametrze funkcji fagodnego startu
(P3.13.8.1 Funkcja tagodnego startu) jest wybrana opcja ,wtgczony (poziom)”.

Parametr definiuje poziom sygnatu sprzezenia zwrotnego PID, ktéry musi zosta¢ osiggniety,
aby funkcja tagodnego startu zostata wytgczona, a wigczony zostat regulator PID.
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P3.13.8.4 CZAS LAGODNEGO STARTU (ID 1096)

Ten sposéb dziatania parametru jest uzalezniony od wyboru parametru funkcji tagodnego
startu (P3.13.8.1 Funkcja tagodnego startu).

Jesli w parametrze funkcji fagodnego startu (P3.13.8.1 Funkcja tagodnego startu) jest wybrana
opcja ,witgczony (poziom)”, parametr ten definiuje czas, po jakim generowana jest usterka
tagodnego startu (o ile nie zostanie osiagniety poziom tagodnego startu).

Jesli w parametrze funkcji fagodnego startu (P3.13.8.1 Funkcja tagodnego startu) jest wybrana
opcja ,witgczony (limit czasu)”, parametr ten definiuje czas dziatania napedu ze statg
czestotliwoscig fagodnego startu (P3.13.8.2 Czestotliwos¢ tagodnego startu). Po uptywie
tego czasu rozpoczyna dziatanie regulator PID.

P3.13.8.5 REAKCJA NA USTERKE LAGODNEGO STARTU (ID 738)
Wybér reakcji na usterke F100 — Usterka limitu czasu tagodnego startu PID.

0 = brak reakcji
1 =alarm
2 = usterka (zatrzymaj zgodnie z trybem stopu)

3 = usterka (zatrzymaj bezwtadnoscia)

_'_}/Madrtoéé _ L _ o L . .
zadana
T Wartosé rzeczywista
j - _ Poziom tagodnego startu _ .

e |
4/""

|

\/
Czestotliwosé
Czestotliwos¢ tagodnego startu
| |
v v
Tryb fagodnego Tryb regulaciji 9105.emf

startu

Rys. 91. Funkcja tagodnego startu
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8.10.6 Funkcja Uspienie — brak wykrycia zapotrzebowania

Warto$¢ zadana jest osiagnieta i pozostaje stabilna w obrebie zakresu parametrycznego
strefy, tzn. tuz powyzej progu czestotliwosci uspienia. Do wartosci rzeczywistej jest dodawany
tymczasowy modyfikator dopasowania. W razie braku zapotrzebowania spowoduje to przejscie
czestotliwosci wyjsciowej ponizej progu czestotliwosci uspienia. Jesli wartos¢ rzeczywista
pozostanie stabilna, zostanie wymuszone uspienie napedu. Patrz rys. 92 ponizej.
Konkretnie: jesli wartosé Btad (wartos¢ zadana — rzeczywista) znajduje sie w obrebie strefy
histerezy z przejsciem przez zero:

Histereza btedu UBWZ <= Btad <= Histereza btedu UBWZ
a ponizsza relacja jest prawdziwa dla ilosci czasu zdefiniowanej jako czas monitorowania UBWZ:

Maks. [Czestotliwos¢ wyjsciowa (t)] — Min. [Czestotliwos¢ wyjsciowa (1)]
< Histereza czestotliwosci UBWZ

do wartosci rzeczywistej jest dodawana warto$¢ tymczasowego modyfikatora dopasowania.
Jesli czestotliwos¢ wyjsciowa spadnie ponizej progu czestotliwosci uspienia na wymagany
czas, a btad pozostanie w obrebie strefy, naped przechodzi w tryb uspienia, a modyfikator
dopasowania wartosci rzeczywistej jest usuwany.

Jesli wystapi ktérykolwiek z nastepujacych warunkow:
— Btad przekroczy strefe histerezy.
— Zmiana czestotliwosci wyjsciowej przekroczy histereze czestotliwosci UBWZ

modyfikator dopasowania wartosci rzeczywistej jest usuwany i wznawiane jest normalne
dziatanie.

Modyfikator dopasowania wartosci rzeczywistej bedzie dodatni w przypadku bezposredniej
regulacji PID (P3.13.1.8 = normalny), a negatywny w przypadku odwrotnej regulacji PID
(P3.13.1.8 = odwrécony).

Tafunkcja jest wtgczana parametrem Wigcz UBWZ. Funkcja jest nieaktywna, jesli ktorykolwiek
z powigzanych parametréow ma wartos¢ 0.
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\4

\4

v

3094.emf

Rys. 92. Uspienie, brak wykrycia zapotrzebowania

A = czestotliwos¢ wyjsciowa jest w obrebie histerezy w danym czasie,
modyfikator jest dodawany do

wartosci rzeczywistej.

B = przejscie w tryb uspienia

C = histereza czestotliwosci UBWZ (P3.13.10.3)
D = czas monitorowania UBWZ (P3.13.10.4)

E = czas opo6znienia uspienia (P3.13.5.2)

F = jednostka procesowa (P3.13.1.4)

G = strefa btedu z przejsciem przez zero

H = btad

| = modyfikator dopasowania wartosci rzeczywistej
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8.10.7 Monitorowanie ci$nienia wejsciowego

Funkcja Monitorowanie cisnienia wejsciowego jest uzywana do sprawdzenia, czy na wlocie
pompy jest dostateczna ilos¢ wody, aby zapobiec zasysaniu powietrza i kawitacji. Aby mozna
byto uzywac tej funkcji, konieczne jest zamontowanie czujnika cisnienia na wlocie pompy
(patrz rys. 93).

Jesli cisnienie na wlocie pompy spadnie ponizej zdefiniowanego limitu alarmu, zostanie
wyzwolony alarm i zredukowane cisnienie wyjsciowe pompy poprzez zmniejszenie wartosci
zadanej regulatora PID. Jedli ci$nienie na wlocie bedzie nadal spadac¢ ponizej limitu usterki,
pompa zostanie zatrzymana i zostanie wyzwolona usterka.

3~

ol

3080.emf

Rys. 93. Lokalizacja czujnika ci$nienia (PT), I = wlot, O = wylot

Cisnienie wejsciowe
A

Monitor ci$nienia wejsciowego

Poziom alarmu
monitorowania

Poziom usterki
monitorowania

Warto$¢ zadana ! Opdznienie | Opoznienie
regulacji PID | usterki | ! usterki
A ! monitorowania | ! monitorowania |

regulacji PID Zmniejszenie
warto$ci zadanej

Wartos$¢ zadana — brmm e . —ll— L
1 regulacji PID

Alarm ci$nienia i

wejsciowego I

(Sygnat wyjscia I
cyfrowego)

Praca silnika | 777777777777777777 Tak

9213.emf

Rys. 94. Monitorowanie ci$nienia wejsciowego
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8.1 Funkcja sterowania wielopompowego

Funkcja sterowania wielopompowego stuzy do kontrolowania systemu, w ktérym réwnolegle

dziata do 8 silnikéw (np. pomp, wentylatoréw lub sprezarek). Wewnetrzny regulator PID napedu
kontroluje system, uruchamiajgc odpowiednig liczbe silnikow i kontrolujac ich predkosé w zaleznosci
od zapotrzebowania.

8.11.1 Lista kontrolna rozruchu wielu pomp (wielu napedow)

Ponizsza lista kontrolna pomoze w konfiguracji podstawowych ustawien systemu wielu pomp
(wielu napeddw). Jesli do parametryzaciji jest uzywany panel sterujacy, w konfiguracji podstawowych
ustawien moze pomdc takze kreator aplikaciji.

Zacznij rozruch od napedow, ktdre majg sygnat sprzezenia zwrotnego PID (np. czujnik cisnienia)
podigczony do wejscia analogowego (domysinie: Al2). Wykonaj to dla wszystkich napedéw
w systemie.

Sprawdz stan okablowania.

» Okablowanie zasilania (kabel zasilajgcy, kabel silnikowy): patrz podrecznik
instalacji napedu.

» Okablowanie sterujgce (WE/WY, czujnik sprzezenia zwrotnego PID, komunikacja):
Patrz schemat okablowania w rozdz. 1.5.4.2 i opis domyslnych potgczen WE/WY
1 w rozdz. 1.5.4.1.

* Upewnij sie, ze polecenie startu jest potgczone ze wszystkimi napedami
w systemie (domysinie DI1).

« Jesli jest wymagana nadmiarowos¢, upewnij sie, ze sygnat sprzezenia zwrotnego
PID (domyslnie Al2) jest podtgczony do co najmniej dwoch napeddw.
Patrz instrukcje dotyczace okablowania w rozdz. 1.5.4.2.

Wiacz zasilanie napedu i rozpocznij parametryzacje.

» Zacznij parametryzacje od napedow, ktére majg podtgczony sygnat sprzezenia

2 zwrotnego PID. Napedy te sg przeznaczone do dziatania jako ,napedy prowadzace”
(gtdbwne napedy systemu wielopompowego).

» Parametryzacje mozna przeprowadzi¢ np. przy uzyciu panelu sterujgcego lub

narzedzia komputerowego.

Wybierz konfiguracje aplikacji ,,Wiele pomp (wiele napedéw)” przy uzyciu

parametru P1.2.

» Wiekszos¢ ustawien zwigzanych z systemem wielopompowym jest przeprowadzana
automatycznie po wybraniu aplikacji ,Wiele pomp (wiele napedéw)” przy uzyciu
3 parametru P1.2 Aplikacja (ID 212). Patrz rozdziat 1.4.4.

« Jesli do parametryzacji jest uzywany panel sterujgcy, po zmianie parametru
P1.2 Aplikacja (ID 212) zostanie uruchomiony kreator aplikacji. Kreator aplikacji
pomoze Ci w znalezieniu odpowiedzi na najpowszechniejsze pytania zwigzane
z systemem wielopompowym.

Ustaw parametry silnika.

4 » Ustaw parametry znamionowe silnika zgodnie z wartosciami podanymi
na tabliczce znamionowej.
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Ustaw taczng liczbe napedéw uzywanych w systemie wielopompowym.
* Do ustawienia tej warto$ci stuzy parametr P1.35.11 (Menu parametréow
5 szybkiej konfiguraciji).

* Ten sam parametr mozna znalez¢ w menu Parametry -> Grupa 3.15 -> P3.15.2.

* Domyslnie system wielopompowy jest konfigurowany dla 3 pomp (napedow).
Wybierz tryb pracy napedu w systemie wielopompowym.

* Przejdz do parametru P1.35.13 (Menu parametréw szybkiej konfiguraciji).
* Ten sam parametr mozna znalez¢ w menu Parametry -> Grupa 3.15 -> P3.15.4.

6 » Wybierz ,naped prowadzacy”, jesli do tego napedu jest podtgczony sygnat
sprzezenia zwrotnego PID (np. czujnik cisnienia).

* Wybierz ,naped dodatkowy”, jesli sygnat sprzezenia zwrotnego PID jest
niedostepny.

Ustaw numer ID pompy.

* Przejdz do parametru P1.35.12 (Menu parametrow szybkiej konfiguracji).
* Ten sam parametr mozna znalez¢ w menu Parametry -> Grupa 3.15 -> P3.15.3.

» Kazdy naped w systemie wielopompowym musi mie¢ niepowtarzalny numer ID.
7 Numery ID muszag by¢ nadawane w kolejnosci rosngcej, poczynajgc od numeru 1.

* Danego numeru ID mozna uzy¢ tylko dla jednego napedu. W przeciwnym
wypadku komunikacja pomiedzy napedami nie bedzie dziata¢ prawidtowo.

* Napedy, do ktérych jest podtaczony sygnat sprzezenia zwrotnego PID, zazwyczaj
majg najnizsze numery ID (np. ID 1 ID 2), co zapewnia najmniejsze mozliwe
opdéznienie rozruchu po wigczeniu zasilania systemu.

Skonfiguruj funkcje blokowania.

* Przejdz do parametru P1.35.14 (Menu parametréw szybkiej konfiguraciji).
* Ten sam parametr mozna znalez¢ w menu Parametry -> Grupa 3.15 -> P3.15.5.
8 * DomysInie funkcja blokowania jest wtgczona.

» Wybierz ,Wiaczona”, jesli sygnat blokowania jest podigczony do wejscia cyfrowego
DI5 napedu (sygnat blokowania = sygnat wejscia cyfrowego informujacy, czy
dana pompa jest dostepna w systemie wielopompowym).

* W przeciwnym razie wybierz ,Nieuzywana”. W takim wypadku system przyjmie,
ze wszystkie pompy w systemie wielopompowym sg dostepne.

Sprawdz zrédto sygnatu wartosci zadanej PID.

* Domysinie wartos¢ zadana PID pochodzi z wejscia analogowego Al1.

9 « Jesli jest wymagana stata warto$¢ zadana (np. zawsze 5 baréw),

ustaw parametr P1.35.5 Zrédto warto$ci zadanej 1 na ,War zad z panel1”

i wprowadz statg warto$¢ zadang w parametrze P1.35.6 War zad z panel1.

Wykonanie powyzszych czynnosci oznacza, ze podstawowe ustawienia systemu wielopompowego
zostaty skonfigurowane. Ta sama lista kontrolna moze postuzy¢ do konfiguracji kolejnych
napedow w systemie.
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8.11.2 Konfiguracja systemu

Funkcja sterowania wielopompowego ma dwie osobne konfiguracje, zaleznie od liczby
napedow w systemie:

Konfiguracja z jednym napedem

Tryb z jednym napedem stuzy do kontroli systemu z jedng pompg o0 zmiennej predkosci

i maksymalnie 7 pompami dodatkowymi. Wewnetrzny regulator PID napedu steruje predkoscig
jednej pompy i podaje za posrednictwem wyjs¢ przekaznikowych sygnaty sterujgce Start

i Stop do pomp dodatkowych. Do przetgczania zasilania pomp dodatkowych sg wymagane
styczniki zewnetrzne.

Start / Stop

3088.emf

Rys. 95. Konfiguracja z jednym napedem (PT = czujnik ci$nienia)
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Konfiguracja z wieloma napedami

Tryb z wieloma napedami (wiele gtéwnych i wiele uzupetniajgcych) stuzy do kontroli systemu
z maksymalnie 8 pompami o zmiennej predkosci. Kazda pompa jest kontrolowana wtasnym
napedem. Wszystkie pompy sg kontrolowane wewnetrznym regulatorem PID napedu.
Napedy komunikujg sie przy uzyciu magistrali komunikacyjnej (Modbus RTU).

Ponizszy rysunek przedstawia zasade konfiguracji z wieloma napedami. Patrz tez ogdiny
diagram elektryczny systemu wielopompowego w rozdz. 1.5.4.2 Diagram okablowania
elektrycznego systemu wielopompowego (wielonapedowego).

3~

Start/ Stop

| |
I Ms I 3089.emf

Rys. 96. Konfiguracja z wieloma napedami (PT = czujnik cisnienia)
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P3.15.1 TrRYB WIELU pomP (ID 1785)
Ten parametr definiuje konfiguracje i tryb pracy systemu wielopompowego.

0 = jeden naped

Tryb z jednym napedem stuzy do kontroli systemu z jedng pompg o zmiennej predkosci

i maksymalnie 7 pompami dodatkowymi. Wewnetrzny regulator PID napedu steruje predkoscig
jednej pompy i podaje za posrednictwem wyjsé przekaznikowych sygnaty sterujgce Start

i Stop do pomp dodatkowych. Do przetgczania zasilania pomp dodatkowych sg wymagane
styczniki zewnetrzne.

Jedna z pomp jest potgczona z napedem. Dziata ona jako pompa regulacyjna. Kiedy pojawi
sie zapotrzebowanie na wiekszg wydajnosc¢, ktére nie bedzie mogto zostac zrealizowane przez
pompe regulacyjng dziatajgcg przy maksymalnej czestotliwosci, pompa regulacyjna wysle do
kolejnej pompy dodatkowej Zgdanie rozpoczecia pracy, uzywajac sygnatu wyjscia przekaznikowego.
Po uruchomieniu pompy dodatkowej pompa regulacyjna bedzie kontynuowac dziatanie regulacyjne,
poczynajac od minimalnej czestotliwosci.

Jesli aktualna wydajno$¢ przy pracy z minimalng czestotliwoscig okaze sie zbyt duza w stosunku
do zapotrzebowania, pompa regulacyjna wysle do ostatnio uruchomionej pompy dodatkowej
zgdanie zatrzymania pracy. Jesli wydajnos¢ bedzie zbyt duza w stosunku do zapotrzebowania
w sytuacji, gdy nie pracuje zadna pompa dodatkowa, pompa regulacyjna przejdzie w tryb
uspienia (jesli wigczona jest funkcja uspienia).

Obr./min B

3095.emf

Rys. 97. Regulacja pomp w trybie z jednym napedem
P1 = pompa regulacyjna
B = pompa dodatkowa podtaczona do zasilania (z bezposrednim rozruchem)
1 = wiele uzupetniajagcych

Tryb z wieloma pompami uzupetniajgcymi stuzy do kontroli systemu z maksymalnie 8 pompami
o0 zmiennej predkosci. Kazda pompa jest kontrolowana wtasnym napedem. Wszystkie pompy
sg kontrolowane wewnetrznym regulatorem PID napedu.

Tel.: +358 (0) 201 2121 » Faks: +358 (0)201 212 205




Opis parametrow VACON ® 238

Jedna z pomp dziata zawsze jako pompa regulacyjna. Kiedy pojawi sie zapotrzebowanie na
wiekszg wydajnosé, ktére nie bedzie mogto zostac zrealizowane przez pompe regulacyjng
dziatajaca przy maksymalnej czestotliwosci, pompa regulacyjna wysle do kolejnej pompy zadanie
rozpoczecia pracy, uzywajac magistrali komunikacyjnej. Kolejna pompa przyspiesza i zaczyna
dziatanie z predkoscig rowng predkosci pompy regulacyjnej. Innymi stowy: pompy dodatkowe
zawsze nadgzajq za predkoscig pompy regulacyjnej.

Jesli aktualna wydajnos¢ przy pracy z minimalng czestotliwoscig okaze sie zbyt duza w stosunku
do zapotrzebowania, pompa regulacyjna wysle do ostatnio uruchomionej pompy zadanie
zatrzymania pracy. Jesli wydajno$¢ bedzie zbyt duza w stosunku do zapotrzebowania w sytuaciji,
gdy nie pracuje zadna pompa dodatkowa, pompa regulacyjna przejdzie w tryb uspienia (jesli
wigczona jest funkcja uspienia).

Obr./min

A
f

maks.

3072.emf

Rys. 98. Regulacja pomp w trybie z wieloma pompami uzupetniajgcymi.
Pompa 1 jest pompa regulacyjna, a pompy 2 i 3 pracujq z predkoscia identyczng
z predkoscig pompy 1 — tak, jak pokazuje krzywa A

1 = wiele gtéwnych

Tryb z wieloma pompami gtéwnymi stuzy do kontroli systemu z maksymalnie 8 pompami

0 zmiennej predkosci. Kazda pompa jest kontrolowana wiasnym napedem. Wszystkie pompy
sg kontrolowane wewnetrznym regulatorem PID napedu.

Jedna z pomp dziata zawsze jako pompa regulacyjna. Kiedy pojawi sie zapotrzebowanie

na wieksza wydajnosé, ktére nie bedzie mogto zostac zrealizowane przez pompe regulacyjng
dziatajacag przy maksymalnej czestotliwosci, pompa regulacyjna bedzie pracowac ze statg
predkoscig produkcyjng i wysle do kolejnej pompy zadanie rozpoczecia pracy i regulacji.
Jesli aktualna wydajnos¢ przy pracy pompy regulacyjnej z minimalng czestotliwoscig okaze
sie zbyt duza w stosunku do zapotrzebowania, przerwie ona prace, a regulacje rozpocznie
pompa dziatajgca ze statg predkoscia.

Jedli kilka pomp bedzie dziata¢ ze statg predkoscig regulacyjna, regulacje rozpocznie ostatnio
uruchomiona pompa. Jesli wydajnos$¢ bedzie zbyt duza w stosunku do zapotrzebowania

w sytuacji, gdy zadna z pomp nie pracuje ze statg predkoscig produkcyjng, pompa
regulacyjna przejdzie w tryb uspienia (jesli wtgczona jest funkcja uspienia).
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. B
Obr./min
f $ %

maks.

min.

P3

Rys. 99. Regulacja pomp w trybie z wieloma pompami gtéwnymi.
Krzywe A ukazujg regulacje pomp.
B = pompy pracujg ze statg predkoscig produkcyjna.

P3.15.2 Licza pomp (ID 1001)
Definiuje taczng liczbe pomp w instalacji. Maksymalna liczba pomp w systemie
wielopompowym wynosi 8.

Ten parametr jest ustawiany podczas instalacji. Jesli np. jeden naped zostanie usuniety
(na potrzeby serwisowania), nie trzeba zmienia¢ tego parametru.

UWAGA! W trybach z wieloma pompami uzupetniajgcymi i wieloma pompami giéwnymi ten
parametr musi mie¢ identyczng wartos$¢ dla wszystkich napedéw. W przeciwnym wypadku
komunikacja pomiedzy napedami nie bedzie dziata¢ prawidtowo.

P3.15.3 NUMER ID pompy (ID 1500)

Ten parametr jest uzywany tylko w trybach z wieloma pompami uzupetniajgcymi i wieloma
pompami gtdwnymi.

Kazdy naped (pompa) w instalacji musi mie¢ niepowtarzalny numer. Pierwszy naped w systemie
powinien zawsze mieé¢ numer ID 1, a numery pozostatych napedéw muszg by¢ nadawane
w kolejnosci rosnace;.

Pompa 1 jest zawsze gtéwng pompg w systemie wielopompowym. Naped nr 1 kontroluje
proces i obstuguje regulator PID. Oznacza to, ze sygnaty sprzezenia zwrotnego PID i wartosci
zadanej PID muszg by¢ podtaczone do napedu nr 1.

Jesli w systemie nie ma napedu nr 1 (np. jest on wytgczony lub nie moze sie komunikowac
z innymi napedami), kolejny naped zacznie prace jako zapasowy naped gtéwny systemu
wielopompowego.

UWAGA! Komunikacja pomiedzy napedami nie bedzie dziata¢ prawidtowo, jesli:
* Numery ID pomp nie sg okreslone w kolejnosci rosngcej, poczynajac od 1.

» Dwa napedy majg ten sam numer ID.
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P3.15.4 TRYB PRACY NAPEDU (ID 1782)

Ten parametr jest uzywany, jesli parametr P3.15.1 ma wartos¢ ,wiele uzupetniajacych”
lub ,wiele gtdwnych”.

Ten parametr okresla, czy dany naped moze dziata¢ jako jednostka gtbwna w systemie
wielopompowym. Co najmniej jeden z napeddéw w systemie wielopompowym musi by¢é
skonfigurowany jako naped gtéwny (naped prowadzacy). Zazwyczaj naped nr 1 jest
konfigurowany jako naped prowadzacy, co zapewnia najmniejsze mozliwe opdznienie
rozruchu systemu po wtgczeniu zasilania.

0 = naped dodatkowy

Naped moze dziata¢ jako jednostka podrzedna w systemie wielopompowym, tzn. ze np.
sygnaty sprzezenia zwrotnego i wartosci zadanej PID nie sg podtagczone do tego napedu.
Naped ten wypetnia tylko polecenia (polecenie startu i wartosci zadanej czestotliwosci)
otrzymywane z napedu gtéwnego.

1 = naped prowadzacy

Naped moze dziata¢ jako jednostka prowadzgca w systemie wielopompowym, tzn. Zze naped
ma skonfigurowany (sparametryzowany) regulator PID oraz podtagczone sygnaty sprzezenia
zwrotnego i wartosci zadanej PID. Pracujac jako ,naped prowadzacy”, naped ten reguluje proces
i przekazuje polecenia oraz wartosci zadane czestotliwo$ci do innych napedéw w systemie.

Nadmiarowos¢

Jesli w systemie wielopompowym (wielonapedowym) jest wymagana nadmiarowos¢, mozna

skonfigurowac tryb ,naped prowadzacy” (parametr P3.15.4) w kilku napedach. Oznacza to, ze
w razie usterki aktualnego napedu prowadzacego i niemoznosci komunikacji z innymi napedami
(np. w skutek utraty zasilania) kolejny naped o skonfigurowanym trybie ,naped prowadzacy”

rozpocznie dziatanie jako naped prowadzacy po uptywie czasu opdznienia.

UWAGA! Wymaga to réwniez, aby np. sygnat sprzezenia zwrotnego PID byt podigczony do
wszystkich napedow skonfigurowanych w trybie ,naped prowadzacy”.
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8.11.3 Blokady

Funkcja blokady pozwala okre$laé przy uzyciu sygnatéow wejscia cyfrowego, ktére pompy
w systemie wielopompowym sg dostepne, a ktére nie. System wielopompowy kontroluje wytacznie
pompy z aktywnymi danymi blokowania.

Ta funkcja moze postuzy¢, by przekazac¢ do systemu wielopompowego np. informacje, ze jedna
z pomp zostata usunieta z systemu w celu konserwacji. Sygnaty blokowania pochodza zazwyczaj
Z przetgcznikow silnika.

P3.15.2 FUNKCJIA BLOKADY (ID 1001)

Blokady napedu mogqg przekazywac uktadowi wielopompowemu informacje, ze dany silnik nie
jest dostepny, gdyz np. zostat usuniety z uktadu w celach konserwacyjnych lub przetagczony na
sterowanie reczne.

Wiaczenie tej funkcji umozliwia korzystanie z blokad silnikéw. Zadany stan kazdego silnika
nalezy wybra¢ za pomoca wejs¢ cyfrowych (parametry od P3.5.1.34 do P3.5.1.37). Jesli wejscie
jest zamkniete (PRAWDA), silnik jest dostepny w ukfadzie wielopompowym. W przeciwnym
wypadku nie zostanie on podtgczony przez sterowanie wielopompowe.

8.11.4 Podiaczenie czujnika sprzezenia zwrotnego w systemie wielonapedowym

Najwiekszg doktadnos¢ i nadmiarowosé systemu wielopompowego mozna uzyskac, uzywajac
osobnego czujnika (sprzezenia zwrotnego) do kazdego napedu. Patrz rys. 100 ponizej.

Naped 1: Standardowa karta WE/WY

Sygnat
Wartosé 4 [Al2+ Wejscie analogowe 2 +
rzeczywista ’7 5 | Al2— Wejscie analogowe 2 -
(014-20mA = L 6 |24 Vout Napiecie pomocnicze 24 V
7 |GND Masa dla WE/WY
o | swa |
Wartosé 4 | A2+ Wejscie analogowe 2 +
reczywista ’7 5 | Al2— Wejscie analogowe 2 -
(014-20mA | L 6 |24 Vout Napiecie pomocnicze 24 V
7 |GND Masa dla WE/WY
T
Wartosé 4 [Al2+ Wejscie analogowe 2 +
rzeczywista ’7 5 | Al2— Wejscie analogowe 2 -
(0)4-20mA |+ L 6 |24 Vout Napiecie pomocnicze 24 V
7 | GND Masa dla WE/WY

3096.emf
Rys. 100. Podstawowe okablowanie poszczegdlnych czujnikow sprzezenia zwrotnego

Mozna uzy¢ tez wspodlnego czujnika. Czujnik (przetwornik) moze by¢ zasilany przy uzyciu
zewnetrznego napiecia 24 V lub z karty sterowania napedem.
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Naped 1: Standardowa karta WE/WY

| zacisk | sygnat |
l\'lgsgz(;/é\nc;ista - 4 | A2+ Wejscie analogowe 2 +
0)4-20mA |+ 5 | Al2— Wejscie analogowe 2 -
( 12 | 24 Vout Napigcie pomocnicze 24 V
{ 13 [ GND Masa dla WE/WY
) 17 | cm Wspélnsl?l%fgciskéw

Naped 2: Standardowa karta WE/WY

T
4 | A2+ Wej$cie analogowe 2 +
5 | Al2—- Wej$cie analogowe 2 -
12 | 24 Vout Napiecie pomocnicze 24 V
{ 13 | GND Masa dla WE/WY
) 17 |CM Wspélne dla zaciskéw DI1DI6

Naped 3: Standardowa karta WE/WY

e | sy |
4 | Al2+ Wejscie analogowe 2 +
5 | Al2—- Wej$cie analogowe 2 -
12 | 24 Vout Napiecie pomocnicze 24 V
13 | GND Masa dla WE/WY
17 |CM Wspélne dla zaciskéw DI1DI6
3097.emf

Rys. 101. Podstawowe okablowanie wspdlnego czujnika (zasilane z karty WE/WY napedu)

Zewnetrzne
zasilanie 24 V

+

Naped 1: Standardowa karta WE/WY

Zacisk Sygnat
Wartos¢ - 4 | A2+ Wejscie analogowe 2 +
rzeczywista
. —1 5 |Al2— Wejécie analogowe 2 -
(0)4-20mA
- 6 |24 Vout Napigcie pomocnicze 24 V
7 |GND Masa dla WE/WY

Naped 2: Standardowa karta WE/WY

— 4 |Al2+ Wejécie analogowe 2 +
— 5 |Al2— Wejécie analogowe 2 -
6 |24 Vout Napigcie pomocnicze 24 V
7 |GND Masa dla WE/WY

Naped 3: Standardowa karta WE/WY

o | s |
— 4 |Al2+ Wejécie analogowe 2 +
5 [Al2- Wejscie analogowe 2 -
6 |24 Vout Napigcie pomocnicze 24 V
7 |GND Masa dla WE/WY
3098.emf

Rys. 102. Podstawowe okablowanie wspdlnego czujnika
(zasilane zewnetrznym napieciem 24 V)
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W konfiguracji z wieloma napedami wejscia cyfrowe sg odizolowane od uziemienia, co oznacza,
ze wejscie cyfrowe jest aktywne, kiedy jest potaczone z GND. Przetgcznik DIP izolacji musi by¢
ustawiony na pozycje ,Nieuziemiony”. Patrz rys. 103 ponizej.

Wejscia cyfrowe
Nieuziemione
Potaczono z GND (Domyslinie!)

9109.emf

Rys. 103. Przetgcznik DIP izolacji

P3.15.6 AUTOMATYCZNA ZMIANA KOLEINOScI (ID 1027)
Tab. 129.
Wyboér ‘ Nazwa wyboru ‘ Opis
0 Wytaczony Podczas normalnej pracy priorytet/kolejno$¢ rozruchu silnikéw ma

zawsze postac 1-2-3-4-5. Kolejnos¢ moze ulegac zmianie podczas
pracy w przypadku usuwania i ponownego dodawania blokad,
jednak po zatrzymaniu kolejnos¢ jest zawsze przywracana.

1 Wiaczona Funkcja automatycznej zmiany kolejno$ci jest wigczona. Kolejnosé
(odstep czasu) uruchamiania pomp jest zmieniana po uptywie okreslonego czasu.
Odstep czasu miedzy zmianami kolejnosci uruchamiania jest
definiowany parametrem P3.15.8 Przedziat czasu automatycznej
zmiany. Licznik czasu automatycznej zmiany jest aktywny wylgcznie
wtedy, kiedy system wielopompowy pracuje.

2 Wigaczona Funkcja automatycznej zmiany kolejnosci jest wigczona. Kolejnosé
(czas rzeczywisty) uruchamiania pomp jest zmieniana w okreslone dni tygodnia

o okreslonej godzinie. Dni i godziny automatycznej zmiany

mozna definiowa¢ parametrami P3.15.9 i P3.15.10.

UWAGA! Ten tryb wymaga zainstalowania w napedzie baterii RTC.

PRZYKLAD:

Po zastosowaniu automatycznej zmiany kolejnosci napedow silnik o najwyzszym priorytecie
w sekwencji automatycznej zmiany jest umieszczany na koncu, a pozostate silniki przesuwane
sg 0 jedno miejsce do przodu:

Kolejnos¢ rozruchu/priorytet silnikéw: 1->2->3->4->5

--> Automatyczna zmiana kolejnosci silnikéw -->

Kolejnosc¢ rozruchu/priorytet silnikow: 2->3->4->5->1

--> Automatyczna zmiana kolejnosci silnikéw -->

Kolejno$¢ rozruchu/priorytet silnikow: 3->4->5->1->2

Tel.: +358 (0) 201 2121 » Faks: +358 (0)201 212 205



Opis parametrow VACON ® 244

P3.15.7 POMPY ZMIENIONE AUTOMATYCZNIE
Tab. 130.
Wyboér ‘ Nazwa wyboru ‘ (0] ]

0 Pompy dodatkowe Silnik 1 (silnik podtaczony do napedu pradu przemiennego)
jest zawsze sterowany za pomocg czestotliwosci, a nie
blokady.

1 Wszystkie pompy Wszystkie silniki moga by¢ silnikami regulowanymi,

a blokady majg wptyw na ich prace.

UWAGA! Patrz tez rozdz. 1.5.3 Aplikacja Wiele pomp (jeden naped).

OKABLOWANIE

Istniejg dwie rézne metody dokonywania podtgczen, w zaleznosci od tego, czy jako wartos¢
parametru ustawiono 0, czy 1.

0 = pompy dodatkowe:

Naped pradu przemiennego lub silnik sterujacy nie sg zawarte w logice automatycznej zmiany
kolejnosci napeddw (autochange) lub blokady. Naped jest bezposrednio podtgczony do silnika 1,
jak wida¢ na rys. 104 ponizej. Inne silniki sg silnikami pomocniczymi podtaczonymi do zasilania
poprzez styczniki i sterowanymi za pomocg przekaznikow w napedzie.

%5

M2

M1 M3
M1RO M2 RO M3 RO
! 1 !

ke [ ] k]

X

3086.emf

Rys. 104. M1-3 RO = sterowanie silnikiem za pomocg przekaznika, X = nieuzywane
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1 = wszystkie pompy:

Jesli w uktadzie logicznym automatycznej zmiany kolejnosci napedow i blokad ma zostaé
uwzgledniony silnik regulujacy, nalezy go podtaczy¢ zgodnie z rys. 105 ponize;.

Kazdy silnik jest sterowany jednym przekaznikiem, a uktad logiczny stycznikow zapewnia,
ze pierwszy podtaczany silnik jest zawsze podigczany do napedu, a nastepnie do zasilania.

3~

K3 K2 K3 K3 K1 K3 K1 K2 K1
K2 K1 K2

K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3

K1 K11 K2 K21 K3 K3.1

3087.emf

Rys. 105. M1-3 RO = sterowanie silnikiem za pomocg przekaznika
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P3.15.8 PRZEDZIAL CZASU AUTOMATYCZNEJ ZMIANY (ID 1029)

Ten parametr definiuje odstep czasu pomiedzy automatycznymi zmianami kolejnosci pomp.
Ten parametr jest uzywany, jesli w parametrze P3.15.6 ustawiono wartos¢ 1 = wigczona
(odstep czasu).

Automatyczna zmiana bedzie zachodzi¢ po spetnieniu nastepujacych warunkéw:
» System wielopompowy jest uruchomiony (polecenie startu jest aktywne).
* Uptynat czas automatycznej zmiany.

* Pompa regulacyjna dziata z czestotliwoscig nizszg od czestotliwosci zdefiniowanej
w parametrze P3.15.11 Limit czestotliwosci automatycznej zmiany.

» Maksymalna liczba dziatajgcych pomp jest co najwyzej réwna limitowi zdefiniowanemu
w parametrze P3.15.12 Limit automatycznej zmiany pomp.

P3.15.9 DNI AUTOMATYCZNEJ ZMIANY (ID 15904)

P3.15.10 GODZINA AUTOMATYCZNEJ ZMIANY (ID 1787)

Te parametry definiujg dni tygodnia i godziny, kiedy zachodzi automatyczna zmiana kolejnosci
pomp. Parametry te sg uzywane, jesli w parametrze P3.15.5 ustawiono wartos¢ 2 = wtgczona
(czas rzeczywisty).

Automatyczna zmiana bedzie zachodzi¢ po spetnieniu nastepujacych warunkéw:

+ System wielopompowy jest uruchomiony (polecenie startu jest aktywne).

» Jest dzien tygodnia i godzina ustawione jako czas automatycznej zmiany.

* Pompa regulacyjna dziata z czestotliwoscig nizszg od czestotliwosci zdefiniowanej
w parametrze P3.15.11.

+ Maksymalna liczba dziatajagcych pomp jest co najwyzej réwna limitowi zdefiniowanemu
w parametrze P3.15.12.

P3.15.11 LIMIT CZESTOTLIWOSCI AUTOMATYCZNEJ ZMIANY (ID 1031)

P3.15.12 LIMIT AUTOMATYCZNEJ ZMIANY POMP (ID 1030)
Te parametry okreslajg poziom, ktérego nie moze osiagnaé wydajnos¢, aby mozna byto
przeprowadzi¢ automatyczng zmiane.

Ten poziom jest definiowany w nastepujacy sposob:

* Automatyczna zmiana jest mozliwa, jesli liczba dziatajgcych pomp w systemie
wielopompowym jest réwna co najwyzej limitowi zdefiniowanemu w parametrze P3.15.12,
a pompa regulacyjna pracuje ponizej czestotliwosci zdefiniowanej w parametrze P3.15.11.

UWAGA! Te parametry sg wymagane przede wszystkim w trybie jednonapedowym, poniewaz
automatyczna zmiana moze sie wigzaé z potrzebg ponownego uruchomienia catego systemu
(zaleznie od aktualnej liczby dziatajacych silnikéw).

W trybach z wieloma pompami uzupetiajacymi i wieloma pompami gtbwnymi zaleca sie ustawienie
maksymalnych wartosci tych parametréow, aby umozliwi¢ automatyczng zmiane doktadnie

w zdefiniowanym czasie. Tryby z wieloma pompami uzupetniajacymi i wieloma pompami
gtéwnymi sg zoptymalizowane tak, aby obstuzy¢ automatyczng zmiane w niezauwazalny
sposob niezaleznie od liczby pracujgcych pomp.
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P3.15.13 SZEROKOSC PASMA (ID 1097)

P3.15.14 OPOZNIENIE SZEROKOSCI PASMA (ID 1098)

Te parametry definiujg warunki wigczania i wytgczania pomp w systemie wielopompowym.
Liczba pracujacych pomp jest zwiekszana lub zmniejszana, jesli regulator PID nie jest w stanie
utrzymac wartosci procesu (sprzezenia zwrotnego) w zdefiniowanej szerokosci pasma wokot
wartosci zadane;.

Szerokos$¢ pasma jest definiowana jako procent wartosci zadanej PID. Jesli tylko wartosé sprzezenia
zwrotnego PID pozostaje w obrebie szerokosci pasma, nie ma potrzeby zwiekszania ani
zmniejszania liczby pracujacych pomp.

Kiedy wartos¢ sprzezenia znajdzie sie poza szerokoscig pasma, po uptywie czasu zdefiniowanego
w parametrze P3.15.14 liczba pracujgcych pomp zostanie zwiekszona lub zmniejszona.
Rysunek 90 ponizej przedstawia kryteria uruchamiania i zatrzymywania pomp dodatkowych.
Liczba pracujacych pomp jest zwiekszana lub zmniejszana, jesli regulator PID nie jest w stanie
utrzymac wartos$ci procesu (sprzezenia zwrotnego — C) w zdefiniowanej szerokos$ci pasma
wokot wartosci zadanej (D).

P315.14 P315.14 G
B I
I I I
P3.15.13 | I
I I I
T I I I I
f f ——— f f -
I I I I
I I I
I I
I I I I
I I I I
I I I I
I I I I
| | | |
]
| I | |
R e e 2
| | | - ®
: — 0
| | | |
027 emf

Rys. 106. Kryteria uruchamiania i zatrzymywania pomp dodatkowych.
(P3.15.13 = szeroko$¢ pasma, P3.15.14 = opdznienie szerokoSci pasma)

Kryteria zwiekszania liczby pracujacych silnikow:

*  Warto$¢ sprzezenia zwrotnego jest poza szerokoscig pasma.
* Pompa regulujgca pracuje przy czestotliwosci zblizonej do maksymalinej
(=2 Hz — na rysunku: A).
* Istniejg inne dostepne pompy.
* Powyzsze warunki sg spetnione przez czas diuzszy od opdznienia szerokosci pasma.
Kryteria zmniejszenia liczby pracujacych silnikow:

*  Warto$¢ sprzezenia zwrotnego jest poza szerokoscig pasma.
* Pompa regulujaca pracuje przy czestotliwosci zblizonej do minimalnej
(+2 Hz — na rysunku: B).
* Istniejg inne dostepne pompy.
Powyzsze warunki sg spetnione przez czas dtuzszy od opdznienia szeroko$ci pasma.
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P3.15.17.1 BLOKADA poMPY 1 (ID 426)

Ten parametr definiuje wejscie cyfrowe napedu, gdzie odczytywany jest sygnat blokowania
(sprzezenia zwrotnego) pompy (1).

Jesli funkcja blokowania pompy (P3.15.5) jest wigczona, naped odczyta stan wejs¢ cyfrowych
blokady pompy (sprzezenia zwrotnego). Jesli wejscie jest zamkniete (PRAWDA), silnik jest
dostepny w systemie wielopompowym. W przeciwnym wypadku nie zostanie on uwzgledniony
w systemie wielopompowym.

Jesli funkcja blokowania pompy (P3.15.5) nie jest uzywana, stany wej$¢ cyfrowych blokady
pompy (sprzezenia zwrotnego) nie sg odczytywane, a system wielopompowy przyjmuje,
ze wszystkie pompy w systemie sg dostepne.

UWAGA!

* W trybie jednonapedowym sygnat wejscia cyfrowego wybrany w tym parametrze
wskazuje stan blokowania pompy 1 w systemie wielopompowym.

W trybach z wieloma pompami uzupetniajgcymi i wieloma pompami gtéwnymi sygnat
wejscia cyfrowego wybrany w tym parametrze wskazuje stan blokowania pompy
podtaczonej do tego napedu.

P3.15.17.2 BLOKADA poMPY 2 (ID 427)
P3.15.17.3 BLOKADA pomPY 3 (ID 428)
P3.15.17.4 BLOKADA pomPY 4 (ID 429)
P3.15.17.5 BLOKADA poMPY 5 (ID 430)
P3.15.17.6 BLOKADA POMPY 6 (ID 486)
P3.15.17.7 BLOKADA PoMPY 7 (ID 487)

P3.15.17.8 BLoKADA PoMPY 8 (ID 488)

Te parametry definiujg wejscia cyfrowe napedu, gdzie odczytywane sg sygnaty blokowania
(sprzezenia zwrotnego) pomp 2-8.

UWAGA! Te parametry sg uzywane wytgcznie w trybie jednonapedowym.

Jesli funkcja blokowania pompy (P3.15.5) jest wigczona, naped odczyta stan wejs¢ cyfrowych
blokady pompy (sprzezenia zwrotnego). Jesli wejscie jest zamkniete (PRAWDA), silnik jest
dostepny w systemie wielopompowym. W przeciwnym wypadku nie zostanie on uwzgledniony
w systemie wielopompowym.

Jesli funkcja blokowania pompy (P3.15.5) nie jest uzywana, stany wej$¢ cyfrowych blokady
pompy (sprzezenia zwrotnego) nie sg odczytywane, a system wielopompowy przyjmuje, ze
wszystkie pompy w systemie sg dostepne.

8.11.5 Monitorowanie nadmiernego cisnienia

Funkcja monitorowania nadmiernego cisnienia jest uzywana do monitorowania cisnienia w systemie
wielopompowym. Na przykfad po gwattownym zamknieciu zaworu gtéwnego w systemie pompy
szybko rosnie cisnienie w instalacji rurowej. Cisnienie moze wzrosngg¢ tak szybko, iz uniemozliwi
to reakcje regulatora PID. Funkcja monitorowania nadmiernego cisnienia zapobiega rozerwaniu
rur poprzez szybkie zatrzymanie silnikdw pomocniczych w systemie wielopompowym.
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P3.15.16.1 WLACZ MONITOROWANIE NADMIERNEGO CISNIENIA (ID 1698)

Jesli zostanie wigczone monitorowanie nadmiernego cisnienia, a sygnat sprzezenia zwrotnego
PID (cisnienie) przekroczy poziom monitorowania zdefiniowany w parametrze P3.15.16.2,
wszystkie silniki pomocnicze zostang zatrzymane przez system wielopompowy. Normalnie
pracowac bedzie tylko silnik regulujgcy. Po spadku cisnienia system wznowi normalng prace,
podtaczajgc kolejno silniki pomocnicze. Patrz rys. 107.

Funkcja monitorowania nadmiernego cisnienia bedzie monitorowac sygnat sprzezenia
zwrotnego PID i zatrzyma natychmiast wszystkie pomocnicze pompy, gdy sygnat przekroczy
zdefiniowany poziom nadmiernego cisnienia.

Cisnienie
A Sprz. zwrotne PID
Monit.
Poziom alarmu
ID1699

Warto$¢ zadana
regulacji PID
ID167

Silnik 2 | ——————————————————————————————————— ON (We.)

Silnik 3 | ”””””””””””””””””””” ON (We.)
OFF (WYL.)

9133.emf

Rys. 107. Monitorowanie nadmiernego ci$nienia

8.11.6 Liczniki czasu dziatania pompy

W systemie wielopompowym czas dziatania kazdej pompy jest monitorowany przez osobny
licznik czasu dziatania. Od wartosci licznikéw czasu dziatania zalezy np. kolejno$¢ uruchamiania
pomp, co ma na celu zrownowazenie zuzycia wszystkich pomp w systemie.

Liczniki czasu dziatania mogq postuzy¢ tez do wskazania operatorowi, ze pompa wymaga
konserwaciji (patrz P3.15.19.4 i P3.15.19.5 ponizej).

Liczniki czasu dziatania pomp mozna znalez¢ w menu monitorowania, patrz rozdziat 3.1.10.

P3.15.19.1 USTAW LICZNIK CZASU DZIALANIA (ID 1673)

Nacisniecie tego przycisku parametru spowoduje ustawienie licznika czasu dziatania
wybranych pomp (P3.15.19.3) na zdefiniowang wartos¢.

P3.15.19.2 USTAW LICZNIK CZASU DZIALANIA: WARTOSC (ID 1087)

Ten parametr definiuje warto$¢ licznika czasu dziatania, ktéra zostanie ustawiona w licznikach
czasu dziatania pomp wybranych w parametrze P3.15.19.3.

UWAGA! W trybach z wieloma pompami uzupetniajgcymi i wieloma pompami gtéwnymi
mozna wyzerowac (lub ustawi¢ na pozadang warto$¢) wytacznie ,Czas dziatania pompy (1)”.
(W trybach z wieloma pompami uzupetniajgcymi i wieloma pompami gtéwnymi warto$¢
monitorowania ,,Czas dziatania pompy (1)” podaje liczbe godzin pracy pompy podtgczonej
do danego napedu niezaleznie od jej numeru ID).

Przyktad:

W systemie wielopompowym (jeden naped) pompa nr 4 zostata zastgpiona nowg pompa,
w zwigzku z czym nalezy wyzerowac wartosc licznika ,,Czas dziatania pompy 4”.

1. Wybierz wartos¢ ,Pompa (4)” w parametrze P3.15.19.3.
2. Ustaw warto$¢ parametru P3.15.19.2 na ,,0 godz.”.
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3. Nacisnij przycisk parametru P3.15.19.1.
4. Wartos¢ ,,Czas dziatania pompy 4” zostata wyzerowana.

P3.15.19.3 USTAW LICZNIK CZASU DZIALANIA: WYBOR pompPY (ID 1088)

Ten parametr stuzy do wyboru pomp, ktérych liczniki czasu dziatania majg zosta¢ wyzerowane
(lub ustawione na odpowiednig warto$¢) po nacisnieciu przycisku parametru P3.15.19.1.

Jesli wybrany jest tryb wielu pomp (jeden naped), dostepne do wyboru sg nastepujace opcje:
0 = wszystkie pompy

1 = pompa (1)
2 = pompa 2
3 =pompa 3
4 = pompa 4
5 =pompa 5
6 = pompa 6
7 =pompa 7
8 = pompa 8

Jesli wybrany jest tryb z wieloma pompami uzupetniajgcymi lub wieloma pompami gtéwnymi,
do wyboru jest dostepna wytgcznie nastepujgca opcja:

1 = pompa (1)

UWAGA! W trybach z wieloma pompami uzupetniajacymi i wieloma pompami gtéwnymi mozna
wyzerowac (lub ustawi¢ na pozadang wartos¢) wytacznie ,Czas dziatania pompy (1)”. (W trybach
Zz wieloma pompami uzupetniajgcymi i wieloma pompami gtéwnymi wartos¢ monitorowania
,Czas dziatania pompy (1)” podaje liczbe godzin pracy pompy podtgczonej do danego napedu
niezaleznie od jej numeru ID).

Przyktad:

W systemie wielopompowym (jeden naped) pompa nr 4 zostata zastgpiona nowg pompa,
w zwigzku z czym nalezy wyzerowac wartos¢ licznika ,,Czas dziatania pompy 4”.

1. Wybierz wartos¢ ,Pompa (4)” w parametrze P3.15.19.3.
2. Ustaw warto$¢ parametru P3.15.19.2 na ,,0 godz.”.
3. Nacisnij przycisk parametru P3.15.19.

4. Wartos¢ ,,Czas dziatania pompy (4)” zostata wyzerowana.

P3.15.19.4 LIMIT ALARMU CZASU DZIAtANIA (ID 1109)

P3.15.19.5 LIMIT USTERKI CZASU DZIAtANIA (ID 1110)

Liczniki czasu dziatania mogq postuzy¢ tez do wskazania operatorowi, ze nalezy przeprowadzi¢
konserwacje pompy. Gdy warto$¢ licznika czasu dziatania pompy przekroczy zdefiniowany
limit, zostanie odpowiednio wyzwolony alarm lub usterka. Po wykonaniu konserwacji licznik
czasu dziatania mozna wyzerowac (lub ustawi¢ jego pozadang wartos¢).
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UWAGA!

W trybie wielu pomp (jeden naped) limity alarmu i usterki sg czeste dla wszystkich
pomp. Alarm lub usterka zostang wyzwolone, jesli wartos¢ ktéregokolwiek z licznikéw
czasu dziatania (pompy 1-8) przekroczy zdefiniowany limit.

W trybach z wieloma pompami uzupetniajgcymi i wieloma pompami gtéwnymi kazdy
naped monitoruje wytacznie czas dziatania wiasnej pompy — ,Czas dziatania pompy
(1)". Oznacza to, ze limity alarmu i usterki muszg by¢ aktywowane i konfigurowane
osobno dla kazdego napedu.
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8.12 Liczniki czasu konserwacji

Licznik konserwacji informuje operatora o konieczno$ci wykonania konserwaciji.
Moze to przyktadowo oznaczac¢ wymiane paskow lub oleju w skrzyni przektadniowe;j.

Dostepne sg dwa rézne tryby pracy licznikdw konserwaciji: w godzinach lub w obrotach mnozonych
przez 1000. W obu przypadkach wartosci licznikéw sg zwiekszane tylko w trybie pracy.

UWAGA! Liczba obrotéw bazuje na predkosci obrotowej silnika, ktéra jest tylko szacunkowa
(catkowanie co sekunde).

Gdy wartos¢ licznika przekroczy ustawiony limit, zostang wyzwolone odpowiednio alarm lub
usterka. Poszczegolne sygnaty alarmow lub usterek konserwacji mozna podtaczy¢ do wyjscia
cyfrowego/przekaznikowego.

Po wykonaniu konserwac;ji licznik mozna wyzerowaé przy uzyciu wejscia cyfrowego lub
parametru B3.16.4.
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8.13 Tryb pozarowy

UWAGA! Tryb pozarowy moze zostac¢ skonfigurowany takze przy uzyciu kreatora
trybu pozarowego. Kreator ten mozna uaktywni¢ w menu Szybka konfiguracja, P1.1.2,
patrz rozdziat 1.3 Kreator trybu pozarowego.

Po uaktywnieniu trybu pozarowego w napedzie bedg kasowane wszystkie pojawiajgce sie
usterki i naped bedzie kontynuowac prace z zadang predkosciag tak dtugo, jak to mozliwe.
Naped ignoruje wszystkie polecenia wydawane z panelu sterujgcego, przez magistrale i
program komputerowy, z wyjatkiem nastepujacych sygnatow z WE/WY: Aktywacja trybu
pozarowego, Wstecz w trybie pozarowym, Wigczenie pracy, Blokada napedu dodatkowego 1
i Blokada napedu dodatkowego 2.

Funkcja trybu pozarowego oferuje dwa tryby pracy: tryb Test i tryb Wtgczony. Tryb pracy
mozna wybrac¢, wprowadzajac rozne hasta w parametrze P3.17.1. W trybie Test pojawiajace
sie btedy nie bedg kasowane automatycznie i naped zatrzyma sie po wystapieniu usterki.

Po uaktywnieniu funkcji Tryb pozarowy na panelu sterujgcym zostanie wyswietlony alarm.

UWAGA! AKTYWACJA TEJ FUNKCJI POWODUJE UNIEWAZNIENIE GWARANCJI!
Aby sprawdzi¢ dziatanie trybu pozarowego bez uniewazniania gwaranciji, nalezy uzy¢ trybu Test.

P3.17.1 HAsto TRYBU POZAROWEGO (ID 1599)
Wybierz tu tryb pracy funkgciji trybu pozarowego.

Wybor ‘ Nazwa wyboru ‘ Opis

1002 Tryb wigczony W napedzie bedg kasowane wszystkie pojawiajace sie usterki

i naped i naped bedzie kontynuowac prace z zadang predkoscig
tak dtugo, jak to mozliwe.

UWAGA! Wszystkie parametry trybu pozarowego zostang
zablokowane po podaniu tego hasta. Aby wigczy¢ zmiane
parametréw trybu pozarowego, najpierw nalezy zmieni¢

wartosc¢ tego parametru na zero.

1234 Tryb testowy Pojawiajgce sie btedy nie bedg kasowane automatycznie i naped
zatrzyma sie po wystapieniu dowolnej usterki.

P3.17.3 CZESTOTLIWOSC TRYBU POZAROWEGO (ID 1598)

Ten parametr definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci, ktéra jest uzywana po
uaktywnieniu trybu pozarowego i wybraniu parametru Czestotliwos¢ trybu pozarowego jako
zrédta wartosci zadanej czestotliwosci w parametrze P3.17.2.

Patrz opis parametru P3.17.6, aby wybrac lub zmieni¢ kierunek obrotow silnika po uaktywnieniu
funkgciji trybu pozarowego.

P3.17.4 AKTYWACJA TRYBU POZAROWEGO PRZY OTWARCIU (ID 1596)

W przypadku uruchomienia na panelu sterujgcym zostanie wyswietlony znak alarmu i dojdzie
do utraty gwarancji. W celu wigczenia tej funkcji nalezy ustali¢ hasto w polu opisu parametru
Hasto trybu pozarowego.

UWAGA! Wejscie typu rozwiernego

Mozna przetestowaC tryb pozarowy bez uniewazniania gwarancji, wpisujac hasto, ktore
umozliwia uruchomienie trybu pozarowego w stanie Test. W trybie Test pojawiajace sie btedy
nie bedg kasowane automatycznie i naped zatrzyma sie po wystgpieniu usterki.

UWAGA! Wszystkie parametry trybu pozarowego bedg zablokowane, jesli zostanie wiaczony
tryb pozarowy, a w parametrze Hasto trybu pozarowego podano poprawne hasto. Aby zmienic
parametryzacje trybu pozarowego, nalezy najpierw ustawi¢ wartos¢ zero w parametrze Hasto
trybu pozarowego.
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Normalny
start

Wigczenie

pracy |

Blok. napedu
dod.1

Blok. napedu
dod.2

Tryb pozarowy
Aktywacja
(zamknigcie styku)

Pr. obr. silnika
Predkos$¢ trybu
pozarowego

Normalna
predkos¢

Zatrzymano

9138.emf

Rys. 108. Dziatanie trybu pozarowego

P3.17.5 AKTYWACJA TRYBU POZAROWEGO PRZY ZAMKNIECIU (ID 1619)
Patrz powyzej.

P3.17.6 WSTECZ w TRYBIE POZAROWYM (ID 1618)

Ten parametr definiuje sygnat wejscia cyfrowego do wyboru kierunku obrotéw silnika po
uaktywnieniu funkcji trybu pozarowego. Nie wptywa na zwykte dziatanie.

Jesli silnik w trybie pozarowym ma zawsze obraca¢ sie DO PRZODU lub zawsze DO TYLU
(Wstecz), wybierz:

DigIn Slot0.1 = zawsze DO PRZODU
DigIn Slot0.2 = zawsze DO TYLU
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8.14 Funkcja wstepnego podgrzewania silnika

Funkcja wstepnego podgrzewania silnika ma na celu utrzymanie temperatury napedu i silnika
w stanie zatrzymania poprzez podanie pradu statego np. w celu wyeliminowania kondensaciji.
Wstepne podgrzewanie silnika moze by¢ aktywowane zawsze w stanie zatrzymania przy uzyciu
wejscia cyfrowego lub gdy temperatura silnika albo radiatora spadnie ponizej zdefiniowanego
poziomu.

P3.18.1 FUNKCJA WSTEPNEGO PODGRZEWANIA SILNIKA (ID 1225)

Funkcja wstepnego podgrzewania silnika ma na celu utrzymanie temperatury napedu i silnika
w stanie zatrzymania poprzez podanie pradu statego np. w celu wyeliminowania kondensaciji.

Tab. 131.
Wybor ‘ Nazwa wyboru ‘ (0] ]

0 Nie- Funkcja wstepnego podgrzewania silnika jest wytagczona.
Zawsze w stanie Funkcja wstepnego podgrzewania silnika jest zawsze
zatrzymania aktywna, gdy naped jest w stanie zatrzymania.

2 Sterowanie przez wyjscie | Funkcja wstepnego podgrzewania silnika jest
cyfrowe uaktywniana sygnatem z wejscia cyfrowego, gdy naped

jest w stanie zatrzymania. Wejscie cyfrowe do
uaktywniania mozna wybra¢ parametrem P3.5.1.18.

3 Limit temperatury (radiator) | Funkcja wstepnego podgrzewania silnika jest uaktywniana,
gdy naped znajduje sie w stanie zatrzymania, a temperatura
radiatora spadnie ponizej limitu zdefiniowanego

w parametrze P3.18.2.

4 Limit temperatury Funkcja wstepnego podgrzewania silnika jest uaktywniana,
(zmierzona gdy naped znajduje sie w stanie zatrzymania, a (zmierzona)
temperatura silnika) temperatura silnika spadnie ponizej limitu zdefiniowanego

w parametrze P3.18.2.

Sygnat pomiarowy temperatury silnika mozna wybrac
parametrem P3.18.5.

UWAGA! W tym trybie pracy zaklada sie, ze zostata
zainstalowana karta opcjonalna do pomiaru temperatury
(np. OPTBH).
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8.15 Sterowanie pompa

8.15.1 Automatyczne czyszczenie

Funkcja automatycznego czyszczenia jest uzywana do usuwania zanieczyszczen lub innych
substanciji, ktére osiadty na wirniku pompy. Funkcja automatycznego czyszczenia jest uzywana
przyktadowo w instalacjach kanalizacyjnych do utrzymania statej wydajnosci pompy. Mozna jej
takze uzy¢ do oczyszczenia zatkanej rury lub zaworu.

Funkcja automatycznego czyszczenia polega na gwattownym przyspieszaniu i hamowaniu pompy.
Patrz rys. 109 i opisy parametréw ponize;j:

fwyjécie
A ID1721 ID1722
ID1717
O ‘ I
ID1719 | j |
I -t I
| T ID1720 | |
v | | |
| ID1716 (1) ! ID1716 (2)

ID1715 ]

3090.emf

Rys. 109. Funkcja automatycznego czyszczenia. (0 = czestotliwosé zerowa, ID1716 = cykle
czyszczenia 1i2), ID 1715 = P3.5.1.41 Uaktywnienie automatycznego czyszczenia,
ID 1717 = P3.21.1.8 Czestotliwos¢ czyszczenia do przodu, ID 1718 = P3.21.1.9
Czas czyszczenia do przodu, ID 1719 = P3.21.1.10 Czestotliwos¢ czyszczenia wstecznego,
ID 1720 = P3.21.1.11 Czas czyszczenia wstecznego, ID 1721 = P3.21.1.12
Czas przyspieszania przy czyszczeniu, ID 1722 = P3.21.1.13 Czas hamowania
przy czyszczeniu

P3.21.1.1 FUNKCJIA czyszczeNnIA (ID 1714)

Ten parametr definiuje sposdb wtgczania sekwencji automatycznego czyszczenia. Dostepne
sg nastepujace tryby uruchamiania (kiedy wybrana jest wartos¢ 0, funkcja czyszczenia nie jest
uzywana):

1 = wiaczona (DIN)

Sekwencja automatycznego czyszczenia jest uruchamiana sygnatem wejscia cyfrowego.
Jesli polecenie startu napedu jest aktywne, zbocze narastajgce sygnatu wejscia cyfrowego
(P3.21.1.2) rozpoczyna sekwencje czyszczenia. Sekwencja czyszczenia moze by¢ tez uaktywniona,
jesli naped jest w trybie uspienia (uspienie PID).

2 = wiaczona (prad)

Sekwencja czyszczenia jest uruchamiana, kiedy prad silnika przekracza zdefiniowany
limit (P3.21.1.3) przez czas dtuzszy od zdefiniowanego w parametrze P3.21.1.4.

3 = wilaczona (czas rzeczywisty)

Sekwencja czyszczenia jest uruchamiana zgodnie z wewnetrznym zegarem czasu
rzeczywistego napedu.
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UWAGA! Wymaga zainstalowanej baterii zegara czasu rzeczywistego.

Sekwencja czyszczenia jest uruchamiana w wybrane dni tygodnia (P3.21.1.5) o okre$lonej
godzinie (P3.21.1.6), jesli polecenie startu napedu jest aktywne. Sekwencja czyszczenia moze
by¢ tez uaktywniona, jesli naped jest w trybie uspienia (uspienie PID).

UWAGA! Sekwencje czyszczenia mozna zawsze zatrzymadé, wytaczajac polecenie startu napedu.

P3.21.1.2 AKTYWACJA CZYSZCZENIA (ID 1715)

Jesli funkcja automatycznego czyszczenia jest wigczona w parametrze P3.21.1.1, sekwencja
automatycznego czyszczenia zostanie uruchomiona poprzez uaktywnienie sygnatu wejscia
cyfrowego wybranego w parametrze P3.21.1.2.

P3.21.1.3 LIMIT PRADU CZYSZCZENIA (ID 1712)

P3.21.1.4 OPOZNIENIE PRADU CZYSZCZENIA (ID 1713)

Te parametry sg uzywane pod warunkiem, ze P3.21.1.1 = 2.

Sekwencja czyszczenia jest uruchamiana, kiedy prad silnika przekracza zdefiniowany
limit (P3.21.1.3) przez czas diuzszy od zdefiniowanego w parametrze P3.21.1.4.

Limit pradu jest definiowany jako procent pradu znamionowego silnika.

P3.21.1.5 CZYSZCZENIE — DNI TYGODNIA (ID 1723)

P3.21.1.6 CzAS OPOZNIENIA CZYSZCZENIA (ID 1700)
Te parametry sg uzywane pod warunkiem, ze P3.21.1.1 = 3.
UWAGA! Ten tryb wymaga zainstalowania w napedzie baterii czasu rzeczywistego.

P3.21.1.7 CYKLE czYszcZENIA (ID 1716)
Cykl do przodu/wstecz bedzie powtarzany tyle razy, ile zostato zdefiniowane w tym parametrze.

P3.21.1.8 CZESTOTLIWOSC CZYSZCZENIA DO PRZODU (ID 1717)
P3.21.1.9 CZAS CZYSZCZENIA DO PRzZoDU (ID 1718)
P3.21.1.10 CZESTOTLIWOSC CZYSZCZENIA WSTECZNEGO (ID 1719)
P3.21.1.11 CZAS CZYSZCZENIA WSTECZNEGO (ID 1720)

Funkcja czyszczenia polega na gwaltownym przyspieszaniu i hamowaniu pompy.
Przy uzyciu tych parametréw mozna zdefiniowaé czasy cyklu pracy do przodu i wstecz.

P3.21.1.12 CZAS PRZYSPIESZANIA PRZY CZYSZCZENIU (ID 1721)

P3.21.1.13 CzZAS HAMOWANIA PRZY €ZYSzCZENIU (ID 1722)

Uzytkownik przy uzyciu tych parametréw moze takze zdefiniowa¢ oddzielne rampy
przyspieszania i hamowania w funkcji automatycznego czyszczenia.
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8.15.2 Pompa jockey

P3.21.2.1 FUNKCJIA JOCKEY (ID 1674)

Funkcja pompy jockey umozliwia sterowanie mniejsza pompa przy uzyciu sygnatu wyjscia
cyfrowego. Mozna uzy¢ pompy jockey, jesli do sterowania gtdbwng pompg jest uzywany
regulator PID. Ta funkcja ma trzy tryby pracy:

Tab. 132.
Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru y P
0 Nie-
1 Uspienie PID Pompa jockey uruchomi sie po uaktywnieniu trybu uspienia PID
w pompie gtéwnej i zatrzyma po wybudzeniu pompy gtéwnej
ze stanu uspienia.
2 Uspienie Pompa jockey uruchomi sie, gdy jest aktywne u$pienie regulatora

PID(poziom) PID i gdy sygnat sprzezenia zwrotnego spadnie ponizej poziomu
zdefiniowanego w parametrze P3.21.2.2. Pompa jockey zatrzyma
sie, gdy sygnat sprzezenia zwrotnego przekroczy poziom zdefiniowany
w parametrze P3.21.2.3 lub pompa gtéwna zostanie wybudzona
z trybu uspienia.

Sprz. zwrotne PID

F —_—
Poziom zatrzymania / \
pompy jockey \ /
Poziom poczatkowy '
pompy jockey /

Poziom wybudzania
regulatora PID

Czestotl. wyjsciowa

Opdznidnie uspienia PID

: e

Uspienie PID

Sterowanie pompg jockey
(Wybrana warto$¢ = uépienie PID)

Sterowanie pompa jockey
(Wybrana warto$¢ =
uspienie PID (Poziom))

Sx40.ermi

Rys. 110. Zasada sterowania pompgq jockey
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8.15.3 Pompa zalewania

Pompa zalewania to mniejsza pompa, ktérej zadaniem jest wstepne napetnianie wlotu
do wiekszej, gtdwnej pompy, aby zapobiec zassaniu przez nig powietrza.

Ta funkcja umozliwia sterowanie mniejszg pompa zalewania przy uzyciu sygnatu wyjscia cyfrowego.
Mozna zdefiniowac czas opdznienia, aby uruchomié pompe zalewania przed uruchomieniem
pompy gtéwnej. Pompa zalewania bedzie pracowac w trybie ciggtym razem z pompag gtéwna.

P3.21.3.1 FUNKCIA ZALEWANIA (ID 1677)

Umozliwia sterowanie zewnetrzng pompag zalewania przy uzyciu wyjscia cyfrowego, jesli jako
warto$¢ zadanego wyjscia cyfrowego wybrano ustawienie Sterowanie pompgq zalewania.
Pompa zalewania bedzie pracowac w trybie ciggtym razem z pompg gtéwna.

Polecenie
uruchomienia

(pompa gtéwna)

Sterowanie pompa,
zalewania
(sygnat wyjscia
cyfrowego)

T
|
|
|
|
Czas zalewania }
|
|
|
|

Rys. 111.

|
|
|
|
|
|
|
|
L

Czestotl. wyjsciowa
(pompa gtéwna)

9141.emf

P3.21.3.2 CzAS ZALEWANIA (ID 1678)
Definiuje czas do uruchomienia pompy zalewania przed uruchomieniem pompy gtéwne;j.
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8.15.4 Funkcja przeciwdziatania blokowaniu

Funkcja przeciwdziatania blokowaniu zapobiega zablokowaniu pompy, jesli pozostaje ona
zatrzymana (u$piona) przez dtugi czas. Funkcja ta co pewien czas uruchamia uspiong pompe.
Mozna skonfigurowaé odstep czasu przeciwdziatania blokowaniu, czas dziatania i predkosé.

P3.21.4.1 ODSTEP CZASU PRZECIWDZIALANIA BLOKOWANIU (ID 1696)

Ten parametr definiuje okres, po uptywie ktérego pompa bedaca w stanie uspienia zostanie
uruchomiona ze zdefiniowang predkoscig (P3.21.4.3 Czestotliwos¢ przeciwdziatania blokowaniu)
na okreslony czas (P3.21.4.2 Czas dziatania przy przeciwdziataniu blokowaniu) w celu zapobiezenia
zablokowaniu pompy wskutek dtugiego uspienia.

Funkcja przeciwdziatania blokowaniu moze by¢ uzywana w systemach jednonapedowych
i wielonapedowych. Dotyczy ona wytacznie pomp znajdujgcych sie w stanie uspienia lub
gotowosci (w systemie wielonapedowym).

UWAGA! Funkcja przeciwdziatania blokowaniu zostaje wtaczona po ustawieniu tego parametru
na wartos¢ wiekszg od zera, a wytgczona po ustawieniu zerowej wartosci tego parametru.

P3.21.4.2 CZAS DZIALANIA PRZY PRZECIWDZIALANIU BLOKOWANIU (ID 1697)

Ten parametr definiuje, jak dlugo bedzie dziata¢ pompa po uaktywnieniu funkcji przeciwdziatania
blokowaniu.

P3.21.4.3 CZESTOTLIWOSC PRZECIWDZIALANIA BLOKOWANIU (ID 1504)

Ten parametr definiuje warto$¢ zadang czestotliwosci, uzywang, kiedy funkcja przeciwdziatania
blokowaniu jest aktywna.

8.15.5 Zabezpieczenie przed zamarzaniem

Funkcja zabezpieczenia przed zamarzaniem jest uzywana do zabezpieczenia pompy przed
uszkodzeniem w wyniku zamarzniecia. Powoduje ona uruchomienie pompy ze statg czestotliwoscig
zabezpieczenia przed zamarzaniem, jesli zmierzona temperatura spadnie ponizej zdefiniowanej
temperatury w czasie, gdy pompa jest w trybie uspienia. Aby mozna byto korzysta¢ z tej funkcji,
nalezy zainstalowac¢ przetwornik lub czujnik temperatury na ostonie pompy lub na rurze

w poblizu pompy.
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8.15.6 Liczniki

Naped Vacon® 100 udostepnia rézne liczniki mierzace czas jego pracy i zuzycie energii. Niektore
z tych licznikow mierzg wartosci tgczne, a niektére moga by¢ zerowane przez uzytkownika.

Liczniki energii sg uzywane do pomiaru ilosci energii pobieranej z sieci zasilajacej, a inne
liczniki sg uzywane do pomiaru np. czasu pracy napedu lub czasu pracy silnika.

Wartosci wszystkich licznikbw mozna monitorowac¢ za posrednictwem komputera, panelu
sterujgcego lub magistrali. Przy monitorowaniu za posrednictwem komputera lub panelu
sterujgcego wartosci licznikow sg dostepne w menu M4 Diagnostyka. W przypadku monitorowania
przez magistrale wartosci licznikdw mozna odczytywa¢ pod odpowiednim numerem ID.

W tym rozdziale opisano wartosci licznikow oraz numery ID wymagane do odczytania licznikow
za posrednictwem magistrali.

Niniejszy rozdziat dotyczy pakietéw oprogramowania FW0065V017.vcx oraz
FWO0072V003.vcx lub nowszych.

Licznik godzin pracy

Licznik czasu pracy modutu sterujgcego (wartosc¢ taczna). Tego licznika nie mozna wyzerowac.
Wartos¢ licznika mozna odczyta¢ z pamieci napedu poprzez odczytanie wartosci ponizszych
numerdéw ID za posrednictwem magistrali.

Wartos¢ licznika godzin pracy obejmuje ponizsze wartosci 16-bitowe (UINT).

ID 1754 Licznik godzin pracy (w latach)

ID 1755 Licznik godzin pracy (w dniach)

ID 1756 Licznik godzin pracy (w godzinach)
ID 1757 Licznik godzin pracy (w minutach)
ID 1758 Licznik godzin pracy (w sekundach)

Przyktad:
Wartos¢ licznika godzin pracy ,1a 143d 02:21” odczytana przez magistrale:

ID1754: 1 (rok)
ID1755: 143 (dni)
ID1756: 2 (godziny)
ID1757: 21 (minut)
ID1758: 0 (sekund)

Kasowalny licznik godzin pracy

Kasowalny licznik czasu pracy modutu sterujgcego (wartos¢ zliczona od ostatniego skasowania).
Ten licznik mozna wyzerowac¢ za posrednictwem komputera, panelu sterujgcego lub magistrali.
Wartoé¢ licznika mozna odczytaé z pamieci napedu poprzez odczytanie wartosci ponizszych
numerdéw ID za posrednictwem magistrali.

Wartos¢ kasowalnego licznika godzin pracy obejmuje ponizsze wartosci 16-bitowe (UINT).

ID 1766 Kasowalny licznik godzin pracy (w latach)

ID 1767 Kasowalny licznik godzin pracy (w dniach)

ID 1768 Kasowalny licznik godzin pracy (w godzinach)
ID 1769 Kasowalny licznik godzin pracy (w minutach)
ID 1770 Kasowalny licznik godzin pracy (w sekundach)
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Przyktad:
Wartos¢ kasowalnego licznika godzin pracy ,1a 143d 02:21” odczytana przez magistrale:

ID1754: 1 (rok)
ID1755: 143 (dni)
ID1756: 2 (godziny)
ID1757: 21 (minut)
ID1758: 0 (sekund)

ID 2311 Zerowanie kasowalnego licznika godzin pracy
Zerowanie kasowalnego licznika godzin pracy.

Kasowalny licznik godzin pracy mozna wyzerowac za posrednictwem komputera,
panelu sterujgcego lub magistrali. Przy zerowaniu za posrednictwem komputera
lub panelu sterujgcego wartos$¢ licznika jest zerowana w menu M4 Diagnostyka.

Zerowanie licznika godzin pracy za posrednictwem magistrali odbywa sie poprzez zapisanie
zbocza narastajacego (0 => 1) do parametru ID2311 Zerowanie kasowalnego licznika
godzin pracy.

Licznik czasu dziatania

Licznik czasu dziatania silnika (warto$¢ tagczna). Tego licznika nie mozna wyzerowaé. Wartosé
licznika mozna odczytaé z pamieci napedu poprzez odczytanie wartosci ponizszych numeréw 1D
za posrednictwem magistrali.

Wartosc¢ licznika czasu dziatania obejmuje ponizsze wartosci 16-bitowe (UINT).

ID 1772 Licznik czasu dziatania (w latach)

ID 1773 Licznik czasu dziatania (w dniach)

ID 1774 Licznik czasu dziatania (w godzinach)
ID 1775 Licznik czasu dziatania (w minutach)
ID 1776 Licznik czasu dziatania (w sekundach)

Przyktad:
Wartos$¢ licznika czasu dziatania ,1a 143d 02:21” odczytana przez magistrale:

ID1754: 1 (rok)
ID1755: 143 (dni)
ID1756: 2 (godziny)
ID1757: 21 (minut)
ID1758: 0 (sekund)

Licznik czasu zasilania

Licznik czasu pracy modutu mocy (wartos¢ tgczna). Tego licznika nie mozna wyzerowac.
Wartos¢ licznika mozna odczyta¢ z pamieci napedu poprzez odczytanie wartoSci ponizszych
numeréw ID za posrednictwem magistrali.

Wartos¢ licznika czasu zasilania obejmuje ponizsze wartosci 16-bitowe (UINT).

ID 1777 Licznik czasu zasilania (w latach)

ID 1778 Licznik czasu zasilania (w dniach)

ID 1779 Licznik czasu zasilania (w godzinach)
ID 1780 Licznik czasu zasilania (w minutach)
ID 1781 Licznik czasu zasilania (w sekundach)
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Przyktad: Wartos¢ licznika czasu zasilania ,1a 240d 02:18” odczytana przez magistrale:

ID1754: 1 (rok)
ID1755: 240 (dni)
ID1756: 2 (godziny)
ID1757: 18 (minut)
ID1758: 0 (sekund)

Licznik energii

taczna ilos¢ energii pobranej z sieci zasilajgcej. Tego licznika nie mozna wyzerowac. Wartosc
licznika mozna odczytac z pamieci napedu poprzez odczytanie wartosci ponizszych numeréw
ID za posrednictwem magistrali.

Wartos$¢ licznika energii obejmuje ponizsze wartosci 16-bitowe (UINT).

ID 2291 Licznik energii

Wartos¢ tego licznika ma zawsze cztery znaczace cyfry. Format i jednostka licznika energii
beda sie zmienia¢ dynamicznie w zaleznosci od wartosci licznika energii (patrz przyktad ponize;j).

Format i jednostke licznika energii mozna monitorowac przy uzyciu parametru ID2303 Format
licznika energii i ID2305 Jednostka licznika energii.

Przyktad:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
100,0 kWh
100,0 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...itd.

Przyktad:

Jesli wartos¢ 4500 zostata odczytana z parametru ID2291, warto$¢ 42 z parametru /D2303,
a wartos¢ 0 z parametru /D2305:

Oznacza to 45,00 kWh.

ID2303 Format licznika energii
Parametr Format licznika energii definiuje miejsce przecinka dziesietnego w wartosci licznika
energii.

40 = 4 cyfry, 0 miejsca po przecinku

41 = 4 cyfry, 1 miejsce po przecinku

42 = 4 cyfry, 2 miejsca po przecinku

43 = 4 cyfry, 3 miejsca po przecinku
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Przyktad:

0,001 kWh (Format = 43)
100,0 kWh (Format = 41)
10,00 MWh (Format = 42)

ID2305 Jednostka licznika energii

Parametr Jednostka licznika energii definiuje jednostke wartosci licznika energii.

0 = kWh
1 =MWh
2=GWh
3=TWh
4 = PWh

Kasowalny licznik energii

llos¢ energii pobranej z sieci zasilajgcej (wartos¢ do skasowania). Ten licznik mozna wyzerowac
za posrednictwem komputera, panelu sterujgcego lub magistrali. Wartosc licznika mozna odczyta¢
Z pamieci napedu poprzez odczytanie wartosci ponizszych numeréw ID za posrednictwem
magistrali.

ID 2296 Kasowalny licznik energii

Wartos¢ tego licznika ma zawsze cztery znaczace cyfry. Format i jednostka kasowalnego
licznika energii bedg sie zmienia¢ dynamicznie w zaleznosci od wartosci kasowalnego
licznika energii (patrz przyktad ponizej).

Format i jednostke licznika energii mozna monitorowac przy uzyciu parametru ID2307 Format
kasowalnego licznika energii i ID2309 Jednostka kasowalnego licznika energii.

Przyktad:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...itd.

ID2307 Format kasowalnego licznika energii
Parametr Format kasowalnego licznika energii definiuje miejsce przecinka dziesietnego

w wartosci licznika energii.

40 = 4 cyfry, 0 miejsca po przecinku
41 = 4 cyfry, 1 miejsce po przecinku
42 = 4 cyfry, 2 miejsca po przecinku
43 = 4 cyfry, 3 miejsca po przecinku
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Przyktad:

0,001 kWh (Format = 43)
100,0 kWh (Format = 41)
10,00 MWh (Format = 42)

ID2309 Jednostka kasowalnego licznika energii

Parametr Jednostka kasowalnego licznika energii definiuje jednostke wartosci kasowalnego
licznika energii.

0 = kWh
1 =MWh
2=GWh
3=TWh
4 = PWh

ID2312 Zerowanie kasowalnego licznika energii
Zerowanie kasowalnego licznika energii.

Kasowalny licznik energii mozna wyzerowac za posrednictwem komputera, panelu sterujacego
lub magistrali. Przy zerowaniu za posrednictwem komputera lub panelu sterujgcego wartosé
licznika jest zerowana w menu M4 Diagnostyka.

Zerowanie kasowalnego licznika energii za posrednictwem magistrali odbywa sie poprzez
zapisanie zbocza narastajgcego (0 => 1) do parametru ID2312 Zerowanie kasowalnego
licznika energii.
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9. SLEDZENIE USTEREK

W przypadku wykrycia nietypowych warunkéw pracy przez uktad diagnostyczny sterowania
napedu wyswietlane jest stosowne powiadomienie np. na panelu sterujgcym. Na panelu
wyswietlony zostanie kod, nazwa i krétki opis usterki lub alarmu.

Powiadomienia réznig sie pod katem konsekwencji i wymaganych dziatan. Usterki powodujg
zatrzymanie napedu i wymagajg wznowienia jego pracy. Alarmy informujg o nietypowych
warunkach pracy i wymagajg skasowania, nie powodujg jednak zatrzymania napedu.
Informacje mogg wymaga¢ wznowienia pracy napedu, jednak nie wptywajg na jego dziatanie.

W aplikacji mozna zaprogramowacé rézne odpowiedzi na niektore usterki. Patrz: grupa
parametrow Zabezpieczenia.

Usterke mozna skasowac przyciskiem Reset na panelu sterujgcym, poprzez zaciski WE/WY
lub przy uzyciu programu narzedziowego w komputerze. Usterki sg rejestrowane w menu
historii usterek, gdzie mozna je przeglada¢. Ponizsza tabela zawiera r6zne kody usterek.

UWAGA! W przypadku kontaktu z dystrybutorem lub producentem z powodu wystgpienia
usterki nalezy zawsze zapisa¢ wszelkie informacje tekstowe i kody wyswietlane na panelu
sterujgcym: kod oraz ID usterki, informacje o zrodle, liste aktywnych usterek i historie usterek.

Informacje o zrodle moéwig uzytkownikowi o pochodzeniu usterki, jej przyczynie, miejscu
i innych szczegdtowych danych.

9.1 Pojawienie sie usterki

W przypadku wystgpienia usterki i zatrzymania napedu nalezy zbadaé przyczyne usterki,
wykonac zalecane czynnosci oraz skasowac usterke:

10. przytrzymujac wcisniety (2 s) przycisk Reset na panelu sterujgcym lub

11. przechodzac do menu Diagnostyka (M4), podmenu Kasuj usterki (M4.2) i wybierajac
parametr Kasuj usterki.

STOP |( ', READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘( ', READY | | 1/0 STOP |( ', READY | ‘ 1/0
Main Menu Diagnostics Reset faults
El -

ID: M4 ID: M4.1 M4.2

Monitor Active faults :
(15 ) @ Ij (0) @ /’ Reset faults

= Parameters
(12) D sew

E’ﬁ‘ Reset faults

Diagnostics Ij Fault history
(6) (39)

9152.emf

Rys. 112.
12. Gdy jest dostepny tylko tekstowy panel sterujacy: wybierajgc wartos¢ Tak parametru
i klikajgc przycisk OK.

a v a v T A h
NI EEAACT I E | occeT coin | CC B
girrgnigsin e @ Rebhel FHUL @ ,'TI:['_‘I\

ML /
1" A\ ™\ / .
v v
4 4 w 4 &
FWp REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS
Rys. 113
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9.2

Historia usterek

W menu M4.3 Historia usterek znajduje sie maksymalnie 40 zarejestrowanych usterek.
Dla kazdej usterki w pamieci dostepne sg takze dodatkowe informacje (patrz ponizej).

STOP ‘GI READY | ‘ /0 STOP |G READY ‘ /0 STOP ‘GI READY | ‘ 1/0
Active faults — External Fault 51 Code 39
E (0) @ Fault old 891384s > D 380
Reset faults External Fault 51 State Info old
o : Fault old 871061s Date 7.12.2009)|
E Fault history — Device removed 39 Time 04:46:33 E
(39) @ Info old 862537s Operating time 8625375 £
Sourcel
Source2
Source3
Rys. 114.
Zawartos¢ tekstowego panelu sterujgcego:
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a a a
T T LT T IMME T EJT T
IL I'/I_II_ i I'/I ! I_LIIHINLNIILf{l Lo
MLL _ @ MLS _I [ @ L L. W
. _ . _ [ o
4 4 h_4 4
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN sTOP ALARM FAULT
a a a a
[T CTETE
] b i IL 7‘1 C
L L Vo N
o C .
8
4 h_4 4 8
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
Rys. 115.
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9.3

Kody usterek

Tab. 133. Kody i opisy usterek

Przekroczenie Naped pradu przemiennego wykryt . e
1 dopuszczalnej | wystgpienie zbyt duzego pradu (>4*1y) Sprawd; 0_bqa_zeme.
& o Sprawdz silnik.
wartosci pradu | kablu silnikowym: S dz kable i podt :
(bfad sprzetowy) |. nagty, duzy wzrost obciazenia prawdz xable | podiaczenia.
1 . ) o Wykonaj automatyczng
Przekroczeme_ | zwarcle w kab.la.Ch silnikowych identyfikacje parametrow silnika.
, |dopuszczalnej |- niewtasciwy silnik, Zwieksz czas przyspieszenia
wartosci pradu  |* nieprawidlowo wprowadzone (P3.4.1.2/ P3.4.2.2).
(btad programowy)|  ustawienia parametrow.
Przekroczenie
10 dopuszczalnej Naiecl bwodszi du stat
warto$ci napigcia | " aP€CIe W 0bWOAzIE pradu SIatego. | 7 5o o c7as hamowania
(blad sprzgtowy) | Przekroczylo ustawione limity: (P3.4.1.3/P3.4.2.3).
2 . » zbyt krétki czas hamowania Ktvwnii lator przepied
Przekroczenie |, qye przepiecia w sieci Uaktywnij regulator przepigc.
» dOPUSFQZaln?J . energetycznej Sprawdz napiecie wejsciowe.
wartosci napiecia
(btad programowy)
Usterka zwarcia
20 |douziemienia  |Pomiar pradéw wyj$ciowych wykazat,
(btad sprzetowy) | ze ich .suma jest rézna od zera Sprawdz kable silnikowe
3 Usterka zwarcia |* 1o oznacza uszkodzenie izolacji oraz sam silnik.
do uziemienia w kablach lub silniku, Sprawdz filtry.
21 (btad « usterke filtra (du/dt, sinusoidalnego).
programowy)
Wyzeruj usterke i dokonaj
ponownego rozruchu.

Przetacznik tadowania jest zamkniety, | Sprawdz podigczenie sygnatu

Przefacznik a sygnat sprzezenia zwrotnego jest sprzezenia zwrotnego i kabla
5 40 . nadal ,OTWARTY”: pomiedzy kartg sterowania
tadowania

* btedna praca, a modutem mocy.

» awaria podzespotow, W razie ponownego jej
wystgpienia, powiadom
lokalnego dystrybutora.

Rd&zne przyczyny: Nie mozna skasowac za

* modut IGBT nie dziata pomoca panelu sterujgcego.

(jest uszkodzony), Wytacz zasilanie.
7 60 |Nasycenie » zwarcie przy usuwaniu nasycenia | NIE URUCHAMIAJ PONOWNIE
w module IGBT, ANI NIE PODLACZAJ

« zwarcie lub przecigzenie rezystora |PONOWNIE ZASILANIA!

hamowania. Skontaktuj sie z producentem.
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Kod ~Usterka \ ., wa usterki

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

usterki
600 ot
Btad komunikacji miedzy kartg
601 sterujgcg a modutem mocy.
Awaria podzespotdéw.
602
Btedna praca.
Awaria podzespotow.
603 Btedna praca.
Zbyt niskie napiecie dodatkowego
zrodta zasilania w module mocy. ) ) )
, - Wyzeruj usterke i dokonaj
Awaria podzespotow. ponownego rozruchu.
BiQQna_ prac_a}. . , , Pobierz i zainstaluj najnowszg
604 Napiecie wyjsciowe fazy jest niezgodne wersje oprogramowania
z wartoscig zadana. dostepna na witrynie
Usterka sprzezenia zwrotnego. firmy Vacon.
60 Awaria podzespotéw. W razie ponownego jej
5 N ;
Btedna praca. wystgpienia, powiadom
606 Wersje oprogramowania sterujacego | lokalnego dystrybutora.
i modutu mocy sg niezgodne.
Nie mozna odczytac wersiji
oprogramowania. Brak oprogramowania
w module mocy.
607 . .
Awaria podzespotow.
Btedna praca (problem z modutem
Usterka mocy lub kartg pomiaru).
608 |systemowa Przecigzenie procesora.
SKASUJ usterke i dwukrotnie
wytgcz zasilanie napedu.
609 Awaria podzespotéw. Pobierz i zainstaluj najnowszg
Btedna praca. wersje oprogramowania
dostepna na witrynie
firmy Vacon.
Awaria podzespotéw.
610 Btedna praca
¢ p. _ Wyzeruj usterke i dokonaj
Btad konfiguracji. ponownego rozruchu.
614 Btad oprogramowania. Pobierz i zainstaluj najnowszg
Awaria podzespotéw (karta sterowania). Wersz Oprogramowania
Btedna praca. dostepna na witrynie
647 Awaria podzespotow. firmy Vacon. N
Btedna praca. W razie ponownego jej
wystgpienia, powiadom
Bledna praca. . Ioiali};go dysptrybutora
648 Oprogramowanie systemowe '
jest niezgodne z aplikacja.
Woczytaj domysine ustawienia
Przecigzenie zasobow. fabryczne.
649 Btad podczas wczytywania Pobierz i zainstaluj najnowszg
parametrow, ich zapisywania wersje oprogramowania
lub odczytywania. dostepna na witrynie
firmy Vacon.
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Kod Usterka

. Nazwa usterki
usterki

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

W przypadku chwilowej awarii
Napiecie w obwodzie posredniczacym |zasilania skasuj usterke i dokonaj
DC jest nizsze od zadanego limitu: ponownego rozruchu napedu
» zbyt niskie napiecie zasilajace, pradu przemiennego.
Zbyt niskie * awaria podzespotow, Sprawdz napiecie zasilania.
9 80 |[napiecie + wadliwe zabezpieczenie wejsciowe, | Jesli jest prawidtowe, wystgpita
(usterka) « zewnetrzny wytacznik fadowania nie | wewnetrzna usterka.
jest zamkniety. Sprawdz, czy w sieci zasilajgcej
UWAGA! Ta usterka aktywuje sie tylko |nie wystepujg uszkodzenia.
wtedy, gdy naped jest w stanie pracy. |W takim przypadku skontaktuj
sie z lokalnym dystrybutorem.
« problem z napieciem zasilania, Sprawdz napiecie zasilania
- uszkodzenie bezpiecznika lub kabli | >Prawdz Napie e
g bezpieczniki i kable zasilajace,
. zasilajagcych, o
10 91 |Faza nap. wejs. L . ., .. . | mostek prostownika i ukfad
Obcigzenie musi wynosi¢ co najmniej . :
o . . . | sterowania bramki tyrystora
10—20%, aby mozna byto monitorowac
(MR6->).
prace uktadu.
IPomlaiw pradu vlv’yklaza{ br.ak Sprawdz kable silnikowe
jednej z faz wyjsciowych: o
Kontrola faz A oraz sam silnik.
1 100 . * problem z silnikiem e
wyjsciowych ; S ; Sprawdz filtr du/dt lub
i kablami silnikowymi, filtr sinusoidaln
« usterke filtra (du/dt, sinusoidalnego). Y
Monitorowanie Sprawdz rezystor hamowania
1o |[ezystora Nie zainstalowano rezystora | okablowanie.
hamowania hamowania y Jesli dziatajg prawidtowo,
12 (btad sprzetowy) ' . rezystor lub modut hamowania
| Rezystor hamowania jest uszkodzony. iest uszkodzonv. W takim
Alarm nasycenia | Awaria rezystora hamowania. J y. TV faKd
111 | rezystora przypadku skontaktuj sie z
hamowania lokalnym dystrybutorem.
Zbyt niska Temperatura otoczenia jest
temperatura Zbyt niska temperatura zmierzona w | zbyt niska dla napedu pradu
13 120 |napedu pradu radiatorze modutu zasilajgcego lub na | przemiennego. Umies¢
przemiennego karcie mocy. naped pradu przemiennego
(usterka) w cieplejszym miejscu.
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Kod ~Usterka \ ., wa usterki

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

usterki
Zbyt wysoka
temperatura
130 |napedu pradu
przemiennego
(usterka, radiator) Sprawdz rzeczywistg ilos¢
Zbyt wysoka i przeplyw powietrza
temperatura chtodzacego.
131 |napedu pradu Zbvt Kat ‘ . Sprawdz, czy radiator nie jest
przemiennego yt wysoka temperatura zmierzona zakurzony.
(alarm, radiator) | W radiatorze modutu zasilajacego Sprawdz temperature otoczenia.
14 lub na karcie mocy. , C
Zbyt wysoka UWAGA! Limity temperatury Sprawdz, czy czestotliwosc
temperatura radiatora zalezg od obudowy. Kluczowania nie jest zbyt
132 |napedu pradu ' wysoka w stosunku do
przemiennego temperatury otoczenia
(usterka, karta) oraz obcigzenia silnika.
Zbyt wysoka Sprawdz wentylator chtodzacy.
temperatura
133 |napedu pradu
przemiennego
(alarm, karta)
15 140 |Utyk silnika Silnik utknat. Sprawdz silnik i obcigzenie.
Zmniejsz obcigzenie silnika.
Jesli silnik nie jest przecigzony,
16 150 P.rz_egrzame Silnik jest przecigzony. sprawdz parametry
silnika modelowania temperatury
silnika (parametr Grupa 3.9:
Zabezpieczenia).
Sprawdz obcigzenie.
Silnik Do . o Sprawdz parametry.
17 160 niedocigzony Silnik jest niedocigzony. Sprawdz filtr du/dt
i filtr sinusoidalny.
Przecigzenie
mocy
180 . . . , _
(monitorowanie Zmniejsz obcigzenie.
19 krotkotrwate) Zbyt duza moc napedu pradu Sprawdz dobor napedu.
Przecigzenie przemiennego. Czy nie jest zbyt maty
181 |mMOCY wzgledem obcigzenia?
(monitorowanie
diugotrwate)
P.OJaW'a SIe tylk’q w apl_lkelmp zgleznej od Skasuj usterke i dokonaj
uzytkownika, jesli funkcja jest uzywana. onownedo rozruchu nanedu
Identyfikacja kata startu nie P gor Pe
: " pradu przemiennego.
240 . | powiodta sie. : .
25 Usterka ster. siln. - . Zwieksz poziom pradu
241 * Wirnik obraca sie podczas . i
. oo identyfikaciji.
identyfikacji. T L .
- Nowy, zidentyfikowany kat nie Wiecej informacji mozna znalez¢
' T e w zrédle historii usterek.
odpowiada istniejacej wartosci.
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Kod Usterka
usterki

Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

Zablokowano rozruch napedu. Zadanie . . .
; . Skasuj usterke i zatrzymaj
pracy jest wigczone po wczytaniu .
. naped pradu przemiennego.
do napedu nowego oprogramowania . :
26 250 |Blokada rozruchu ; . Weczytaj oprogramowanie
(sprzetowego lub aplikacyjnego), .
. ; . i uruchom naped pradu
ustawienia parametru lub innego pliku. .
; . . przemiennego.
ktéry ma wptyw na dziatanie napedu.
29 280 | Termistor ATEX Nadmlerna temperatura Ska§u1 us_t_eer. Sprawdz _
na termistorze ATEX. termistor i jego podtgaczenia.
Bezpieczne Sygnat A bezpiecznegg wytgczenia nie | Skasuj usterke i dokonaj
290 wylgczanie pozwala na przetaczenie napgdu pradu | ponownego rozruchu napedu
przemiennego w stan gotowosci. pradu przemiennego.
Bezpieczne Sygnat B bezpiecznego wytaczenia nie | SPrawdz sygnaty wychodzace
291 | o F::zanie pozwala na przetaczenie napedu pradu | Z karty sterowania do modutu
yia przemiennego w stan gotowosci. mocy i ztacza D.
Konfiguracja Pojawia si¢ po za_mstalo.yvanlu Wyjrr_lu przgiqczmk konfiguracji
500 ; . przetacznika konfiguracji bezpieczenstwa z karty
bezpieczenstwa . ) )
bezpieczenstwa. sterowania.
Konfiguracja W napedzie wykryto zbyt WymontUJ dodatkowe karty
501 ; ; wiele kart opcjonalnych STO. opcjonalne STO. Patrz
bezpieczenstwa . " i . ; i
Obstugiwana jest tylko jedna. Instrukcja bezpieczenstwa.
Konfiguracja Karta opcjonalna STO jest zainstalowana Umiesc kart(-g quJonaIpa, .
502 ; : . . L STO we wiasciwym gniezdzie.
bezpieczenstwa |w niewtasciwym gniezdzie. . ] .
Patrz Instrukcja bezpieczenstwa.
Zainstaluj przetacznik konfiguracii
503 Konfiguracja Brak przetacznika konfiguracji bezpieczenstwa na karcie
bezpieczenstwa |bezpieczenstwa na karcie sterowania. | sterowania. Patrz Instrukcja
30 bezpieczenstwa.
Zainstaluj przetgcznik
, ; Przetacznik konfiguracji bezpieczeristwa | konfiguracji bezpieczenstwa we
Konfiguracja . s : o - .
504 ; ; zostat niewtasciwie zainstalowany na | wtasciwym miejscu na karcie
bezpieczenstwa ) . \ ,
karcie sterowania. sterowania. Patrz Instrukcja
bezpieczenstwa.
Sprawdz instalacje
, ; Przetacznik konfiguracji bezpieczenstwa | przetacznika konfiguraciji
Konfiguracja . e . ) ) .
505 bezpieczenstwa zostat niewtasciwie zainstalowany bezpieczenstwa na karcie
P na karcie opcjonalnej STO. opcjonalnej STO. Patrz
Instrukcja bezpieczenstwa.
Konfiguracja Utrata komunikacji z opcjonaln Sprawdz instalacje karty
506 9 ) J pel a opcjonalnej STO. Patrz
bezpieczenstwa |kartg STO. . : .
Instrukcja bezpieczenstwa.
Wyzeruj naped i dokonaj
Konfiguracja Sprzet nie obstuguje karty ponownego rqzrgchu. Jesh_
507 ; ; . ; usterka pojawi sie ponownie,
bezpieczenstwa |opcjonalnej STO. oy oo
skontaktuj sie z najblizszym
dystrybutorem.
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Sledzenie usterek

Kod Usterka
usterki

Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

520 Diagr_mstylfa Awgria pod_zespok’)w na karcie Wyzeruj naped i dokonaj
bezpieczenstwa |opcjonalnej STO ponownego rozruchu.
. Usterka diagnostyki termistora ATEX. | Jesli usterka pojawi sie
Diagnostyka . s i ief kart
521 bezpieczenstwa Usterka podigczenia wejsciowego ponownie, wymien karte
P termistora ATEX. opcjonalna.
Sprawdz podigczenie
30 wejsciowe termistora ATEX.
522 Diagnostyka Zwarcie w obwodzie podtaczenia Sprawdz zewnetrzne
bezpieczenstwa |wejsciowego termistora ATEX. podtgczenie ATEX.
Sprawdz zewnetrzny
termistor ATEX.
Bezp. wyt. Pod+quono przycisk zat_r zymania Gdy funkcja STO jest aktywna,
530 awaryjnego lub uaktywniono inng . . .
momentu . naped jest w stanie bezpiecznym.
operacje STO.
Predkos¢ wentylatora nie nadgza
pramdigvyo za wartoscig Zada’?a» Wyzeruj usterke i dokonaj
predkosci. Naped pradu przemiennego
311 | Chtodz. wentyl. o . ponownego rozruchu.
pracuje jednak prawidtowo. Ta usterka WvCzVSE lub wymien wentvlator
32 pojawia sie tylko w napedach MR7 yezy y y '
i wiekszych.
312 | Chiodz. wentyl, Zywptnosc vyentylatora (50 000 godzin) \(Vyrmep wer.ltylator |’zr'esetuj
dobiegta konca. licznik jego zywotno$ci.
Tryb pozarowy napedu J?St w+§czony. Sprawdz ustawienia parametrow
Tryb pozarowy Zabezpieczenia napedu nie sg uzywane. i sygnatéw. Niektore
33 320 UWAGA! Ten alarm jest automatycznie L
wigczony . z zabezpieczen napedu
kasowany po wylgczeniu trybu
. sg wytgczone.
pozarowego.
Zmieniono Modut mocy zmieniono na inny Skasuj usterke.
) odpowiedniej wielkosci. UWAGA! Naped zostanie
361 |urzgdzenie : L : .
Naped jest gotowy do uzycia. ponownie uruchomiony
(ten sam typ) . : :
Parametry sg juz dostepne w napedzie. | po wyzerowaniu.
Zmieni Karte opcjonalng w gniezdzie B
mieniono - . o . .
362 |urzadzenie wymieniono na takg sama, jak wczesniej | Skasuj usterke. Uzyte zostang
zainstalowana w tym gniezdzie. stare ustawienia parametrow.
(ten sam typ) : .
Naped jest gotowy do uzycia.
37 Zmieniono Tak samo, jak dla ID362, -
363 |urzadzenie ; Patrz powyzej.
ale dotyczy gniazda C.
(ten sam typ)
Zmieniono .
364 |urzgdzenie Tak samo, jak QIa ID362, Patrz powyze;.
ale dotyczy gniazda D.
(ten sam typ)
Zmlenlonp Tak samo, jak dla ID362, .
365 |urzadzenie ; Patrz powyze;j.
ale dotyczy gniazda E.
(ten sam typ)
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Kod Usterka

. Nazwa usterki
usterki

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

Dodano Dodano kartg opcjonaing do gnlaz’dg . | Urzadzenie jest gotowe do
. B. Karta opcjonalna zostata wczesniej | . .
372 |urzadzenie : o uzytku. Uzyte zostang stare
zainstalowana w tym gniezdzie. o .
(ten sam typ) : . ustawienia parametréw.
Naped jest gotowy do uzycia.
Dodano Tak samo, jak dla ID372, .
373 |urzadzenie . Patrz powyze;j.
ale dotyczy gniazda C.
38 (ten sam typ)
Dodano Tak samo, jak dla ID372, .
374 |urzadzenie ; Patrz powyze;j.
ale dotyczy gniazda D.
(ten sam typ)
Dodano .
. Tak samo, jak dla ID372, .
375 |urzadzenie ; Patrz powyzej.
ale dotyczy gniazda E.
(ten sam typ)
. Przeniesiono karte opcjonalng
382 |Urzadz. usuniete 2 gniazda A do B.
383 |Urzadz. usuniete Tak samo, jak fjla ID380, L
39 ale dotyczy gniazda C. Urzadzenie nie jest juz
.. | Tak samo, jak dla ID380, dostepne. Skasuj usterke.
384 |Urzadz. usuniete .
ale dotyczy gniazda D.
. Tak samo, jak dla ID380,
385 | Urzadz. usuniete ale dotyczy gniazda E.
Urzadzenie nie jest juz dostepne.
Nieznane Podtgczono nieznane urzadzenie Jesli usterka pojawi sie ponownie,
40 390 . . .o i
urzadzenie (modut mocy/karte opcjonalng) skontaktuj sie z najblizszym
dystrybutorem.
Sprawdz ustawienia parametrow.
Sprawdz rzeczywistg ilos¢
i przeptyw powietrza
chtodzacego.
Sprawdz temperature
Obliczona temperatura modutu IGBT otoczen!a. . .
. i Sprawdz, czy radiator nie
jest zbyt wysoka: )
Temperatura . T jest zakurzony.
41 400 » zbyt duze obcigzenie silnika, . oy
modutu IGBT . | Sprawdz, czy czestotliwos¢
« zbyt wysoka temperatura otoczenia, R
. . kluczowania nie jest zbyt
* awaria podzespotow.
wysoka w stosunku do
temperatury otoczenia
oraz obcigzenia silnika.
Sprawdz wentylator chtodzacy.
Wykonaj automatyczng
identyfikacje parametrow silnika.
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Kod Usterka

. Nazwa usterki
usterki

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

Skasuj usterke.
o o . UWAGA! Naped zostanie
Zmieniono Zmieniono modut mocy na innego typu. onownie uruchomion
431 |urzadzenie Parametry nie sg dostepne EO wyzerowaniu y

(inny typ) w ustawieniach. Ustaw ponownie' parametry

modutu mocy.
Karte opcjonalng w gniezdzie C

Zmieniono wymieniono na inng niz wczesniej Skasuj usterke.

44 433 |urzadzenie zainstalowana w tym gniezdzie. Ponownie ustaw parametry

(inny typ) Ustawienia parametrow nie zostaty karty opcjonalne;j.
zapisane.
Zmlenlonp Tak samo, jak dla ID433, .
434 |urzadzenie ; Patrz powyze;j.
. ale dotyczy gniazda D.
(inny typ)
Zmieniono Tak samo, jak dla ID433, .
435 |urzadzenie ; Patrz powyzej.
. ale dotyczy gniazda D.
(inny typ)
Skasuj usterke.
: .
Dodano Dodano modut mocy innego typu. Urr’wg?vﬁi.eerz?:ﬁoZ;iséime
441 |urzadzenie Parametry nie sg dostepne go wyzerowaniu y
(inny typ) w ustawieniach. Ustaw ponownie' parametry
modutu mocy.
W gniezdzie C zainstalowano karte
Dodano . ; . .
. opcjonalng, ktéra nie byta tam Ponownie ustaw parametry
45 443 |urzadzenie s I ; .
. wczesniej zainstalowana. Ustawienia | karty opcjonalnej.
(inny typ) . ;
parametrow nie zostaty zapisane.
Dodano Tak samo, jak dla ID443, i
444 |urzadzenie ; Patrz powyzej.
. ale dotyczy gniazda D.
(inny typ)
Dodano .
445 |urzadzenie Tak samo, jak QIa D443, Patrz powyze;.
. ale dotyczy gniazda E.
(inny typ)

46 662 Zegar czasu Bateria zegara czasu rzeczywistego Wvmien bateri
rzeczywistego jest roztadowana i nalezy jg wymienié. y ¢
Zaktualizowano Zaktualizowano oprogramowanie

47 663 .| napedu (caty pakiet oprogramowania | Nie trzeba podejmowac dziatania.
oprogramowanie . . .

lub tylko oprogramowanie aplikacyjne).

Co najrpniej j_e;c!en Z dostepnych Zmienh uszkodzone czesci.
sygnatow wejs¢ analogowych Sprawdz obwéd wejscia
spadt ponizej 50% zdefiniowanego, analodowedo

50 1050 |Usterka: syg. Al | minimalnego zakresu sygnatu. Sprav?dz cgy.parametr

Kabel sterujacy jest uszkodzony Zakres .,sygna tu Al jest
lub poluzowany. . )
Uszkodzone jest zrédto sygnatu. ustawiony poprawnie.
Sygnal wejscia cyfrowego — Usterka definiowana
Usterka zdefiniowany w parametrze P3.5.1.11 rz67 uzvtkownika

51 1051 |zewnetrzna lub P3.5.1.12 — zostat uaktywniony, g rawdiywe'écia '

urzadzenia aby poinformowac o usterce P J
. cyfrowe/schematy.
w urzgdzeniu zewnetrznym.
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Kod Usterka

usterki Nazwa usterki Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
Biad . . , .
S Potfaczenie pomiedzy panelem Sprawdz potgczenia panelu
1052 |w komunikacji ; ; :
52 sterujacym a napedem pradu sterowania oraz jego
1352 |z panelem ; ;
. przemiennego jest uszkodzone. ewentualne kable.
sterowania
Usterkg . Po+qczen|_e dar?ych migdzy Sprawdz instalacje oraz
53 1053 | komunikaciji kartg magistrali a zewnetrznym . . ;
; . iy sterownik magistrali.
magistrali sterownikiem zostato przerwane.
Usterka
1354 gniazda A
Usterka
1454 gniazda B
Usterka Sprawdz gniazdo oraz karte.
54 1554 . Wadliwe gniazdo lub opcjonalna karta. | Skontaktuj sie z najblizszym
gniazda C
dystrybutorem.
Usterka
1654 ghiazda D
Usterka
1754 gniazda E
Sprawdz, czy silnik jest
potaczony z napedem.
Upewnij sie, ze silnik
— S . . .. 1 .| nie jest obcigzony.

57 1057 | Identyfikacja Przebieg identyfikacyjny nie powiédt sie. Upewnij sie, ze polecenie
uruchomienia nie zniknie
przed ukonczeniem
przebiegu identyfikacyjnego.

Usterka Sprawdz przyczyne aktywaciji
1063 |szybkiego Szybkie zatrz. aktywne szybkiego zatrzymania.
zatrzymania Po znalezieniu przyczyny
i podjeciu dziatah naprawczych
63 - . .
A bKi skasuj usterke i dokonaj
1363 Trm SZybKiego Szybkie zatrz. aktywne ponownego rozruchu napedu.
zatrzymania Patrz parametr P3.5.1.26
i grupa parametrow 3.4.22.5.
Blad komunikadji Potaczenie pomiedzy komputerem _Sprayvd_z mst_aIaCJQ, kable
65 1065 a napedem pradu przemiennego i zaciski pomiedzy komputerem
z komputerem . . .
jest uszkodzone. i napedem pradu przemiennego.
Usterka wejscia 1 Sprawdz chtodzenie
1366 . . e
termistora i obcigzenie silnika.
Usterka wejscia 2 Sprawdz potaczenie termistora.
66 1466 |, mistora Wejécie termistora wykryto Jesli wejscie termistora nie
wzrost temperatury silnika. jest uzywane, musiato
1566 | Usterka wejscia 3 nastapic zwarcie.
termistora Skontaktuj sie z najblizszym
dystrybutorem.
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Kod ~Usterka \ ., wa usterki

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

usterki
Alarm Licznik konserwacji osiggnat
1301 |licznika czasu e )l 0slagna
; limit alarmu.
konserwacji 1
Usterka S -
C Licznik konserwacji osiggnat o .
1302 |licznika czasu | . L o Wykonaj niezbedne czynnosci
63 konserwacji 1 konserwacyjne i wyzeruij licznik.
Alarm Licznik k L ' Patrz parametr B3.16.4 lub
1303 |licznika czasu -lcznix konserwacyl osiagna P3.5.1.40.
- limit alarmu.
konserwaciji 2
Usterka Licznik konserwacji osiggnat
1304 |licznika czasu o J agna
. limit alarmu.
konserwacji 2
Do mapowania wartosci wyjscia Sprawdz parametry w menu
1310 danych procesowych magistrali mapowania danych magistrali
uzyto nieistniejgcego numeru ID. (rozdz. 4.6).
Mapowana warto$s¢ moze
Usterka Nie jest mozliwa konwersja jednej lub | by¢ niezdefiniowanego typu.
69 1311 Kkomunikagii wiekszej liczby wartosci dla wyjscia Sprawdz parametry w menu
; 'C) danych procesowych magistrali. mapowania danych magistrali
magistrali
(rozdz. 4.6).
Przepetnienie podczas mapowania Sprawdz parametry w menu
1312 i konwersji wartosci 16-bitowych mF;powanFi)a dan ?]l istrali
o ych magistrali
dla wyjscia danych procesowych
magistrali, (rozdz. 4.6).
Polecenie uruchomienia jest aktywne Wyzeruj napgd, a.by przywrocic
. . normalne dziatanie.
. " i zostato zablokowane, aby zapobiec . o
76 1076 | Start niemozliwy PR Koniecznos¢ ponownego
przypadkowemu uruchomieniu silnika - .
. : .. |uruchomienia zalezy od
podczas pierwszego wtaczenia zasilania. o ]
ustawien parametrow.
Przekroczono maksymalng liczbe
77 1077 | >5 polaczen obstugiwanych przez 'apllkaCj'Q ' Wylacz nlepotrzepne
5 aktywnych potaczen z magistrali aktywne potaczenia.
lub z programu narzedziowego.
Uptynat limit czasu funkcji fagodnego Przygzyp a moze by¢
. pekniecie rury.
Czas tagodnego |startu w regulatorze PID. Zadana .
100 1100 s : Sprawdz stan procesu.
startu wartos¢ procesowa nie zostata .
osiagnieta w tvm czasie Sprawdz parametry w menu
agnie y ' tagodny start M3.13.8.
Usterka Regulator PID: wartos¢ sprzezenia Sprawdz stan procesu.
monitorowania zwrotnego wykracza poza limity Sprawdz ustawienia
101 1101 . monitorowania (P3.13.6.2, P3.13.6.3) P T
sprzezenia . NPT parametrow, limity
i warto$¢ opdznienia (P3.13.6.4), . T
zwrotnego (PID1)| . . monitorowania i opéznienie.
o ile zostata ustawiona.
Usterka Zewnetrzny regulator PID: wartos¢ Sprawdz stan procesu
monitorowania | sprzezenia zwrotnego wykracza Spraw dz usta\AF/)ienia '
105 1105 |sprzezenia poza limity monitorowania (P3.14.4.2, P PR
zwrotnego P3.14.4.3) i warto$¢ opdznienia parametrow, limity
S AA S ! . monitorowania i opdznienie.
(ExtPID) (P3.14.4.4), o ile zostata ustawiona.
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Kod Usterka
usterki

Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

Sygnat monitorowania cisnienia .
1109 _ _ wejéciowego (P3.13.9.2) przekracza | SPrawdz stan procesu.
Monitorowanie limit alarmu (P3.13.9.7). Sprawdz parametry
109 cisnienia : S— w menu M3.13.9.
wej$ciowego Sygnat monitorowania cisnienia Sprawdz czujnik ciénienia
1409 wejsciowego (P3.13.9.2) przekracza wejéciowego i jego poditaczenia.
limit usterki (P3.13.9.8).
Co najmniej jeden z wybranych sygnatow
1315 wejsciowych temperatury (P3.9.6.1) Znajdz przyczyne
11 Usterka przekroczyt limit alarmu (P3.9.6.2). wzrostu temperatury.
temperatury 1 Co najmniej jeden z wybranych sygnaiow | Sprawdz czujnik temperatury
1316 wejsciowych temperatury (P3.9.6.1) i jego podtaczenia.
przekroczyt limit usterki (P3.9.6.3). Sprawdz, czy wejécie
Co najmniej jeden z wybranych sygnatow | temperaturowe jest zwarte, jesli
1317 wejsciowych temperatury (P3.9.6.5) | nie jest podiaczony czujnik.
12 Usterka przekroczyt limit usterki (P3.9.6.6). Wigcej informacii na ten temat
temperatury 2 | Co najmniej jeden z wybranych sygnatéw Lr;(::ng Z:g:]eazlﬁgy instrukejl
1318 wejsciowych temperatury (P3.9.6.5) y opc] J:
przekroczyt limit usterki (P3.9.6.7).
W systemie wielu pomp co najmniej Wykonaj niezbedne czynnosci
113 Czas dziatania |jeden licznik czasu dziatania pompy konserwacyjne, wyzeru;j licznik
pompy przekroczyt definiowany przez czasu dziatania i wyzeruj alarm.
13 uzytkownika limit alarmu. (Patrz rozdziat 4.15.4)
W systemie wielu pomp co najmniej Wykonaj niezbedne czynnosci
1313 Czas dziatania |jeden licznik czasu dziatania pompy konserwacyjne, wyzeruj licznik
pompy przekroczyt definiowany przez czasu dziatania i wyzeruj
uzytkownika limit usterki. usterke. (Patrz rozdziat 4.15.4)
700 Uzyto nieobstugiwanej aplikaciji. Zmien aplikacje.
300 Nieobstugiwany  [Jzyto nieobstugiwanego gniazda . .
701 lub opcjonalnej Karty. Wymontuj karte opcjonalna.
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Dodatek 1

10.

10.1

DODATEK 1

DomysIne wartosci parametru zalezne od wybranej aplikaciji

Domysine wartosci nastepujacych parametrow zalezg od wybranego kreatora aplikacji.

Tab. 134. Domysine wartosci parametru zalezne od aplikacji

Ustawienia fabryczne

= T | @©
=] o T o % =<
o o EL I EDT | @ "
Indeks Parametr = (3 o og | 6% e ID Opis
o < o |ac |ogF | 5
= > K [ ] Q C (1)
8 I S 0 |00 | ™
? g 53 53
(14 =) 3
P3.2.1 Zdalne miejsce sterowania 0 0 0 0 0 172 | 0 = sterowanie WE/WY
P3.2.2 Lokalne/zdalne 0 0 0 0 0 211 |0 = zdalne
P3.2.6 Logika A WE/WY 2 2 2 2 2 300 |2 = Przod-tyt (zbocz)
P3.2.7 Logika B WE/WY 2 2 2 2 2 363 | 2 = Przod-tyt (zbocz)
Wybér wartosci zadawanej A 6 =Al1+AI2
P3.3.1.5 WE/WY 6 6 7 7 7 117 7=PID
Wybdr wartosci zadawanej B _
P3.3.1.6 WE/WY 4 4 4 4 4 131 |4=ANl1
P3.3.1.7 Czas dziatania 2 2 2 2 2 121 | 2 = zadawanie z panelu ster.
(tekstowy panel sterujacy)
P3.3.1.10 Czas dziatania 3 3 3 3 3 122 | 3 = magistrala komunikacyjna
(tekstowy panel sterujacy)
P3.3.3.1 Tryb statej czestotliwosci 0 0 0 0 0 182 | 0 = kodowana binarnie
P3.3.3.3 Czestotliwos¢ stata 1 10,0 | 10,0 | 10,0 | 10,0 10,0 | Hz 105
P3.3.34 Czestotliwos¢ stata 2 15,0 | 150 | 150 | 15,0 15,0 | Hz 106
P3.3.3.5 Czestotliwos¢ stata 3 20,0 | 20,0 | 20,0 | 20,0 20,0 | Hz 126
p3.361 | UJaklywnijwartosczadang | -, 0 0 0 0 530 |0 = nie uaktywnione
przeptukiwania
P3.3.6.2 Wartos¢ zadana 00 | 00| 00 | 00 | 500 1239
przeptukiwania
P3.5.1.1 Sygnat ster 1 A 100 | 100 | 100 100 100 403
P3.5.1.2 Sygnat ster 2 A 101 101 0 0 0 404
P3.5.1.4 Sygnat ster 1 B 0 0 103 101 0 423
Wymuszenie miejsca
P3.5.1.7 sterowania WE/WY B 0 0 105 102 0 425
Wymuszenie zrodta wartosci
P3.5.1.8 zadanej wg WE/WY B 0 0 105 102 0 343
P35.1.9 Wymuszenle. stergwama 0 0 0 0 0 411
z magistrali
P3.51.10 Wymuszenie sterowania 0 0 0 0 0 410
z panelu
P3.5.1.11 | Veiscie usterkizewnetrznej, | 4o, | 455 | 401 | o 105 405
zestyk zamkniety
P3.5.1.13 Kasowanie usterk, 105 | 105 | 102 | 0 103 414
zestyk zamkniety
P3.5.1.21 | Wybor czestotliwosci statej 0 | 103 | 103 | 104 0 0 419
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P3.5.1.22 | Wybor czestotliwosci statej 1 | 104 | 104 0 0 0 420
P3.5.1.23 | Wybor czestotliwosci statej 2 0 0 0 0 0 421
P3.5.1.31 Wybor wart. zadanej PID 0 0 0 0 102 1047
p3s5136 | akywnienie wartosci |, |, | 0 | 101 530
zadanej przeptukiwania
P3.5.1.42 Blokada pompy 1 0 0 0 103 0 426
P3.5.1.43 Blokada pompy 2 0 0 0 104 0 427
P3.5.1.44 Blokada pompy 3 0 0 0 105 0 428
P3.5.2.1.1 Wybor sygnatu Al1 100 | 100 | 100 100 100 377
P3.5.2.1.2 Al1 st czas filt 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 s 378
P3.5.2.1.3 Al1 zakres sygn 0 0 0 0 0 379 |0=0-10V/0-20 mA
P3.5.2.1.4 Al1 niest. min. 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 380
P3.5.2.1.5 Al1 niest. maks. 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 381
P3.5.2.1.6 Inwersja sygnatu Al1 0 0 0 0 0 387
P3.5.2.2.1 Wybor sygnatu Al2 101 101 101 101 101 388
P3.5.2.2.2 Al2 st czas filt 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 s 389
P3.5.2.2.3 Al2 zakres sygn 1 1 1 1 1 390 [1=2-10V/4-20 mA
P3.5.2.2.4 Al2 niest. min. 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 391
P3.5.2.2.5 Al2 niest. maks. 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 392
P3.5.2.2.6 Inwersja sygnatu Al2 0 0 0 0 0 398
P3.5.3.2.1 RO1 funkcja 2 2 2 49 2 11001 | 2 = praca
P3.5.3.24 RO2 funkcja 3 3 3 50 3 11004 | 3 = usterka
P3.5.3.2.7 RO3 funkcja 1 1 1 51 1 11007 | 1 = gotowosé
P3.5.4.1.1 AO1 funkcja 2 2 2 2 2 10050 |2 = czestotliwose
wyjsciowa
P3.5.4.1.2 A01 st czas filt 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 s 10051
P3.5.4.1.3 AO1 sygnat min. 0 0 0 0 0 10052
P3.5.4.1.4 AO1 skala min. 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 10053
P3.5.4.1.5 AO1 skala maks. 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 10054
P3.13.2.5 Wyboér wart. zadanej PID 0 0 0 0 0 1047
P3.13.2.6 Zrodio 1 wartosci - - 3 3 3 332 [3=Al
zadanej PID
P3.13.2.10 Zrodto 2 wartosm ) ) ) ) 1 431 1 = warto$¢ zadana
zadanej PID z panelu 1
P3.13.3.1 Funkcja sprzezenia ) ) 1 1 1 333
zwrotnego PID
P3.13.3.3 Zrodto sprzezenia ) ) 2 2 2 334
zwrotnego PID
P3.15.1 Tryb wielu pomp - - - 0 2 1785
P3.15.2 Liczba pomp 1 1 1 3 3 1001
P3.15.5 Blokowanie pompy - - - 1 1 1032
P3.15.6 AutoZmKolSilnik - - - 1 1 1027
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Tab. 134. Domysine wartosci parametru zalezne od aplikacji

P3.15.7 Pompy zmienione - -] - 1 1 1028
automatycznie

P3.15.8 Przedziat czasu - - - | 480 | 48,0 |godz. | 1029
automatycznej zmiany

P3.15.11 Limit czgstotliwosci - | - | - | 250 | 500 | Hz | 1031
automatycznej zmiany

Limit automatycznej

P3.15.12 Zmiany pomp - - - 1 3 1030
P3.15.13 Szeroko$¢ pasma - - - 10,0 10,0 % 1097
P3.15.14 Opodz. szer pasma - - - 10 10 s 1098
P3.15.15 | Stata predkos¢ produkcyjna - - - - 1000 | % 1513
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